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Genel Bilgi

Sdrlcu baglantilarinin veya calisma parametreleri ayarlarinin yanhs yapilmasi veya suriictinin
motora uygun segilmemesi durumunda dogabilecek sorunlardan Uretici sorumlu degildir.

Bu kullanim kilavuzundaki tiim bilgilerin baski tarihinde dogru olduguna inaniimaktadir. Stirekli
gelistirme ve iyilestirme politikasinin bir sonucu olarak Uretici, Griin 6zelliklerini ve performansini
veya kullanim kilavuzunun igerigini bilgi vermeden degistrime hakkini sakl tutar.

Tum haklar sakhdir. Bu kullanim kilavuzu yayincinin yazili izni olmadan herhangi bir nedenle veya
bicimde, tamamen veya kismen, kopyalanamaz, kaydedilemez veya bilgisayar ortaminda
saklanamaz.

Siriciiniin Yazilim Siiriimii

Bu iiriine kullanici arayiizii ve kontrol yaziliminin son siirimii yiiklenmistir. Uriin bagka
Commander SK striculerinin yeraldidi yeni veya mevcut sistemde kullanilacak ise, diger uriinlerle
bu Urliniin yazihmlari arasinda dogabilecek farkliliklara dikkat edilmelidir. Bu farkhhklar Griinin farkl
galismasina neden olabilir. Ayni durum tamir amaci ile Control Techniques Servis Merkezine
yollanan triinlerde de gorulebilir.

Herhangi bir stipheli durumda Control Techniques Suritici Merkezine basvurunuz.

Cevresel Kosullar

Control Techniques, Urlinlerinin, olusum ve imalat agamalarinda gevresel etkilesimlerini en aza
indirmek icin elinden geleni yapmaktadir. Bu baglamda, uluslararasi ISO 14001 standardinda
sertifikalandiriimis bir Cevre Yonetim Sistemi (CYS) gercevesinde ¢aligiyoruz. CYS ne ek olarak
Cevre Politikamiz ve ilgili bilgileri isteyebilir veya bunlara www.greendrives.com adresinden
ulasabilirsiniz.

Control Techniques tarafindan Uretilen degisken hizl suriculerin uzun calisma 6miirleri sliresince,
enerji tasarrufu ve (Proses/Makine vermliligini artirarak) hammadde tiiketimini digiirme gibi
potansiyelleri bulunmaktadir. Bu gibi tipik uygulamalarda elde edilen pozitif gevresel sonuclar ,
Urandn imalatindaki ve rlin dmri sonundaki yoketme islemi sirasinda olusacak negatif cevresel
etkilerin azaltiimasini saglar .

Bununla birlikte, bu Urlnler ylksek performansla kullanim dmurlerinin sonuna ulastiklarinda,
pargalara ayrilip tekrar kullaniimak tzere kolaylikla baska parcalara takilarak verimlilik arttirilabilir.
Birgok parca birbirine alet kullaniimadan kilitlenerek takilip gikarilabilmektedir, diger parcalar ise
normal tornavida ile takilabilir. Hemen hemen Grliinuin tim pargalari tekrar kullaniimak Gizere uygun
Uretilmigtir.

Uriin kaliteli paketlenmistir ve ambalaj tekrar kullanilabilmektedir. Bliyiik paketler tahta materyalle,
kiiguk pargalar tekrar dontisim yapilabilecek saglam lifli kartonlarla ambalajlanmistir. Control
Techniques’in paketleme politikasi, kolayca donustirilebilen, ¢evreyi en az etkileyecek, usuliine
uygun yontemleri ve materyaller kullanmayi amaglamaktadir.

Herhangi bir Grlinii veya ambalaji tekrar kullanima hazirlarken veya atarken litfen normal yasami
etkilemeyecek sekilde ve yerel kurallara uyarak davranmaya dikkat ediniz.
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Uyumluluk Aciklamalar
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SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075
SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150
SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150
SKCD200220 SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400
SKDD200300 SKD3200400
SKD3400550 SKD3400750

Yukarida listelenen degisken hizli AC siriiciiler, asagida siralanan ulusal, uluslararasi ve
harmonize Avrupa standartlarina gére tasarlanmis ve Uretilmistir:

EN 61800-5-1 Deg|§k.en'h|z|.| elektrlk.sel gl surlcu s!§temlerl - guvenlik
gereksiminleri - elektriksel, 1sil ve eneriji .
Degisken hizh elektriksel gl¢ siirticl sistemleri - Ozel test yontemlerini
EN 61800-3 o
kapsayan EMC urun standartlari.
EN 61000-6-2 Elevktromanyetlk uyum (EMC). Genel standartlar. Endustriyel ortam
bagisiklik standartlari.
EN 61000-6-4 Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Genel standartlar. Endistriyel
ortam yayilim standartlari.
EN 61000-3-2 Elektromarlyetlk.u.yumluluk (EMC). Limitler, akim harmonikleri yayihm
sinirlari (cihaz giris akimi <16A faz basina)
Elektromanyetik uyum (EMC). Limitler, anma akimi <16A lik cihazlar
EN 61000-3-3 | .. " : ) }
icin alcak gerilim besleme sistemlerinde dalgalanma ve fliker sinirlari.

EN 61000-3-2: Giris akimi <16A oldugunda uygulanbilir. Giris glici >1kW olan profesyonel
cihazlara limit uygulanamaz.

SKA1200025, SKA1200037, SKA1200055:Giris soku gereklidir
Diger cihazlar: Profesyonel kullanim igindir
EN 61000-3-3: Giris akimi <16A ve besleme gerilimi 230/400V oldugunda uygulanir.
Bu Urlnler 73/23/EEC Algak Gerilim, 89/336/EEC Elektromanyetik Uyum (EMC) ve 93/68/EEC CE
Markalama Yo&netmeliklerine uygundur.
W. Drury

\)Q% J\ Executive VP Technology

Tarih: 7 Mart 2007

Bu elektronik siiriiciiler, komple makina veya sistem olugturmak iizere, uygun motor,
kontrolor, elektriksel koruma donanimlari ve diger yardimci malzemelerle birlikte
kullanilmak uizere iiretilmistir. Giivenlik ve EMC kurallarina uygunluk, filtrelerle dogru
montaj ve ayarlanma ile saglanir. Siiriiciiler giivenlik ve EMC kurallarini bilen yetkili teknik
elemanlar tarafindan monte edilmelidir. Makina ve sistemin ilgili yerel kurallara uyumundan
montaj elemani sorumludur. Bunun i¢in kullanim kilavuzuna bakiniz. Yarintili bilgi i¢in
Commander SK Kullanim Klavuzuna bakiniz. Ayrintili EMC bilgileri ayrica EMC Veri
Brosiirlerinde mevcuttur.

4 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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1 Guvenlik Bilgileri
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11 Uyarilar, Dikkatler ve Notlar

-
& Uyari, bir giivenlik tehlikesini ortadan kaldirmak igin gerekli bilgileri igerir. %
g
5
& Dikkat, urtin veya diger cihazlarin arizalanma riskini azaltacak bilgiler igerir. i‘
H
m
1A Not. Grindn dogru calismasi icin yardimet bilgiler igerir. %
o
1.2 Elektriksel Giivenlik - Genel Uyari 2
Siricude kullanilan gerilimler elektriksel sok ve/veya yanmalara neden olabilir ve E
6ldirtci olabilir. Strtict ve gevre elemanlari ile galigma yapilirken her zaman ¢ok Og
titizlikle hareket edilmelidir. @ g
Kullanim kilavuzunun ilgili yerlerinde 6zel uyarilar yapilmistir. % g
1.3 Sistem Tasarimi ve Personel Giivenligi
Siricl, profesyonel amagli komple bir cihaz veya bir sistem icin diiglintimus bir §
modildir. Yalnis monte edildiginde guivenlik tehlikesi olusturabilir. Stiriict yiksek i
gerilim ve akimlar tasir, yiksek dizeyde elektrik enerjisi depolar ve yaralanmalara yol 5
acabilecek kontrol sistemlerinde kullanilir. Elektriksel montaj ve sistem tasarimi
sirasinda, hem normal hem de hatali galisma durumlari g6z 6niine alinarak, tehlikeleri Q
ortadan kaldiracak bigimde &ézel dikkat sarfedilmelidir. Sistemin tasarimi, montaji, »E
devreye alinmasi ve bakimi, gerekli egitimi almis deneyimli personel tarafindan ER)
yapilmalidir. Personel bu givenlik bilgilerini ve bu Kullanim Kilavuzunu dikkatle é:
okumalidir.
Personel giivenligi agisindan siiriiciiniin DUR ve BASLA kumandalari ile diger o
elektriksel giriglerinin uygun yapilmasi yeterli olmayabilir. Bunlar, siiriicii ¢ikig E
ucglarindaki veya baska harici opsiyonlardaki tehlikeli gerilimleri izole etmezler. %
Elektrik baglantilarinda gerekli gcalismalar yapilmaya baglanmadan 6nce mutlaka B
onayli devre kesiciler ile cihaz besleme kaynagindan yalitiimahdir.
Mekanik giivenligi saglamak icin elektromekanik kilitler ve asiri hiza karsi koruma gibi g
ek dnlemler gerekebilir. Yalnig galismadan dogacak tehlikelere karsi siricu, yiksek s
dizeyde ek koruma énlemleri alinmadan kritik uygulamalarda kullaniimamalidir. g
Bazi kosullar altinda surtct motoru kontrol edemeyebilir. YUk tipi motor hizini arttiracak
yapida ise (6rnegin, vingler) frenleme ve durdurma icin ek yontemler (6rnegin, mekanik -
frenler, asiri hiz réleleri vb.) kullaniimalidir. % §
1.4 Cevresel Kisitlamalar
Siricinin tagsinmasi, depolanmasi, montaji ve kullaniimasi igin bu Kullanim c
Kilavuzunda verilen talimatlar, 6zel ¢evre kisitlamalari ile uyumlu olmalidir. Striictler %
fiziksel olarak asiri zorlanmamalidir. g
Commander SK Kullanim Kilavuzu 5
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1.5

Erisim

Cihazlara erisimin mutlaka yetkili kisiler tarafindan yapilmasi saglanmahdir. Kullanim
yerindeki emniyet tedbirlerine uyulmasi gereklidir.

IP koruma sinifi stiriiciniin montaj sekline baghdir. Daha fazla bilgi icin Commander SK
Teknik Kullanim Kilavuzuna bagvurun.

1.6 Yoénetmeliklere Uyum
Montaji yapan kisi ulusal kablolama ydnetmelikleri, kaza énleme ydnetmelikleri ve
elektromanyetik uyum (EMC) yonetmelikleri gibi tim yonetmeliklere uymakla
sorumludur. iletkenlerin kesisme bolgeleri, sigorta ve diger koruma elemanlarinin segimi
ve topraklama baglantilari ¢ok dikkatli yapiimahdir.
Commander SK EMC Kullanim Kilavuzu, EMC standartlarina uyum igin gerekli
talimatlari icermektedir.
Avrupa Toplulugunda bu drinin kullanildigi tim makinalar, asagidaki yénetmeliklere
uyumlu olmak zorundadir:

98/37/EC: Makina Guvenligi
89/336/EEC: Elektromanyetik Uyumluluk

1.7 Motor
Motor, Ureticisinin tavsiyeleri dogrultusunda monte edilmelidir. Motor mili acikta
olmamalidir.
Standart sincap kafesli asenkron motorlar tek hizda galisacak bigimde tasarlanmistir.
Siricinin yetenegini kullanmak Gizere motor maksimum hizinin tzerinde galistirilacak
ise, 6nce Ureticisine danigiimalidir.
Dusuk hizlarda galismada sogutma fani yeterince etkin olamayacagindan motor asiri
Isinabilir. Bunun igin motor termistér korumali olmasi tavsiye edilir. Gerekirse fanla
zorlanmig sogutma uygulanmalidir.
Siricu iginde ayarlanmig olan motor parametre degerleri motorun korumasi igin
onemlidir. Fabrika ayar deg@erleri uygun olmayabilir.
Parametre 06 dan motor nominal akim deg@erinin dogru olarak girilmesi énemlidir. Bu
deger motorun termik korumasi igin kullaniimaktadir.

1.8 Parametreleri Ayarlama
Bazi parametreler siriictiniin galigmasi izerinde gok etkilidir. Kontrol edilen sisteme
etkisi dikkatle incelenmeden bunlar degistiriimemelidir. Hata veya karistirma sonucu
olusacak istenmeyen degisikliklere karsi 6nlem alinmalidir.

1.9 Elektrik Baglantilar

1.9.1 Elektriksel Sok Riski

Asagidaki bolgelerde bulunan gerilimler elektrik soklarina ve 6lduriicti yaralanmalara
neden olabilir:
* AC besleme kablolar ve baglantilari
* DC bara ve dinamik frenleme kablolari ve baglantilari
*  Cikis kablolari ve baglantilari
»  Sirlcu igindeki birgok parga ve harici opsiyon uniteleri
Aksi belirtiimedikge kontrol terminalleri tek kademe yalitiimistir ve dokunulmamalidir.

6 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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1.9.2 Yalitim Cihazlan

Cihaz kapaklari agilmadan 6nce veya herhangi bir servis islemi éncesinde mutlaka AC
besleme giris gerilimi onayl bir devre kesici ile cihazdan ayriimahdir.

1.9.3 STOP Fonksiyonu

]
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@
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3

STOP fonksiyonu surticiden, motordan veya herhangi bir opsiyon unitesinden tehlikeli B
seviyedeki gerilimleri ayirmaz. g
1.9.4 Depolanan Gerilim %
Sdrictler, AC besleme gerilimlerinin kesilmesinden sonra bile hayat icin risk tasiyan &
gerilimleri depolayan kondansat6r devrelerine sahiptirler. Eger siirlici daha 6nce =
enerjilenmisse, Unitede bir calisma yapabilmek igin AC besleme gerilimi kesildikten &
sonra minimum on dakika beklenmelidir. i—
Normal olarak kondansatérler dahili direngler Gzerinden desarj edilirler. Ancak bazi arizi %’,
durumlarda s6z konusu kondansatérler desarj olamazlar veya ¢ikis terminalleri ;
Uzerinden gelebilecek kagak gerilimler ile sarjli kalirlar. Eger strtctnin arizalanmasi g
nedeniyle gostergesi aniden karariyorsa kondansatorleri dejarj olmamis olabilir. Bu i
durumda Control Techniques veya yetkili bayisine danisiimasi tavsiye olunur. &
1.9.5 Fis ve Soket Baglantil Cihazlar %
AC besleme gerilimine fis ve soket kullanilarak baglanmis olan cihazlarin .
kullaniimasinda 6zel dikkat gosteriimesi gereklidir. Stricilerin AC besleme terminalleri g’;‘i
emniyetli izolasyon devreleri olmayan giris dogrultucu diyotlari Gizerinden dahili § ;”*
kondansatorlere direkt olarak baglidirlar. Kullanilan figlerin terminallerine soketlerinden ®s
ayrildiktan sonra dokunulacak ise figler otomatik olarak izole edebilen (6rn. kilitteme
réleleri) elemanlar ile birlikte kullaniimalidir. -
1.9.6 Toprak Kagag Akimi g
Sdricller dahili EMC filtre kondansatoérleri baglanmis olarak satilirlar. Eger suriicu %
distk akiml bir toprak kagagi rélesi Gzerinden besleniyorsa bu kondansatorler
lizerinden topraga akacak olan akimlar rélelerde kesinti nedeni olabilir. Dahili EMC 9
filtreleri konusunda ve filtre kondansatorlerinin nasil sokilecegi ile ilgili bilgileri 13. .
sayfadaki 4.3.1 ayritinda bulabilirsiniz. 35
9
g
[l D‘?
,g
g
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Teknik Veriler

Sekil 2-1 Model Kod agiklamasi

[SK A1

2 XXXXX]

L Suriict glict: 00025 = 0.25kW
Sdarucu gerilimi: 2 = 230V, 4 = 400V
Giris faz sayisi: 1 = 1faz, 3 = 3faz, D = 1 ve 3faz

Sdricu boyu
Model: Commander SK

Tablo 2-1 Commander SK, 1Faz 200~240VAC *10%, 48~62Hz siiriiciiler

. . Tipik tam 100% RMS [60snicin 150% Minimum
Nominal motor| Sigorta . ”
Model P yiiklenme cikig akimi | agin yiik akimi frenleme
glicl akimi L. " A
Numarasi girig akimi A A direnci
KW hp A A Agir Yiik Kosulu Q
SKA1200025| 0.25 0.33 6 43 1.7 2.55 68
SKA1200037 | 0.37 0.5 10 5.8 22 3.3 68
SKA1200055 | 0.55 0.75 10 8.1 3.0 4.5 68
SKA1200075| 0.75 1.0 16 10.5 4.0 6.0 68
Tablo 2-2 Commander SK, 1Faz 100~120VAC *10%, 48~62Hz siiriiciiler
Nominal motor| Sigorta T.i.pik tam 100% RMS [60sn igjn 150% Minimum
Model b o yiiklenme cikig akimi | agiri yiik akimi frenleme
glicu akimi .. t R
Numarasi girig akimi A A direnci
kW hp A A Agir Yiik Kosulu Q
SKB1100075 | 0.75 1.0 25 19.6 4.0 6.0 28
SKB1100110 1.1 1.5 32 24.0 5.2 7.8 28
Tablo 2-3 Commander SK, 1 ve 3 Faz 200~240VAC +10%, 48~62Hz siiriiciiler
Sigorta Tipik tam Maksimum | 100% RMS 60sn icin | Minimum|
Model Nominal aﬂlml yiiklenme | siirekli girig | cikis akimi| 150% asin | frenleme
ode motor giicii A giris akimi akimi yiik akimi direnci
Numarasi A A A A
kW hp | 1ph| 3ph| 1ph | 3ph | 1ph | 3ph Agir Yiik Kosulu Q
SKBD200110 | 1.1 15| 16 | 10 | 142] 6.7 9.2 5.2 7.8 28
SKBD200150| 1.5 | 2.0 | 20 | 16 | 174 | 8.7 12.6 7.0 10.5 28
SKCD200220( 2.2 | 3.0 | 25 | 20 | 23.2| 11.9 17.0 9.6 14.4 28
SKDD200300| 3.0 | 3.0 | 256 | 16 | 23.6| 125 16.6 12.6 18.9 20
SKD3200400| 4.0 [ 5.0 20 15.7 19.5 17.0 255 20

Commander SK Kullanim Klavuzu
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Tablo 2-4 Commander SK, 3Faz 380~480VAC *10%, 48~62Hz siiriiciiler o)

- — ) 100% RMS| _ 60sn igin — s

Nominal Sigorta T_|_p|k tam "f'.aks'.'“L.'m cikis akimi{ 150% asiri yiik Minimum ©

Model . .. | akim | ylklenme | siirekli girig frenleme &
motor glicii P akimi ! . 5

Numarasi A giris akimi akimi A A direnci ES
kW hp A A A Heavy Duty Q E

SKB3400037| 0.37 [ 0.5 6 1.7 25 1.3 1.95 100 2
SKB3400055| 0.55 | 0.75 6 25 3.1 1.7 2.55 100 §
SKB3400075( 0.75 | 1.0 6 3.1 3.75 2.1 3.15 100 g

SKB3400110| 1.1 1.5 6 4.0 4.6 2.8 42 100

SKB3400150( 1.5 2.0 10 5.2 5.9 3.8 5.7 100 §
SKC3400220| 2.2 3.0 16 7.3 9.6 5.1 7.65 100 ;
SKC3400300] 3.0 | 3.0 16 9.5 11.2 7.2 10.8 55 H
SKC3400400] 4.0 | 5.0 16 11.9 134 9.0 13.5 55 g
SKD3400550| 5.5 7.5 16 124 14.3 13.0 19.5 53 @
SKD3400750] 7.5 [ 10.0 20 15.6 16.9 16.5 24.75 53 %
Cikis frekansi gi

0-1500 Hz “g_’

Cikis gerilimi 3

110V suruciiler of

Qa

3 faz., 0 - 240VAC (Pr08 ile ayarlanan mak. motor gerilim degeri). & %’

S <

@

110V surlculerin sebeke girislerinde gerilim yukseltici devre bulunmaktadir.
200V ve 400V siiriiciler
3 faz., 0 - Surdcd tipik gerilimi (Pr08 ile ayarlanan mak. motor gerilim degeri)
Cikis gerilimi, hiz azaltiimasi sirasinda %20 kadar yiikselebilir. Sayfa 27,Pr 30’a bakiniz.
Sigorta ve giris kablosunun boyutlari maksimum giris akimi ile hesaplanir. Maksimum
surekli giris akimi degeri belirtiimedigi durumlarda, tipik tam giris akim degerini bu deger
yerine kullaniniz. Kablo veya sigorta ebadi icin Commander SK Uriin Kilavuzu’na
bakiniz.

Jsjeloweled

ew|y
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189181
aljsweled
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Mekanik Montaj

Panel
& Sdrdculer, egitim gérmis ve yetkili personelin disindaki kisilerin ulasimini engellemek

icin uygun pano igine yerlestirimeli ve kirletici etkilerden bu sayede korunmalidir.
Cihazlar IEC 60664-1 e gore 2.sinif kirlenmeye musait ortamlarda kullanima uygun
olarak uretilmektedirler. Bunun anlami yanlizca kuru, iletken olmayan kirleticilerin kabul
edilmesidir.
Siricl IP20 sinifinin gerektirdigi kosullara standart olarak uymaktadir.
Sekil 3-1 Commander SK boyutlar
e G »l . F
3 0 D
. _
i
i il
—— E==—= E
A ==
e
==
AlB 1 === c
H B
R
0 \ J|
{ :
e I I R
‘ A, 4
Montaj delikleri: 4 x M4 delik (Boy A, B ve C), 4 x M5 delik (Boy D)
Tablo 3-1 Commander SK dimensions
Boy A B C D E F G H* 1
mm| in [mm| in {[mm| in {[mm| in |mm| in |[mm| in {mm| in {mMm| in [ mMm| in
A 140 | 5.51| 154 | 6.06] 11 [0.43[ 64 [2.52] 75 [2.95 145[5.71| 104 | 4.09] 143 5.63
B 190 [ 7.48] 205 | 8.07( 10.9]0.43| 65.9] 2.6 | 85 [3.35| 77 | 3.0 | 156 | 6.15[155.5/ 6.12] 194 [ 7.64
c 240 [ 9.45[ 258 {10.16 10.4[ 0.41] 81.1| 3.2 [ 100 | 3.94] 91.9[3.62| 173 ] 6.81 244 [ 9.61
D 300 [11.81] 335 [13.19] 14.5[ 0.57[100.5 3.96 | 115 | 4.53 198 | 7.80 315[12.4
*Boy C ve D, DIN standartlarindaki ray klemensine monte edilebilir bir stirticti degildir.
NOT Eger suriucl DIN standartlarindaki ray klemensi ile monte edilecek ise, ve sok yada

sarsintiya maruz kalma olasigi varsa alttaki vidalarin bagh olmasi &nerilir.

Eger suricu agir soka ve sarsintiya maruz kalacak ise, bu durumda DIN ray klemensi
yerine yuzeye monte edilmesi dnerilir.

DIN raya montaj sekli, herhangi bir alet kullanmadan siiriiciniin monte edilmesi ve
cikarilabilmesi igin tasarlanmistir. Litfen Ust montaj tirnaklarinin diizgiin yerlestirildigini
montaj 6ncesi kontrol ediniz.-

10 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Sekil 3-2 Minimum montaj boglugu

A

C
A
Boy A - B - ¢ -
mm in mm in mm n
A 0 0
B (<0.75kW) 10* | 0.39*
B (>1.1kW)orB (110V) | 10 | 0.39 0 0 100 | 3.94
C 50* 1.97*
D 0 0

boslugu belirtir.

Sekil 3-3 Size B siiriicu 6zellikleri (Boy B gosterilmistir)

/ |

Seri haberlesme
baglantisi

Opsiyon Modili
koruyucu kapagi
(boy B ve C)

-
Gosterge —> HE -

Smart / Logic J‘ ‘
Stick yuvasi ‘ ‘ )

— ootV a2
)

- 5 FEEEEGER
o
J ooooodn

o) QT”\

= )

pugn iy

CREET] ]H

:
- nnu"ﬁm‘\

‘ Kontrol
terminalleri

SIS~

=
OO0 00T

C Opsiyon Modulu
() <4—— yuvasi (boy B ve C)

MiEzBY VW ﬂmq )
SISISISISIS) - Giig

S@SS@B terminalleri

EMC filtre kulagi

*Bu olguler, suruculer montaj plakasina monte edildiginde taban noktalari arasindaki
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4 Elektrik Baglantilan

4.1 Gug terminali baglantilan
Sekil 4-1 Boy A giic terminal baglantisi

Dahili EMC
filtre
[ ] + L1 |L2/N| U v w

9)%%|%|%|%]%

PE

IS

L (VK

Opsiyonel AT

Opsiyonel =

giris soku
1 Bigorta
[ —
Opsiyonel

1 H toprak
A L | Sebeke baglantisi

beslemesi

Sekil 4-2 Boy B, C ve D gii¢ terminal baglantilan

L1 | L2 |L3/IN| U \

%%)%)%|\%)

- |+ | e |PE|PE

O
O
O
O
O

Dahili EMC
filtre
- |+ | ®|PE|PE

Cloizioicll PIoIoD

Opsiyonel

L1 [ L2 [L3/N

-- Besleme
topragi
Opsiyonel =
sok bobini Besleme
topragi

I

Opsiyonel_toprak
baglantisi

/ / / |

Sebeke

*Daha fazla bilgi ¢in; 14. sayfa,4.3.1 ayritindaki Dahili EMC filtreleri kismina bakiniz

Sigortalar ve T/M Salteler

& Bir AC beslemeli suriicu asiri yikleme ve kisa devre riskine karsi, uygun bir sekilde
korumalidir. Bu durum dikkate alinmaz ise yangin gikma riski dogar.

Sigorta degerleri icin Commander SK Teknik Veriler Klavuzuna bakiniz.

12 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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ile topraklanmalidir. Ayrica toprak kagagi akimi ile ilgili olarak 4.2 Toprak Kagagi ikazi

Q Sdricu, herhangi bir hata durumunda kisa devre akimini tasiyabilecek kesitte bir iletken
T bélimine bakiniz.

ua|iblig suaAnS

UYARI

@

& Yangin Tehlikesinden korunmak ve UL listesine uyum igin, topraklama ve glg terminal g
baglantilarinda belirtilen sikkma momentini saglayiniz. Asagidaki tabloya bakiniz. §

2
Boy Sinifi Maksimum gii¢ terminali vida momenti E

A 0.5Nm/44Toin El

B,CveD 1.4Nm/12.11bin §

3

3

Frenleme direnci : Yiiksek is1 ve asiri gli¢ korumasi
Frenleme direngleri asiri isinabilir. Frenleme direnglerinin konumunu arizaya sebebiyet
C vermeyecek sekilde ayarlayin. Frenleme direnci kablolari, asiri sicaklikta izolasyon

RIBYOIE]

kapasitesi olan tiplerden secilmelidir.
Genel olarak frenleme direnci ile beraber asiri akim koruma elemani kullaniimasi

W
o
Q
o
El
=
o
3

gereklidir. Bu frenleme devresine bagli harici bir agiri akim koruma elemani veya
direncin icerisine yerlestiriimis bir termostat anahtar olabilir. g’.%
1/3 fazh 200V’luk uniteyi tek faz ile beslerken L1 ve L3 terminalini kullaniniz. % %
il Kontrol terminal baglantilarini 21. sayfada Pr 05 de bulabilirsiniz.
g
Dahili EMC filtreleri igin gereken bilgiyi, 4.3.1 ayritindaki dahili EMC fitreleri bélimunde g
bulablirsiniz. e v ! %
4.2 Toprak kagag
Toprak kacagdi akimi suriicliye bir dahili EMC filtresinin yerlestirilip, yerlestirimedigine “g
baghdir. SiirGicu bir filtre ile beraber sunulur. Eger bu fltre surticiden ¢ikariimak istenir %:7:5
ise, 4.3.2 ayritindaki Filtre ¢cikarma talimatina uyularak bu islem gergeklestirilmelidir. ® %
Dahili EMC filtresi ile beraber ®
30 uA DC (10 mQ dahili sizdirma direnci, uygun 6lglilen DC kagak akimi degeri) o
Boy A ‘%
10 mA AC de 230V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) E:
Boy B ve C :
1 faz 200 V siiriiciiler
20 mA AC de 230V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) 9
3 faz 200 V siiriiciiler 3
8mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) 2
3 faz 400 V siiriiciiler -
8.2 mA AC de 415V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) 3
Boy D %
1 faz 200 V siirticiiler 5
20.5 mA AC de 230V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) &
3 faz 200 V siiriiciiler c
8mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) &
3 faz 400 V siiriiciiler é
10.5 mA AC de 415V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansi ile orantilidir) 3

Commander SK Kullanim Kilavuzu 13
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Yukarida belirtilen akim kagagi degerleri, siriicl ile EMC fltresi bagh durum igin olmasi

gereken degerler olup, motor veya motor kablosundaki bir kagak akim degeri degildir.

Dahili EMC filtresi ¢ikartildiginda
<1 mA

Her iki durumda da dahili gerilim dalgalanmasi sinirlama elemanlari topraklanmig

olmalidir. Bu normal sartlarda gok kigik bir akim tasir.

A

EMC filtresi takildiginda, kagak akimi yiiksektir. Bu durumda, birbirinden bagimsiz olan
ve birine yatay, esit aralikli iki iletkenin her ihtimale karsi, kalici olarak toprak baglantisi
yapilmalidir. Siirlicii kolaylik olarak iki topraklama terminali ile sunulmaktadir. Buradaki
amagc herhangi bir baglantinin kesilmesi durumunda giivenligin saglanmasidir.

4.21

4.3
4.3.1

Toprak kagagi rolesi (ELCB) / akim tesbit cihazi (RCD) kullaniimasi
Genelde kullanilan 3 tip vardir. ELCB/RCD:

Tip AC - AC akim hatalarini bulur

Tip A- AC ve titresimli DC akim hatalarini bulur (bir peryodda DC akim sifira

ulastiginda)

Tip B- AC, titresimli DC ve sabit DC akim hatalarini bulur

. AC tipi asla surtctler ile kullaniimamalidir.

. A tipi sadece tek fazli stiriiciiler ile kullanilabilir.

. B tipi sadece Ug fazl surlculer ile kullanilabilir.

EMC

Dahili EMC filtresi

Ozel bir uygulama geregi harici filtrelerin kullanimi gerekmedikge, dahili EMC filtrenin
yerinden sokillmesi tavsiye edilmez.

Eger suriicu IT besleme ile kullanilacak ise, o zaman dahili EMC filtresi ¢ikariimahdir.

Dahili EMC filtresi ana sebekedeki radyo-frekansi yayilimini azaltir. Motor kablosu kisa
olan yerde, ikinci ortamda kullanimlari icin EN61800-3 standartlarini karsilar.

Uzun motor kablolari igin, filire, endistriyel ortamlardan dogacak rahatsizliklari ve
surdcunin kabul edilebilir en yiiksek diizeyde dahi olsa, kullanilan ekranli kablo ile
beraber ortaya gikacak olan yiiksek frekans yayilim etkilerini azaltmaya devam eder.
Toprak kagagi kabul edilebilir degerden fazla oldugu durumlar diginda, tim durumlarda
filtre kullanimi tavsiye edililir veya yukaridaki diger kosullar dogru kabul edilir.

14
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4.3.2 Bir dahili EMC filtresi ¢ikartilmasi
Sekil 4-3 Dahili EMC filtresi gikartilimasi ve tekrar takilmasi

e
>
=)
)
Dahil A g
¢ EMC filtre 2
&
=|| &
Kulak tam itili:
EMC filtre takilmis z
§
3
W
Dahili ~ & m
EMC filtre 2‘: 2
;’—, =
Kulak itili degil: =
EMC filtre takilmamis .
0%
oy
o=z
g 3
3
Eger EMC yayilimi igin daha fazla 6nlem alinmasi istenirse asagida belirtilen konulara
dikkat edilmesi gereklidir: §
*  EN 61800-3 de belirtilen birinci gevrede galisma kosullarina uyum. §
*  Genel yayihm standartlarina uyum g
*  Yakin gevrede galigan ve elektriksel olarak duyarli ekipmanlara azami dikkat
Lol
Bu durumda yapilmasi vereken seyler: g
> =
*  Opsiyonel harici EMC filtresi kullanmak gg
*  Ekran iletkeni topragda irtibatlanmis ekranli motor kablosu kullanmak %
*  Ekran iletkeni topragda irtibatlanmis ekranli kontrol kablosu kullanmak
EMC ile ilgili butin bilgiler Commander SK EMC Kullanim Kilavuzinda verilmistir. §
Commander SK siricillerle kullanilabilecek her boyutta harici EMC filtreleri mevuttur. é
4.3.4 Kontrol Terminalleri G/C Baglantilari g
Siruciide bulunan control devreleri, giic devrelerinden sedece basit yalitim (bir seviyeli
& yayilim) ile yalitiimistir.Harici kontrol devreleri kurulurken ve AC besleme gerilimi ko)
baglanirken, insanlarin temasindan dogacak istenmeyen olaylarin énlenmesi amaciyla 3
devrelerin en az bir seviye yalitim (ilave yalitim) edildiginden emin olunmaldir. 2
Kontrol devreleri, Korunmali Ekstra Distk Gerilim (SELV) ile siniflandiriimis bagka g
devreler ile baglanmak istenir ise (6rn. bir kigisel bilgisayar ile), ek olarak kullanilacak 3
yalitim bariyeri de SELV siniflandiriimalarina uyum saglamalidir. E
c
©
=)
2
Commander SK Kullanim Kilavuzu 15
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Yukarida belirtilen uyarilara PCB tipi kenar konnektérli Opsiyon Modiilleri iginde
gegerlidir. Commander SK suriicusu igine bir Opsiyon Modil yerlestirmek igin stiriiciiniin
koruyucu kapagi ¢ikartiimalidir. Bkz. Sayfa 10, Sekil 3-3. Bu koruma kapagi kullanicinin

& PCB tipi kenar konnektdriine direk olarak temasi engelleyerek koruma saglar. Bu kapak
kaldiriidiginda ve Opsiyon Modiili eklendiginde bu modil kenar konnektdriine direk

olarak temasi engeller. Eger C6zUm Modull ¢ikarilir ise PCB kenar konnektéru agikta
kalir. Bu durumda kullanici, PCB kenar konnektériine direkt temasi engellemek igin ek
tedbirler almalidir.

I Terminal baglantilar (Sdriicii konfigiirasyonu) ve detaylar igin Sayfa 21 deki Pr 05’ e
bakiniz

[_NOT | Dijital giris sadece pozitif mantikta galigir.

I Analog girigler tek kutupludur. Cift kutuplu girigler igin gerekli bilgileri Commander SK
lleri Kullanim Kilavuzu'ndan bulabilirsiniz.

A OV genel

IV Analog giris 1 (A1), gerilim veya akim

Gerilim veya akim girisi 0 ~ +10 V/ mA parametre secimli olarak
Parametre sirasi 4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLT
- Sirasi ile otamatik olarak Pr 01 ’den Minimum hiz / Pr 02
Kontrol arahgi . o
Maksimum hiz arasinda degisir.
Giris empedansi 200 ohm (akim)/ 100 Kohm (gerilim)
Kararhlik 0.1%

0-20:Akim referansi 0 - 2 mA (20 mA tam skala)

20-0:Akimi referansi 20 - 0 mA (0 mA tam skala)

4-20:Akimi referansi 4 - 20 mA akim kesintisi (cL) korumali (20 mA tam skala)
20-4:Akimi referansi 20 - 4 mA akim kesintisi (cL) korumali (4 mA tam skala)
4-20:Akimi referansi 4 - 20 mA akim kesintisi (cL) korumasiz (20 mA tam skala)
20-4:Akimi ref eransi 20 - 4 mA akim kesintisi (cL) korumasiz (4 mA tam skala)
Volt :0 - 10 V girisler igin.

+10 V referens cgikisi
&imum cikis akimi 5 mA
Analog giris 2 (A2), gerilim veya dijital giris
Gerilim veya Dijital giris 0~+10V:0~+24V
Kontrol arali§i (giris gerilim olarak) Slrasn' ile otomatik olarak Prvt_)1_ ‘den Minimum hiz | Pr 02
Maksimum hiz arasinda degisir.
Kararhlik 0.1%
Giris empedansi 100 Kohm (gerilim): 6k8 (dijital giris)
Normal esik gerilimi (dijital giris icin) +10 V (sadece pozitif lojik igin)

16 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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T5 2
Durum rélesi - Siiriicii saghklh (Normal olarak acik) g
@
Gerilim degeri 240 Vac /30 Vdc &
]
Akim degeri 2 A/6 A (direng) =
Temas izolasyonu 1.5 kVac (kategori Il yiksek gerilim) 3
=
ACIK =
AC besleme siriiciiden ayrildiginda §
Siriict hata verdiginde - AC besleme uygulamali o

Fonksivon durumlar
y KAPALI 5
Siriict “baglamaya hazir” yada “galisiyor” durumunda El
iken AC besleme uygulamali durumu( hata 5
vermemisken) 3
3
3

& Durum rélesi uygun sigorta veya asiri akim koruma devreleri ile birlikte kullaniimahdir.

RIBYOIE]

W
o
Q
o
El
=
o
3

m Analog gerilim ¢ikigi - Motor hizi
4
Cikis gerilimi 0~+10V k)
ﬂ QO
- 0V, 0 Hz/rpm ¢ikisi temsil eder @ ’§
Kontrol araligi +10 V ,Pr 02 Maksimum set hizi degerini temsil eder. ® %
Maksimum ¢ikis akimi 5 mA
Kararlilik 0.1% bl
3
3
+24 V cikis o
Maksimum ¢ikis akimi 100 mA
)
&
m Dijital gikis - Sifir Hiz >5
30
Gerilim seviyesi 0~+24V ® %
Maksimum ¢ikis akimi +24 V da 50 mA ®
NOT +24 V gikigi ve tim dijital ¢ikislarin toplam akim kapasitesi 100 mA ’ dir. 9
«Q
E
-V:W Dijital Giris - Etkin/Yenile*/** z
=10 Dijital Giris - ileri Galig **
=]} Dijital Giris- Geri Galig** o
el
2Y@l Dijital Giris - Local/Remote hiz referansi segimi (A1/A2) %
=1
Lojik tipi Sadece pozitif lojik 2
Gerilim seviyesi 0~+24V -
Normal esik gerilimi +10V §
Eger Etkin terminali acik ise, surtciiniin ¢ikislar pasif olur ve motor durmak igin bosta H
kalir. Etkinlestirme terminali kapatilinca surtict tekrar etkinlestirme icin 1.0 s bekler. g
@
*Belirli sirict hatalarina gore, agilma ve kapanma terminalleri siiriicliyl reset eder. -
Eger ileri galig veya geri galis terminalleri kapatilir ise, suriict direk olarak galisir. c
**Surlcl hatasi olusur ise stop/reset tusu ile hata tipine gore hata silinebilir veya enable g
Ireset girisi ile hata silinir ise ileri/geri ¢alis komutlari ile stricu galistirilmaya &

Commander SK Kullanim Kilavuzu 17
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baslanabilir. Bu sayede siriici sadece stop/reset tusuna basiimasi ile galistinimamasi
garantilenmis olur.

Etkinlestirme, ileri galis terminalleri bir hata komutundan sonra kenar tetiklemeli duruma
dondsurler. Bakiniz * ve **.

Eger ileri ¢alis ve geri calis terminalleri ayni anda kapali ise surlcd, Pr 30 ve Pr 31°de
anilan rampa ve durus modlari kontroliinde stop edecektir.

18
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Tus Takimi ve Gosterge

5.1

5.2

Tus takimi ve ekran asagidaki islemler igin kullanilir:

*  Sirtcinun galisma durumunu gbésterme

* Ariza ve hata durumunu gdsterme

* Parametre degerlerini okuma ve degistirme

*  Sirlclyl durduma, baglatma ve tekrar kurma

Sekil 5-1 Tug takimi ve gosterge

o—

B8.-8888

Programlama Tuslari
MOD @ tusu gostergenin ¢alisma modunu degistirmek icin kullanilir.

ARTIRMA @ ve @ AZALTMA tuslari parametrelerin secimi ve degerlerinin
degistirilmesi icin kullanilir. Ayrica tus takimi modunda motor hizinin artiriimasi ve
azaltilmasina yararlar.

Kontrol Tuslari
Calis @ tusu, Panelden Kontrol modunda surlclyu baglatmak igin kullanilhr..

DUR/SIL @ tusu surlcu tus takimi kontrol modunda iken strticliyl durdurur ve
arizalari siler. Ayrica surilcu terminal modundayken arizalar silmek igin kullanilir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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5.3

Parametre segme ve degistirme

Bu islemler siriiciiye ilk defa enerji verildigi andan itibaren ve henlz hig bir terminalin

bagh olmadigi, higbir parametrenin degistiriimedigi ve gtivenlik kodunun girilmedigi
varsayimina dayanarak verilmigtir.

Sekil 5-2
DURUM MODU
e [
Basin ve
2sn tutun

2sn m Basin

basili ve

tutun birakin

4dak. Sonra
geri doner

PARAMETRE iZLEME MODU

Izleme parametresi secimi

Basu‘@

Parametre yanip séner

v

Parametre
kaydedildi

!

PARAMETRE DEGISTIRME MODU

Parametre degerini degistirin

Basm@ @

Parametre yanip séner

Sirici durum modunda iken, MOD @ tusuna 2 saniye basih tutularak, gostergede,
hiz degerini veya yuk degerinin goriintilenmesini saglayabilirsiniz

MOD @ tusunu basilip ¢ekildiginde , gésterge durum modundan parametre izleme
moduna geger. Parametre izleme modunda, sol taraftaki gésterge parametre
numarasini gostererek yanip sbnmeye baslar ve sag taraftaki gosterge ise segilmis olan
parametrenin degerini gosterir.

MOD @ tusuna basilip gekildiginde, gosterge parametre izleme durumundan,
parametre degistirme durumuna gegirecektir. Parametre degistirme modunda, sag
taraftaki gostergede parametre deg@eri yanip sénecek, sol taraftaki gdstergedede ise
parametre numarasi olacaktir.

Tekrar MOD @ tusuna basilarak parametre duizeltme modundan, parametre izleme
durumuna déndlir. Eger MOD @ tusuna tekrar bir sefer basilir ise , durum moduna
dondlur, ancak eger MOD @ tusuna basilmadan 6nce, yukari @ veya asag| @

tuslarina basilarak parametre degerleri degistirilmis ise MOD @ tusuna basilmasi
g0stergeyi tekrar parametre diizeltme durumuna getirir. Bu durum kullanicinin rahatlkla
parametre goruntlle ve dlizeltme modlar arasinda gegis yapmasini saglar.

20
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Durum modu ©
Sol Gosterge Durum Explanation g
Siiriicil hazir SuEycg baglamak Uzere etkin ve hazir.Cikis kopriisi aktif g
degildir. S
Siriicii etkin degil S'llJru'(.:u"etklr)Ilgl Ifgld|r|lm|§ veya dyruga gectigi icin cikis
koprisu aktif degil ve bir hatayi silerken engelleme var. 5
Siiriicii hata verdi Sirlcu bir ha'lt'a sinyali almis. Hata kodu gostergenin sag 2
tarafinda verilir. 5
m DC gerilim frenleme | Motora DC frenleme gerilimi uygulanmakta. .
5
Hiz gosterimi g
=
Hafiza =
Gostergesi Agiklama %
m Sdiricu ¢ikis frekansi (Hz) m
=
m Motor hizi (d/dak) %
%
m Kullanici tanimli makina hizi ;—;
Yiik gosterimi g)_g
o
Hafiza gz
Goztergesi Agtklama g 3
o
m Motor anma yiikiiniin orani cinsinden gikis yiku (%)
0
ﬂ Faz basina sirlcu cikis akimi (A) §
54 Parametreleri saklama
Parametre diizeltme modundan Parametre izleme moduna gegis amaci ile MOD @ §
- . =4
tusuna basildiginda parametreler otomatik olarak saklanir. z3
2
5.5 Parametrelere ulagsma g
Pr 10 ile kontrol edilen ve parametrelere erismek igin 3 seviyeli kilit vardir. Tablo 5/1 de
gOsterildigi gibi hangi parametrelerin ulasilabilecegi belirlenir. =
Kullanici tanimli kilit sifresi parametresi Pr 25 parametrelere erigme tipinin sadece g
izleme(RO) veya izleme/degistirme(RW) olacagini belirler. z
Tablo 5-1
Parametre erigimi (Pr 10) Ulasilabilir parametreler 9
(2N
L1 Pro01denPr10a E
L2 Pro01denPr60a =
L3 Pr01denPr95e -
g
3
2
3
|
a
3
c
-
&
@
«Q
2
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5.6

5.6.1

5.6.2

5.6.3

5.6.4

Givenlik Kodlari

Guvenlik kodu ayarlandidinda butliin parametrelere sadece izlieme modunda ulasilabilir.
Sifirdan farkl olmak kaydi ile Pr 25’e atanan bir sayi, siriiciiniin giivenlik kodudur ve
glivenlik kodu kitlendikten sonra Pr 10 Loc olarak belirlenir. MOD @tu5u basildiginda,
Pr 10 otomatik olarak Loc dan L1 olur ve Pr 25 ’'de otomatik olarak giivenlik kodunu
gizli tutmak icin 0’a degisir.

Pr 10 ilgili parametreleri izleyebilmek igin L2 veya L3 olarak degistirilebilir.

Giivenlik kodunu girme

*  Pr10’uL2ye ayarlayin.
* Pr 25 e arzu edilen guivenlik kodunu yazin, érnegin: 5
* Pr10 Loc olarak kilitlenir.

« MOD @ tusuna basin

* Pr10 simdi L1 olacak ve Pr 25 'de 0 a degisecektir.

*  Guvenlik kodu surtcuye kilitlenmistir.

* Pr 25 e guvenlik kodu ayarlandiktan sonra, siriici enerijisi kesilse bile guvenlik
kodu etkinligini sturdirdr.

Giivenlik kodunu ¢6zme

» Dizeltmek igin bir parametre segilir.

« MOD @ tusuna basin, gostergenin sag tarafinda 'CODE' yazisi yanip soner.

*  Yukarn @ tusuna basarak glvenlik koduna giris kismina gelin. Ekranin sol
tarafinda 'CO' ibaresi yanip sénecektir.

* Dogru guvenlik kodunu girin.

+ MOD @ tusuna basin.

» Eger dogru guvenlik kodu girildiyse, ekranin sag tarafi yanip sdnecek ve istenilen
ayar yapilabilecektir.

» Eger dogru glivenlik kodu girilmemis ise, ekranin sol tarafinda parametre numarasi
yanip sénecektir. Bu durumda yukaridaki islemlerin tekrar yapilmasi gerekir.

Giivenlik kodunu tekrar kitleme

Guvenlik kodu bir parametre degisikligini gerceklestirmek icin ¢ézilmugse kodu tekrar

kilittemek igin agagidaki islemler yapilr:

*  Pr10’uLoc’a getirin.

+ MOD @ tusuna basin.

Giivenlik kodunu 0 (sifir)’lama - Giivenlik yok

* Pr10°’ulL2 yapin

*+  Pr25egelin.

»  Guvenligi yukarida belirtildigi gibi ¢ézun.

« Pr25’i 0’ a getirin.

+ MOD @ tusuna basin.

Gvenlik kodu unutulmus veya kaybedilmis ise, litfen yerel strlici merkezi veya

saticiniz ile irtibat kurunuz.

5.6.5 Siricuyu fabrika degerlerine ayarlama
* Pr10’u L2 ye getirin.
*  Pr29’'uEURyapinve @ MOD tusuna basin. 50Hz fabrika degerleri yiiklenecektir.
veya
*  Pr29’uUSA yapinve @ MOD tusuna basin. 60Hz fabrika degerleri yiklenecektir.
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6 Parametreler

Parametre gruplari ve uygun alt kiimeleri asagida siralanmistir:

Seviye 1
Pr 01 - Pr 10 a: Basit strlcu ayarlama parametreleri

Seviye 2
Pr11 -Pr12: Sdrici kullanim ayarlama parametreleri
Pr15-Pr21: Refrans parametreleri
Pr22 - Pr29: Gosterge ve tus takimi sekillendirme parametreleri
Pr30 - Pr33: Sistem sekillendirme parametreleri
Pr34 - Pr36: Kullanici I/O sekillendirme parametreleri
Pr 37 - Pr42: Motor sekillendirme parametreleri (standart olmayan ylklemeler)
Pr 43 - Pr44: Seri baglanti sekillendirme parametreleri
Pr 45: Sirlcl yazilim versiyon parametresi
Pr46 - Pr51: Mekanik fren sekillendirme parametreleri
Pr52 - Pr54: Sahayolu sekillendirme parametreleri
Pr 55 - Pr58: Sdirlci hata kayit parametreleri
Pr59 - Pr60: PLC Ladder programlama konfigliirasyonu
Pr61-Pr70: Tanimlanabilir kullanici parametre kismi
Seviye 3
Pr71-Pr80: Tanimlanabilir kullanici ayar parametreleri
Pr 81 - Pr95: Sdirlci diyagonistik parametreleri

Bu parametreler, suriiciinin kullanilacak uygulamaya uygun sekilde ayarlanmasi igin
gereken degisikliklerin yapilabilmesi igin kullanilabilir.
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6.1 Parametre tanimlari - Seviye 1
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Minimum hiz 0~Pr02Hz 0.0 RwW

Motorun her iki ydnde de déneceg@i minimum hizi ayarlamak igin kullanilir. (OV referans
veya minimum akim referansi Pr 01’e karsi diser.)

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Maksimum hiz 0~ 1500 Hz EUR: 50.0, USA 60.0 RW

Motor her iki ydnde de déneceg@i maksimum hizi ayarlamak igin kullanilir.

Pr 02 eder Pr 01,'den kiiglik bir dedere ayarlanir ise Pr 01 otomatik olarak Pr 02 nin
degerini alir. (+10V referansi veya maksimum akim referansi Pr 02'ye karsi duser).

Sirtcinin gikig referansi, kayma kompanzasyonu ve akim sinirlarina bagli olarak, Pr02
ile tanimlanan deger uzerine cikabilir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Hizlanma degeri 5.0

- 0 ~ 3200.0 sn/100 Hz RW
Yavasglama degeri 10.0

Motorun her iki yonu i¢in hizlanma ve yavaslama degerini ayarlamak igin kullanilr.
Birimi saniye/100 Hz'dir.

Eger standart rampa modlarindan biri segilirse (bakiniz Pr 30 Sayfa 27), yuk
eylemsizliginin programlanan yavaglama zamanina gore blyuk oldugu durumlarda
suriict asin gerilim hatasina (OU) yol agmamasi igin yavaslama suresini uzatabilir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 23
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
ALAV, AV.Pr, Al.Pr, Pr,
Stricu Kofigiirasyonu PAd, E.Pot, Torq, Pid, Eur:Al.AV, US:PAd RW
HUAC

Pr 05 i set etmek otomatik olarak surticliyl konfiglre eder.

Pr 05 te iken MOD @ tusu ile degistirme modundan gikilir. Strtictndn terminal
fonksiyonlarinin degistirilebilmesi icin, strGctiniin durmus olmasi, pasif durumda veya
hata vermis olmasi gerekir. Surlcu galigir vaziyette iken, MOD @ tusu ile parametre
degistirme modundan cikilirsa Pr 05 eski degerine geri doner.

Asagidaki tim ayarlamalar sonunda,durum rélesi, surlicinun saglikli bilgisine ayarlanir:

75| J
OK ‘< Ariza /
6]
Konfigiirasyon Tanimlama
ALLAV Gerilim ve akim referansi
AV.Pr Gerilim referansi ve 3 6n hiz
AlL.Pr Akim referansi ve 3 6n hiz
Pr 4 6n hiz
PAd Tus takimi kotrolu
E.Pot Elektronik motorize potasiyometre kontrolu
Tor Moment kontrolu galismasi
Pid PID kontrol galismasi
HUAC Fan ve pompa kontrol ¢alismasi

24
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Sekil 6-1 Pr 05 = ALAV

Sekil 6-2 Pr 05 = AV.Pr
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EUR EUR
O] ov O[T1] ov
Uzak (akim) hiz 10k Lokal (gerilim) hiz
’_M_’ DIT2 referansi girisi (A1) (2kmin) DIT2 referansi girigi (A1)
|:||T3 +10V referans gikisi |:||T3 +10V referans cikisi
10k Lokal (gerilim) hiz -
(2kmin) OIT4] referans: girisi (A2) [OfT4| Referans segimi
—\* Analog gikis —\+ Analog ¢ikis
\\_// Ojs1 (motor hizi) \Vj Ofs1 (motor hizi)
24y Os2] +24v gikis 24y Ols2| +24veikis
1. Dijital ¢ikig P Dijital gikig
|« Olea] (st iz) [ Olles] (sirniz)
ov Stirtict etkin/sifirlama ov Siriic etkin/sifirlama
Os« (USA: stop(ters)) Ole« (USA: Stop(ters))
ileri calis ileri calis
Oles (USA:start) Oles (USA: Start)
Geri galis Geri galis
Olle] (eason) Oles (USA: Jog)
Lokal (A2)/ Uzak (A1) -
Ofer hiz referansi segimi [J|B7| Referans segimi
Terminal B7 agik: Lokal gerilim hiz referansi (A2
segili ¢ 9 (A2) T4 B7 Referans segimi
Terminal B7 kapali: Uzaktan akim hiz referansi (A1) 0 0 Al
segili 0 1 onhiz2
1 0 6nhiz3
1 1 on hiz 4
Sekil 6-3 Pr 05 = AlL.Pr Sekil 6-4 Pr 05 =Pr
EUR EUR
Ofr1] ov O ov
Uzak (akim) hiz
I:“T2 referansi girisi (A1) D|T2 Kullanilmiyor
|:||T3 +10V referans ¢ikisi |:||T3 +10V referans ¢ikisi
D|T4 Referans segimi D|T4 Referans segimi
—\+ Analog gikis —\+ Analog gikis
W) Q181 (motor hizi) W) OfB1 (motor hiz:)
124V DIBZ +24V gikis 424V E”BZ +24V cikis
< Dijital cikis P Dijital gikis
< Ols3] (st hiz) [ Olle3] (it iy
ov Siriicii etkin/sifirlama ov Siiriicti etkin/sifirlama
Os4 (USA: Stop(ters)) O[e4 (USA: Stop (ters))
lleri galis ileri alis
Oles (USA: Start) Oles (USA: Start)
Geri galis Geri calis
Oles (USA: Jog) Ofes (USA: Jog)
DIB? Referans secimi D|B7 Referans segimi
T4 B7 Referans secimi T4 B7 Referans segimi
0 0 A1 0 0 onhiz1
0 1 6nhiz2 0 1 onhiz2
1 0 6n hiz3 1 0 6nhiz 3
1 1 6n hiz4 1 1 6nhiz 4
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Sekil 6-5 Pr 05 = PAd

Sekil 6-6 Pr 05 = E.Pot

EUR

(O}

Ol

Ofr2

O[3

Ofr4

+24V

|B1

O[s2

ov

Ole3

Ole4

Olss

Oles

O|s7

oV
Kullaniimiyor
+10V referans cikisi

Kullaniimiyor

Analog cikis
(motor hizi)

+24V ¢ikis

Dijital gikis
(sifir hiz)

Siirlict etkin/sifilama
lleri/Geri
Kullaniimiyor

Kullaniimiyor

EUR

Ol

O[r2

O[3

04

Ols1

+24V

O[s2

ov

OJe3

Ols4

Olss|

T

Oles

O|s7

ov
Kullaniimiyor

+10V referans gikisi

Azaltma

Analog ¢ikis
(motor hizr)

+24V cikis

Dijital gikis
(sifir hiz)

Siirlict etkin/sifilama
(USA: Stop(ters))

ileri calis
(USA: Start)

Geri galis
(USA: Jog)

Arttirma

Sekil 6-7 Pr 05 =Torq

Pr 05 PAd’e set edildiginde ileri/geri anahtar uygulamasi igin Commander SK lleri
Kullanim Kilavuzu’ na bakiniz.
Pr 05 E.Pot’a set edildiginde, asagidaki parametreleri uygulama icin kullanabilirsiniz:
*  Pr61: Motorlu pot rampa degeri (s/100%)

*  Pr 62: Motorlu pot tekydn segimi (0 = ikiyon , 1 = tekyon )

*  Pr63: Motorize pot modu: 0 = baslangigta sifir, 1 = baslangigta son deger,
2 = baslangigta sifir ve sadece surlcu calisirken,
3 = baslangigta son deger ve sadece surlcl galisirken degistirilebilir.

Sekil 6-8 Pr 05 = Pid

EUR EUR
Oft1] ov O[] ov
Uzak hiz Uzak (akim) h 4-20mA PID . .
|:||T2 r;:@(:g“;?@;@ﬂ |:||T2 PID geribesleme girisi
|:||T3 +10V referans cikis! |:||T3 +10V referans gikisi
10k Moment referansi 0-10V PID .
(2kmin) 04 girisi (A2) |:||T4 PID referans girisi
—\+ Analog c¢ikis —\+ Analog c¢ikis
\\_// Ofs1 (motor hizi) \\_/j ] 3] (motor hizi)
2ay O[B2| +24v cikis oay O[B2| +24v cikis
1. Dijital ¢ikis 1. Dijital gikis
[ OlB3| eifr by [ Oss3 (sifir hiz)
ov Siirticii etkin/sifirima ov Siiriict etkin/sifirlama
Ofs4 (USA: Stop (ters)) Os4 (USA: Stop (ters))
ileri galis ileri calis
Ofss (USA: Start) Ofss (USA: Start)
Geri galis Geri galis
Ofss (USA: Jog) Clles (USA: Jog)
Moment kontrol .
0187 modu segimi [J[B7] PID etkin
Moment kontrol modu segildiginde ve sirticl yuksuz bir motora baglandiginda, motor
hizi aniden yukselebilir.(Pr 02 +20%)
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Pr 05 PID’ye set edildiginde, asagdidaki parametreleri uygulama igin kullanabilirsiniz:

Sekil 6-9

Pr 61: PID orantisal kazang

Pr 62: PID entegral kazang

Pr 63: PID geribesleme tersine donus
Pr 64: PID yiksek limit (%)

Pr 65: PID dusik limit (%)

Pr 66: PID cikis (%)

PID Lojik gizelgesi

uaybyig yueAn

PID etkin

P'\

%
PID referansi

.
» >

PID geribesleme

<&

P kazanci

| kazanc!

Ters islem

%

& >
[Sictozr ——d

Siriich
referansi
% Hz

% den
frekansa
cevrim

PID ist
I\mit
PID alt

limit
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Sekil 6-10 Pr 05 = HUAC terminal baglantisi

EUR

O|r1] ov

Uzak hiz
referansi

Kullaniimiyor

Analog ¢ikis
(motor hizi)

(O}

O|B1
|2

+24V cikis

Dijital ¢ikis
(sifir hiz)

-lL: B3]

ov E
O|s4

o ||
Otomatik EE
ali
=L ee

El/Kapali/Oto
&

leri calis
(USA: Start)

Geri calis
(USA: Jog)

segim anahtari

2

Kullaniimiyor

Uzak (akim) hiz
referansi girigi (A1)

+10V referans ¢ikisi

Siriici etkin/sifilama
(USA: Stop (ters))

E: El segiminde
kapanacak

O: Otomatik segiminde
kapanacak
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor akim degeri 0 ~ Surict akim degeri A Sdricu degeri RW

Motor anma akimi degerini girin (Motor lzerindeki plakada yazilidir).
Sirict anma akimi degeri, strliciiniin gikisindan alinabilecek 100% etkin akimdir. Bu
deger daha az segilebilir ancak striicliniin akim degerinden daha biyik olamaz.

Pr 06 Motor anma akimi parametresi, asiri yuklenme durumunda herhangi bir yangin
riskini azaltmak igin dogru olarak ayarlanmalidir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degeri Tip
Motor hiz degeri 0 ~ 9999 rpm EUR: 1500, USA: 1800 RW

Motorun yiikteki anma hizini girin (motor lzerindeki plakada yazilidir).
Anma hizi degeri motorun kaymasini hesaplamak amaci ile kullanilir.

Pr 07 ’nin sifir yapilmasi kayma kompanzasyonunu kaldirir.

Motorun tam ylikteki hizi 9999rpm’ den blyik ise, Pr 07’yi sifir 0 yapiniz. Bu parametre
9999'dan buyiik yapilamayacagi icin kayma kompanzasyonu gegersiz kalacaktir.

Kayma kompanzasyonu degeri, ylksek ataletli yiklerde kullanimda sifilanmalidir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

EUR: 230 /400

USA: 230 / 460 RW

Motor gerilim degeri 0~240,0~480V

Motorun anma gerilimini girin (motorun Uzerindeki plakada yazilidir).
Bu, motorun nominal frekansina uygun bir gerilimdir.

Eger motor standart 50 Hz - 60 Hz 'den farkli ise, sayfa 34, Pr 39'daki dederlere gore
NOT ayarlama yapiniz.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor glic faktoru 0~1 0.85 RW

Motorun anma gui¢ faktéri cos ¢ degerini giriniz. (motorun Gzerindeki plakada yazilidir).

Gl faktori degeri, atomatik ayar islemi sonunda degisir. Sayfa 34 deki Pr38 e bakiniz..

No Fonksiyon Aralik Fabrka degerleri Tip
Parametreye erisim L1, L2, L3, Loc L1 RW

L1: Seviye 1 erisimi - sadece ilk 10 parametreye erisilebilir

L2: Seviye 2 erisimi - 01 den 60’a kadar tim parametrelere erisilebilir

L3: Seviye 3 erisimi- 01 den 95’e kadar olan tim parametrelere erigilebilir.
Loc: Siricuyl glvenlik kodu ile kilitlemek igin kullanihir. Daha ayrintili bilgi igin
Sayfa18 boluim 5.6 daki Glivenlik Kodlari kismina bakiniz.
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6.2 Parametre tanimlari - Seviye 2
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Calis/Dur Lojik segimi 0~6 EUR: 0, USA: 4 RW
Pr11 Terminal B4 Terminal B5 Terminal B6 Kilitleme
0 Etkin ileri Calis Geri Galis Hayir
1 /Dur (Ters) ileri Calis Geri Galis Evet
2 |Etkin Calis lleri / Geri Hayir
3 /Dur (Ters) Calis ileri / Geri Evet
4 /Dur (Ters) Calis Jog Evet
5 [frlgsrl;lr?wllayabilir lleri Calis Geri Calis Hayir
6 Kullanici Kullanici Kullanici Kullanici
programlayabilr programlayabilir programlayabilir programlayabilir

Pr 11 degisikligi MOD @ tusu ile parametre degistirme modundan cikilirken aktif olur.
Sirtcinun terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi igin, siriicini durmusg olmasi,
pasif durumda veya hata vermis olmasi gerekir. Siirlict galigir vaziyette iken, MOD @
tusu ile parametre degistirme modunden gikilirsa Pr 11 eski degerine geri déner.

uejueiBeg yupe|3| [EIUo Yuesel

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Fren kontroli etkin diS, rEL, d 10, USEr diS RW

diS: Mekanik fren yazilimi pasif.

rEL: Mekanik fren yazilimi etkin. Fren T5 & T6 rdlesi ile kontrol edilir. B3
terminalindeki dijital ¢cikis otomatik olarak suriict saglikh olarak programlanir.

d 10: Mekanik fren yazilimi etkin. Fren kontroll, B3 terminalindeki dijital ¢ikis ile
saglanir. T5 ve T6 terminallerindeki réle ¢ikisi otomatik olarak suriici saghkh
olarak programlanir.

USEr:Mekanik fren yazilimi etkin. Fren kontrolu kullanici tarafindan progrmalanir. Réle
ve dijital ¢ikiglar programlanmamistir. Kullanici fren kontrolunu réle ve dijital
¢ikisa programlamalidir. Cikis programlanmadigi taktirde, fren kontrolu igin sinyal
elde edilebilir. (Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz)

Pr 12 degisikligi MOD @ tusu ile parametre degistirme modundan cikilirken aktif olur.
Sirtcinun terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi igin, siriicinid durmusg olmasi,
pasif durumda veya hata vermis olmasi gerekir. Strtict galigir vaziyette iken, MOD @
tusu ile parametre degistirme modundan gikilirsa Pr 12 eski degerine geri déner.

Pr 46 dan Pr 51 e kadar sayfa 35 de gortlebilir
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Emniyet sorunu nedeni ile bazi uygulamalarda (Or: ving ve asansér) fren kontrol
ayarlarina buyk dikkat gosterilmelidir. Herhangi bir stiipheli durumda bilgi ve tavsiye igin

Jejuoisdo
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litfen slrticlyl aldiginiz yere basvurunuz.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullaniimiyor
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Jog referansi 0 ~400.0 Hz 1.5 RW

Jog hizini tanimlar
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

0-20, 20-0, 4-20, 20-4,

4-.20, 20-.4, VoLt 4-20 RW

Analog giris 1 modu

T2 terminalindeki girigi tanimlar

0-20: Akim referansi 0 ~ 20 mA (20 mA tam skala)
20-0: Akim referansi 20 ~ 0 mA (0 mA tam skala)
4-20: Akim referansi 4 ~ 20 mA akim kesintisi (cL
20-4: Akim referansi 20 ~ 4 mA akim kesintisi (cL
4-.20: Akim referansi 4 ~ 20 mA akim kesintisi (cL
20-.4: Akim referansi 20 ~ 4 mA akim kesintisi (cL
VolLt:0 ~10 V giris

4 -20 veya 20 - 4 mA modlari segildiginde akim referansi 3 mA dan kiguk olursa surtict
hata verecektir. Stirlicii akimi referansi agik devre (cL) hatasi veriyorsa 1. analog
referans kullanilamaz.

korumali (20 mA tam skala)
korumali (4 mA tam skala)
korumasiz (20 mA tam skala)
korumasiz (4 mA tam skala)

—_— — —

Her iki analog giris (A1 ve A2) gerilim girisine gore ayarlanmis ise ve potasiyometreler
suruculerin +10 V kaynagindan (terminal T3) besleme alacak ise direng degerleri 4Kohm
‘dan blyuk olmalidir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Negatif 6n hizlar etkin OFF (0) veya On (1) OFF (0) RwW

OFF: Motor déniig yonii ileri ve Geri déniis terminallerinden kontrol edilir.
On: Motor dénls yonl 6n hiz degeri ile kontrol edilir (ileri don terminalini kullaniniz).

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
(3 On hiz 1
‘LN On hiz 2 +1500 Hz )

= ( Max. hiz degeri Pr 02 lle 0 RW
AU On hiz 3 sinirlanmis)
AR On hiz 4

Tanimlanmig 6n hizlar 1 den 4’e kadar.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Yuk gosterimi Ld, A Ld RwW

E:

Ld: Motorun % cinsinden aktif akim degeri
A: Suricindn gikis akimi - Amper olarak

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

E:

Hiz gdsterimi Fr, SP, Cd Fr RW

Fr: Surlcl Hz cinsinden gikis frekansi
SP: Motorun d/dak cinsinden hizi
Cd: Kullanicinin tanimladigi makina hizi (Pr 24’e bakiniz).

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Kullanici garpani 0~ 9.999 1.000 RW

Kullanici makina hizi igin tanimladigi birime gegmek tizere motor hizi (d/dak) ¢arpani.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Kullanici guivenlik kodu 0~ 999 0 RwW

B: B:

Guvenlik kodu ayar parametresi. Bkz. Sayfa22, 5.6 ayritindaki Giivenlik Kodlari.
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullaniimaz

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Enerjilendiginde panel referansi degeri 0, LASt, PrS1 0 RW

0: Panel referansi sifir
LASt:Referans enerji kesildigindeki son degere esit
PrS1:Referans 1. 6n hiza esit

JoJuoA YUaL

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Parametre kopyalama nO, rEAd, Prog, boot hayir RW

no: Kopyalama yok.

rEAd:Siriclye, Kopyalama Moduli (SmartStick) icinde bulunan parametreler aktarilir.
Prog: Surlicl bellegindeki parametreler Kopyalama Modiiliine (SmartStick) aktarilir.
boot: Kopyalama Moduli (SmartStick) sadece oku durumuna gelir. Kopyalama

moduliindeki parametreler, sirlciye her enerji verildiginde siriiciiye kopyalanir.

Parametre boot olarak ayarlanmadan 6nce gegerli strtici parametreleri Kopyalama
Modiiliine Prog modu ile kaydedilmelidir. Aksi taktirde surtict eneriji verildiginde C.Acc
hatasi verir.

Parametre aktarimi, Pr 28 rEAd, Prog veya boot olarak ayarlandiktan sonra MODE 3‘/
tusuna basilarak parametre ayarlama modundan ¢ikilmasiyla gerceklesir.

Eger Kopyalama moduili strlcuye takilmadan kopyalama islemi yapilirsa, siiriici C.Acc
hatasi vererek ariza durumuna geger.

Smart Stick, degisik gligteki siiriicller arasinda parametre kopyalalamak igin
kullanilabilir. Striicliye 6zglin bazi parametreler Smart stick iginde bulunmakla beraber
kopyalanacak siriciiye bu parametreler aktariimaz.

uejueiBeg yupe|3| [EIUo Yuesel

abieyson
aA 1wiel $np

o
o
2
o
3
®
=
o
o
]

Farkli gucteki surticuye kopyalanmis parametreler yuklenmeye calisildiginda, sirici o
C.rtg hatas! verecektir. . g
Sdricunun 6zgun parametreleri: Pr 06 Motor akim degeri, Pr 08 motor gerilimi, Pr 09 39
motor glg faktorl ve Pr 37 motor maksimum anahtarlama frekansi dir. 3
Kopyalama/Programlama moduiliine Prog ile yazma yapilmadan 6nce Kopyalama/
Programlama modiili enerji verilmeden dnce suriclye takilimis olmasi gerekir. Aksi §
taktirde Prog komutu sirasinda surticti C.dAt hatasi vererek arizaya gecer. é
En iyi motor performansini saglamak igin, parametre kopyalama isleminden sonra )
otoayar iglemi yapilmahdir.
o
Parametre kopyalama islemi degisik gucteki surtictler arasinda yapiliyorsa bit <
parametreleri kopyalanmaz. 5
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip T
Fabrika degerlerini ylikleme nO, Eur, USA no RW g
no: Fabrika degerleri yiklenmemis. E
Eur: 50 Hz deki fabrika degerleri yuklu z
USA: 60 Hz deki fabrika degerleri yuklu —
c
Fabrika degerleri yuklenmesi, Pr 29’ da Eur veya USA iken, @ MOD tusuna basilarak c
parametre ayarlama modudan c¢iktiktan sonra gerceklesir. i
Fabrika degerleri yuklendiginde, gésterge Pr 01’ e donecek ve Pr10’ da L1 degerini =
alacaktrr.. 3
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Fabrika degerlerini yiklemek igin, strliciiniin durmus, pasif durumda veya hata vermis

olmasi gerekir. Eger fabrika deg@eleri surtict ¢galigirken yiklenmis ise, striicinin
gostergesinde “FAIL” hata sinyali iki sefer yanip sénecek ve gosterge “no” ya dénecektir.

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

o

Rampa modu segimi 0~3 1 RW

0: Hizh rampa segimi

1:  Normal motor gerilimi ile standart rampa segilir

2: Yuksek motor gerilimi ile standart rampa segilir

3: Hizl rampa ile yuksek motor gerilimi segilir

Hizli rampa ile dogrusal yavaslama degeridir. Normal olarak frenleme direnci
kullanildiginda segilir.

Normal olarak frenleme direnci kullaniimayan durumlarda, Standart Rampa DC bara
yuksek gerilim hatalarinin olusmasini engeller.

Eger ylksek motor gerilimi segilmis ise, yuk eylemsizligine bagli olarak yavaslama daha
hizli olur ancak motor Isisinin artmasina neden olabilir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Durma modu segimi 0~4 1 RW
0: Serbest durus
1: Rampali durus
2: 1 saniye sureli DC frenlemeyle rampali durug
3: Ddusuk hizi algilayarak DC frenlemeli durus
4: Zaman ayarh DC frenleme
Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Degisken moment segimi OFF (0) veya On(1) On(1) RW

OFF:Gerilim / frekans orani sabit (sabit momentli - standart yukler)
On:Yuk akimina bagdh degisken gerilim/frekans orani (dedisken momentli yikler - fan/
pompa) . Bu kontrol tipi yiksek motor verimi saglar.

i

Fonsiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Ddénen motoru yakalama segimi 0~3 0 RW
0: Etkin degil

1: Negatif ve pozitif frekanslar algilanir

2: Sadece pozitif frekanslar algilanir

3: Sadece negatif frekanslar algilanir

Eger motor sabit gerilim kuvvetlendirme modunda ise (pr 41= Fd veya SrE) ve motor hiz
yakalama ektin ise, motorun stator direncini 6lgmek igin éncelikle (bkz. sayfa 30 Pr 38 )
otoayar islemi yapilmalidir. Eger baslangigta stator direnci dlglilemediyse, suriici motor
hizini yakalanmaya calistigi sirada OV ve OI.AC hatalari verebilir.

Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

i

Terminal B7 mod segimi

dig, th, Fr, Fr.hr dig RW

dig: Dijital giris

th:  Motor termistor girisi, baglantisi asagidaki diyagramda gosterilmistir.

Fr:  Frekans girisi. Commander SK lleri kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Fr.hr: Yiiksek ¢dziimlii frekans girisi. Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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Sekil 6-11

g!

g

. g

@

Motor thermistor @

I:I input )

Hata direnci: 3 kW -
Silinme direnci :1 k8 E]
g

3

Eger Pr 34 th’ye ayarlanir ve terminal B7 motor termistori icin kullanilirsa, Pr 05 ile
ayarlanan B7 terminali kofiglirasyonu gegersiz olur.
Giris modu th olarak ayarlandiginda mode tusuna dért defa basiniz. Bu durumda Analog
referans 2 suriicl hiz referansi olarak kullaniimayacaktir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL,
Act, ALAr, |.Lt, At.Ld, USEr

Dijital Cikis kontroli (terminal B3) n=0 RW

n=0: Sifir hizda
At.SP: Ayarlanan Hizda
Lo.SP: Minimum hizda
hEAL: Siricli normal

uejueiBeg yupe|3| [EIUo Yuesel

Act: Surici aktif =
ALAr: Genel sirici alarmi gf_”_).
LLLt:  Akim limiti aktif &3
At.Ld: 100% yukli ®s

USEr: Kullanici programlayabilir

Bu parametre Pr 12’nin ayarlanmasi ile otomatik olarak degisir. Pr 12 bu parametreyi
otomatik olarak kontrol etmeye ayarlandiginda, bu parametre bir daha degistiriiemez.

o
o
2
o
3
®
=
o
o
]

Bu parametre degisikligi @ MODE tusuna basilarak parametre degistirme modundan

ctkilirken etkin olur. °
Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz. »E
30
No Fonsiyon Aralik Fabrika degerleri Tip ® %
Analog ¢ikis kontrolu (terminal B1) Fr, Ld, A, Por, USEr Fr RW @
Fr: Motorun hizi ile orantili gerilim o
Ld: Motor yiikd ile orantili gerilim &
A: Cikis akimi ile orantil gerilim &
Por:  Cikis glcd ile orantil gerilim &
USEr: Kullanici programlayabilir
Bu parametre degisikligi @ MODE tusuna basilarak parametre degistirme modundan °
cikilirken etkin olur. g
Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz. g—’
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Maksimum anahtarlama frekansi 3, 6,12, 18 kHz 3 RW %3
3:  3kHz g
6. 6kHz c
12: 12 kHz g
18: 18 kHz -
Deger degisimi bilgileri icin Commander SK Teknik Bilgiler Kilavuzuna bakiniz. g
18kHz anahtarlama frekansi 400V CommanderSK Boy B,C ve D ile 200V Boy D %
stirticiilerde bulunmaz 5
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Otoayar 0~2 0 RW

0: Otoayar yok
1: Statik otoayar (motor dururken kendini ayarlama)
2: Dinamik otoayar (motor donerken kendini ayarlama)

& Dinamik otoayar secildiginde, surlici motoru Pr 02'de belirtilen maksimum hizin 2/3 Une
kadar ¢ikaracaktir

Statik otoayar yapilacadi zaman motor mutlaka durdurulmaldir.
Dinamik otoayar yapilacagi zaman motor mutlaka durdurulmal ve yulksiz olmalidir.

Oto ayar islemi baslatildiginda, suriici normal olarak galistiriimadan énce mutlaka islem
Il tamamlanmalidir. Eger islem tamamlanmaz ise (Strlct etkin konumdan gikartilir veya
ariza verirse) motor ancak otoayar hizinda (anma hizinin 2/3 si) cahstirlabilir .

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Motor anma frekansi 0.0 ~1500.0 Hz EUR: 50.0, USA: 60.0 RW
Motor anma frekansini giriniz (motor lizerindeki plakada yazilidir).
Motora uygulanacak gerilim/frekans 6zegrisini tanimlar.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Motor kutup sayisi Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW
Auto: Pr 07 ve Pr 39 parametreleri ile motorun kutup sayisi otomatik olarak
hesaplanir.
2P: 2 kutuplu motor igin ayarlama yapar
4P: 4 kutuplu motor igin ayarlama yapar
6P: 6 kutuplu motor icin ayarlama yapar
8P: 8 kutuplu motor igin ayarlama yapar
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H Akim modu segimi 0~5 Url RwW

Ur S: Siriclinin her galismasinda ve durmasinda stator direncini dlger.
Ur: Hicbir 6lgim yapilmaz

Fd: Sabit gerilim kuvvetlendirme
Ur A:  Siric ilk defa kullanildiginda 6lgilmis olan stator direnci degeri ile galisma
Url:  Her eneriji verildiginde dOlgllecek olan stator direnci degeri ile galisma

SrE:  Karesel yik karakteristigi
Tum Ur modlarinda, surlcu agik gevrim vektor kontrollu olarak galistirir.

Sirtcinun fabrika degerleri Ur | modundadir. Bunun anlami, sirlicii her ener;ji
verildiginde ve etkin oldugunda statik otoayar yapar. Eger slrlcu etkin ve enerji verildigi
durumlarda, yikler sabit degil ise, bagka bir mod segilmesi gerekir. Bu durumda baska
bir mod secilmez ise motorun diisiik performansta ¢alismasina, Ol.AC, It.AC veya OV
hatalarini vermesine sebep olur.
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No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip g
o
Dislik frekans gerilim kuvvetlendirmesi 0.0 ~50.0 % 3.0 RW =
Pr 41’de Fd veya SrE segildiginde gerilim kuvvetlendirme seviyesi ayarlanir. %
]
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip —
Seri haberlesme hiz degeri 2.4,4.8,9.6,19.2,38.4 19.2 RW &
=
2.4: 2400 baud =
4.8: 4800 baud %
9.6: 9600 baud A
19.2: 19200 baud =
38.4: 38400 baud &
%
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip §
Seri haberlesme adresleri 0~ 247 1 RW =
m
Siruciinin seri haberlesmesi igin gegerli olan tekil adresini belirtir. 2
o
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip (E_:
Yazihm strimu 1.00 ~99.99 RO %
Siricinin iginde bulunan yazilim sirimund tanimlar. __|
Pr 46 dan Pr 51’e kadar olan parametreler, Pr 12 motor frenleme moduna gz“i
T (7]
ayarlandiginda kullanilabilir. gf
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip ® %
Fren birakmak igin akim esigi 50
i — 0~200 % RW
Freni uygulamak igin akim esigi 10 Q.’
o
Frenin uygulanmasi veya birakmasi igin gerekli motor akiminin % esik degeri. 3
Eger frekans degeri > Pr 48 ve akim degeri > Pr 46 ise fren birakma islemi baslar. %
Eger frekans degeri < Pr 47 ise fren aninda devreye girer.
)
jo)
No Fonksiyon arahk Fabrika degerleri Tip > g
30
L Frenleme birakma frekansi 1.0 =2
0.0 ~20.0 Hz RW 8
L2 Frenleme uygulama frekansi 2.0 3
Fren birakma ve fren uygulama frekanslarini tanimlar. o
Eger akim degeri > Pr 46 ve frakans degeri > Pr 48 ise, fren birakma islemi baslar. &
o
Eger akim degeri < Pr 49 ise ve siriici durma komutu almis ise, fren aninda devreye E:
girer. 3
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip §
<
Fren birakma gecikmesi 0.0~25.0sn 1.0 RW Q%_)
Frekans ve yik kosullari uygun oldugu andan itibaren fren birakma anina kadar gegen )
zamani tanimlar. Rampa bu durumda sabit kalir. T
3
3
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip %
Fren birakma sonrasi gecikme 0.0~25.0sn 1.0 RW &
[o]
Fren biraktiktan sonra rampay! etkinlestirme arasindaki gecikmeyi tanimlar. 2
c
-
&
]
=)
2
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Sekil 6-12 Fren foksiyon diyagrami

Fren birakma
akim esigi

Fren uygulama

Drive
active

Fren birakma

Cikis frekansi

Cikis akimi

Fren birakma

Rampa tutma

birakma frekansi

" an oncesi gecikme
akim esigi
50
Ram Fren
pa
Cikis
Frekansi
DY
+ Latch I
In Out
i I iy
-
Fren birakma ] Reset Fren
frekansi II' birakma
v Fren birakma Kullanici
sonrasi gecikme H programli
Fren uygulama A Fren
frekansi kontrolu
Referans
uygulandi B
<D ‘
Sekil 6-13 Fren ¢alisma zamanlamasi
Pr48: Fren Prag: Fren

uygulama frekansi

Pr46: Fren birakma

akim esigi /[

e

P

Pr50: Fren Pr51: Fren
birakma éncesi  birakma sonrasi
gecikme gecikme

Siiriiciiye sahayolu G6ziim Modiilii eklendiginde Pr 52’den Pr 54’e kadar parametreler belirir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme adresi 0~ 255 0 RW
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme hiz degeri 0~8 0 RW
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme diyagonistik -128 ~ +127 0 RW

Daha fazla bilgi icin Sahayolu Opsiyon Modulu kullanim kilavuzuna bakiniz.
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No Fonksiyon Aralik Fabriak degerleri Tip
En son hata
Pr 55 'den 6nceki hata
Pr 56 'den 6nceki hata 0 RO
Pr 57 'den dnceki hata
Siricinin en son 4 hatasini gosterir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
H PLC Ladder programi etkin 0~2 0 RW

JoJuoA YUaL

Kullanici programi etkin fonksiyonu kullanici programinin galistirimasini ve
durdurulmasini saglar.

0: Kullanici programini durdurur.

1: Kullanici programini ¢alistirir (LogicStick aparati takili degilken suriicl hata verir).
Herhangi bir parametreye limit disi degerin yazilmasi halinde deger, o parametre

icin gecerli olan maksimum/minimum limitli degerde kalir.

2: Kullanici programini galistirir. (LogicStick aparati takili degilken surtici hata verir).

Herhangi bir parametreye limit disi degerin yazilmasi halinde surticl hata verir.

PLC Ladder programi igin Commander SK ileri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

uejueiBeg yupe|3| [EIUo Yuesel

Tip

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri
PLC Ladder programi durumu -128 ~ +127

RO

Kullanici programinin durumunu belirten parametredir.

-n: n nolu satir caligirken kullanici programi hata vererek durmus oldugunu gésterir.

Gostergede bulunan hata satiri numarasi negatif olarak gosterilir.

0: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programi yok
1: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programi var fakat durdurulmus
2: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programi var ve galigiyor
3: Logic Stick takilmamis
No Fonksiyon Aralik | Fabrika degeri | Tip
Tanimalanabilir parametreler kaynak olarak

abieyson
aA 1wiel $np

FEIERENTEIN

ew|y
akaina nged

Pr 61 den Pr 70’e ve Pr 71’ den Pr 80 'e kadar olan parametreler, ileri dlizeydeki

parametrelere ulasmak ve ayarlamak igin kullanilir.

Ornegin: Pr 1.29 (Atlama frekansi 1) ayarlanmak istenir ise Pr 71 'den Pr 80 e olan

parametrelerden birine 1.29 degeri giriniz. Pr 1.29 'un degeri benzer olarak Pr 61 den Pr
70.e kadar olan parametrelerden birinde gorilir. Eger Pr 71 1.29'a set edilir ise, Pr 61,

Pr 1.29 'da girilmis olan degeri gosterir.

Bazi parametreler sadece, surticu etkin degil iken, durmusken veya hata vermis iken

DUR/SIL Q tusuna 1 sn sire ile basili tutularak aktif edilebilir.

Parametreler ile ilgili daha detayl bilgi icin Commander SK ileri Kullanim Kilavuzuna

bakiniz.

Japjnsoubelq

Jejuoisdo

1S8)SI aNdWeled
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6.3

Parametre tanimlari - Seviye 3

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Tto Pr 61 ~ Pr 70 tanimlama 0~ Pr21.50 RW
Pr 71 den Pr 80 e ulasiimak istenen ileri parametre degerleri girilir.
Bu parametrelerdeki degerler Pr 61°de Pr 70°de gorulir. Daha ayrintili bilgi igin
Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.
6.4 Diyagnostik parametreleri
Asagida belirtilen sadece okunabilen parametreler (RO) surliciinin hatalarini izlemek
icin kullanilir. Sayfa 44 Sekil 8 -1'de Diyagonistik mantik diyagraminda ayrintilari
bulabilirsiniz.
Fonksiyon Aralik Tip
Segilmis olan frekans referansi +Pr 02 Hz RO
Rampa 6ncesi referans +Pr 02 Hz RO
Rampa sonrasi referans +Pr 02 Hz RO
DC bara gerilimi 0 ~ Sirdct maksimum DC gerilimi RO
Motor frakansi +Pr 02 Hz RO
Motor gerilimi 0 ~ Sdricu etiket gerilimi(V) RO
Motor hizi +9999 rpm RO
Motor akimi + Slruct maksimum akimi(A) RO
Motor aktif akim + Surticti maksimum akimi(A) RO
Dijital G/C kelimesi 0~95 RO
Referans etkin gostergesi OFF (0) ~On (1) RO
Geri calisma OFF (0) ~On (1) RO
Jog calisma OFF (0) ~On (1) RO
Analog girisi 1 Seviyesi 0~ 100 % RO
Analog girisi 2 Seviyesi 0~ 100 % RO
38 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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7 Cabuk Devreye Alma

Bu talimat yeni kutusundan ¢ikariimis ve parametreleri fabrika degerlerine ayarli

suriculer igin gegerlidir.

Sekil 7-1 Gerekli olan minimum kontrol terminali baglantilar

uaybyig yueAn

71 Terminal kontrolu
EUR USA
w
Uzak (akim) hiz

referansi girii (A1)

+10V referans gkt

Hiz referansi

(geriim) qirisi (A2)
Hiz referansi

Analog cikr
potansiyometresi ({81 {mnto?hgmf

Hiz referansi
potansiyometres! {[J(B1

o

o
]
i
]

Uzak (akim) hiz
referansi girsi (A1)

+ 0V referans gikisi
Hiz referansi

(gerilim) girisi (A2)

Analog ¢ikis
(motor hizi)

C1[82f +24v gl

C1[82| +24V gk

Lokal (A2)Uzak (A1)
Wl hiz referans| segimi

O i’ O ey
34| sirici et 2 T o 34| 8stop ers)
1135 erigalis + OB Start
[11B6) Gerigalis [1l86] Jog

] Lo i k1)
iz referans! segimi

JoJuoA YUaL

feluop stiuexon
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B7 klemensi acildiginda Local Hiz Referansi segilir.

Jsjeleweled
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o
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o
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o
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Igler

Aciklama

Enerjiveriimeden
once

Emin olunuz:

» Terminal B4 acik ve sirlcu etkin sinyali verilmiyor

« B5/B6 terminalleri agik ve suricu ¢alis sinyali verilmiyor
*  Surticl motora bagl

*  Sirtci-motor baglantilar A veya Y olarak dogru

e Sulrtclye dogru beseleme gerilimi verilmis.

Sdiriclye eneriji
verildiginde

Emin olunuz:

. sirica [|M [HH gostermelidir.

Minimum ve
Maksimum hizi
girin

Giriniz:
*  Minimum hiz deg@eri Pr 01 (Hz)
*  Maksimum hiz degeri Pr 02 (Hz)

Hizlandirma ve
yavaglama
rampa
degerlerini giriniz

Giriniz:
* Hizlandirma rampa degeri Pr 03 (s/100 Hz)
*  Yavaslama rampa degeri Pr 04 (s/100 Hz)

o Feroed

Motor bilgi
plakasi
deyatlarini girme

Giriniz:

*  Motor akim degeri giriniz Pr 06 (A)

*  Motor hiz degerini giriniz Pr 07 (d/dak)

*  Motor gerilim degerini giriniz Pr 08 (V)

*  Motor gli¢ faktori giriniz Pr 09

» Eger motor 50 / 60 Hz standartlarinda degil ise, Pr 39'u
uygun ayarlayiniz

Mot X XXXXXXXXX.
NO XXXXXXXXXX_kg
P55 IGF €40 sST
V[ Hz [min [ KW [cosa] A
Q 2 20| 50 [1aas[220{080[850
1 a00 4.0

4 20| 50| tef2o0076 250 B
XL ars 490 %
Nm H

Otoayarlamaya hazir

Etkinlestirme ve

Kapali:

Sdrictyd « Etkin ve lleri Galis veya Geri Calis sinyalleri
Calisitirma
Commander SK motora bagl iken otomatik ayar iglemini
yapacaktir. Gostergede degisken olarak otoayarin —
yapildigina dair * Auto’ ve tunE’ ibareleri yanar. V
Otoayarlama Motor otoayar islemini tamamladiginda durmus olmalidir. -
Sirtcl her enerji verildiginde galismadan 6nce statik E
otoayar islemini yapar. Uygulama sirasinda bir problem -
olursa, Pr 41 ’e uygun deger giriimesi gerekir.
Otoayar i N C R
tama)r/‘nlama Otoayar bittiginde gostergede g6ralur.
Calismaya hazir
Calis Sirtct motoru galistirmaya hazirdir.
Hizin artirlmasi | Motorun hiz potansiyometresini ¢evirerek hizin artiriimasini
ve azaltilmasi veya azaltiimasini saglayiniz.
Motoru rampa kontrollu olarak durdurmak icin ileri ve geri f—\
Durdurma don terminallerini agmak yeterlidir.
Eger etkin terminali motor galisirken agilirsa motor serbest
olarak duracaktir.
40 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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7.2 Tustakimi Kontrolu

[0]

Cc:

Sekil 7-2 Kontrol terminali igin gerekli olan minimum terminal baglantilan g
2

@

jt1| ov =)
2

|:||T2 Kullaniimiyor

o

=

|:||T3 +10V referans gikisi ES
<

)

] 14| Kullaniimiyor 3
=

Ole1 Analog ¢ikis %
(motor hizi) EX

=

=

Ols2| +24v cikis ]
&

Dijital ¢ikis

DlBS (sifir hiz) g
Oe4| siriici etkin/sifiriama )
&

Q

Oles| ileriiceri 2
L
|:||BG Kullaniimiyor 4
f=4
Ols7| Kul oy
ullaniimiyor o=

g 3

<

o

iIeri/Geri tusunu tanimlamak igin, Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu'na bakiniz.
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Igler

Detay

Enerjiveriimeden
once

Emin olunuz:

« Terminal B4 agik ve surlcu etkin sinyali vermiyor

B5 / B6 terminalleri agik ve siiriicli ¢alis sinyali verilmiyor
»  Surtcl motora bagli

«  Surtci-motor baglantilar A veya Y olarak dogru

*  Sdriicliye dogru beseleme gerilimi verilmis.

Sdiriclye eneriji
verildiginde

Emin olunuz:

. sirica [|M lHH gostermelidir.

Minimum ve
maksimum hizi
girin

Giriniz:
* Hizlandirma degeri Pr 03 (s/100 Hz)
* Yavaslatma degeri Pr 04 (s/100 Hz)

Hizlandirma ve
yavaslatma ramp
degerlerini giriniz

Giriniz:
* Hizlandirma degeri Pr 03 (s/100 Hz)
» yavaglatma degeri Pr 04 (s/100 Hz)

o FProed

Motor bilgi
plakasi

deyatlarini girme :

Tustakimi Giriniz:
kontrollii segme |+ Pr05’e PAd giriniz
Giriniz:

Motor akim degeri giriniz Pr 06 (A)

Motor hiz degerini giriniz Pr 07 (d/dak)

Motor gerilim degerini giriniz Pr 08 (V)

Motor gli¢ faktorl giriniz Pr 09

» Eger motor 50 / 60 Hz standartlarinda degil ise, Pr 39'u
uygun ayarlayiniz

Mot X XXXXXXXXX
NO XXXXXXXXXX_kg

Otoayarlamaya hazir

Etkinlestirme ve |Kapal:

Siirliclyl «  Etkin sinyali

Caligitirma +  RUN @ tusuna basiniz
Commander SK motora bagli iken otomatik ayar islemini
yapacaktir. Géstergede degisken olarak otoayarin
yapildigina dair * Auto’ ve tunE’ ibareleri yanar. ‘M,

Otoayarlama Motor otoayar islemini tamamladiginda durmus olmalidir.
Sdriict her enerji verildiginde galismadan 6nce statik E
otoayar islemini yapar. Uygulama sirasinda bir problem -
olursa, Pr 41 ’e uygun deger giriimesi gerekir.

Otoayar s .. . A

tamamlama Otoayaralama bittiginde gostergede : goruldr.

Calismaya hazir

Calis

Sirtct motoru galistirmaya hazirdir.

Hizi yukseltmek

@ UP hizi artinir

ve azaltmak @ DOWN hizi azaltir @
Durdurmak @ STOP/RESET motoru durdurur.
42 Commander SK Kullanim Kilavuzu

www.controltech.com.tr

Yayin No: 6




8

Diyagnostikler

>

Cihazinizi tamir etmeye kalkmayiniz. Hatali strlicinin tamiri igin saticiniza bagvurunuz.

ua|iblig NueAnNS

-
3
o
ata Durum Olasi nedenler 7
Kodu =
S Girig AC gerilimi disik
DC bara gerilimi diigtk Ara devreden besleniyorsa bu kaynagin DC gerilimi dlslik E
Q
DC bara gerilimi yiiksek Yav_asl_ama zamani mgkln:anm eylem5|zlllg|lr_1e" gobre kiguk =
secilmis motor mekanik yuk tarafindan sardluyor. 5
Rampa zaman yetersiz &
Sirlcu ¢ikisinda faz-faz veya faz-toprak arasi kisa devre ]
Ani AC asiri akim hatasi Sirtictiniin motora gére otoayar yapmasi gerekiyor %
Motor veya baglantilari degismis, strticliniin motora gére otoayar f';
yapmasi gerekiyor &
Frenleme direncinde ani agiri akim Frenleme direncinde airi akim %
Frenleme direng degeri ¢ok kiiguk 2
Asiri hiz M_‘otota§|r| hlzda (tipik nedeni, mekanik yikin motoru =
dondiirmesi) ok
ﬂ QO
Otoayar hatasi Otoayar tamamlanmadan énce calis sinyali kesiliyor g e}
g 3
Frenleme direncinde 1%t hatasi Frenleme direncinde asirn glg 3
Asiri mekanik yik
Asirt yik 12t hatasi Siricu ¢ikisinda faz-faz veya faz-toprak arasi kisadevre A
Sirlcunin motora gore tekrar otoayar yapmasi gerekiyor g
Termal model asiri sicaklik hatasi | IGBT Uzerinde asiri sicaklik olusturabilecek durum tesbiti %
@
Sogutucu Uzerinde asir sicaklik Sogutucu sicakligi maksimum degerden daha fazla °
Motor termistorii hatasi Motorda asiri Isinma o
+24V veya dijital ¢cikis agin yuki +24 V kaynak asiri yikli veya kisadevre > g
Termal model agiri 1si Motor termal modeli hesaplanan asiri 1si hatasi 3 g
Analog giris1 akim kaybi 4 - 20 mA veya 20 - 4mA modunda giris akimi 3 mA den duisiik %

Seri haberlesme hatasi

Sirlcu ile ana kontrolor arasinda seri iletisim hatasi

EEPROM hatasi

Muhtemel parametre degerlerinin kaybolmasi ( fabrika
degerlerine ayarla( Sayfa 27, Pr 29'da bulabilirsiniz))

Faz yok veya fazlar dengesiz

Sirlcuyl besleyen giris fazlarindan biri yok (200 /400 V g
fazl Uniteler icin, digerleri icin gecerli degildir).

Stator direnci 6lgiim hatasi

Motor siirlictiye gore kiiglik
Olglim sirasinda motor kablosu bagh degil

Kontrol kelimesi hatasi

Kontrol kelimesinden dolayi olusan hata

Dogrultucu giic modiili hatasi

Dogrultucu giic moduli asiri i1s1 hatasi

SmartStick bellek hatasi

Kot baglanti veya SmartStick belleginde hata

o
S
Q@
3
o
4
=
o
%

JejuoAisdo

SmartStick bos

Okunan SmartStick yeni veya bos

SmartStick okuma/yazma hatasi

Kot baglanti veya SmartStick arizali

SmartStick-Suricl degerleri farkh

Programlanmis SmartStick farkli 6zellikte strlict tarafindan
okunuyor

Akim referansi girisi asir yuki

Giris akimi 25 mA den buyik

1S8)SI aNdWeled

12+ QT Donanim hatasi

Sdrticti dahili donanim hatasi (Ayrintili bilgi icinn Commander
SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz)
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*  0.Ld1 hatasi Etkin/Silme terminallerinden kaldirilamaz. Dur/Sil @
tusunu kullaniniz.

*k

Bu hatalar olustuktan sonra 10 sn. sire ile kaldirilamaz.

Meydana gelebilecek siiriicii hatalari icin Commande SK lleri Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.

Tablo 8-1 DC bara gerilimleri

SUri](;:uvge_rilim UV hatasi UV Silme Frenleme seviyesi OV hatasi
egeri
110V 175 215~ 390 415
200V 175 215* 390 415
400V 330 425* 780 830

il Bu degerler siirliciiniin beslenebilecegi minimum DC gerilim degerleridir.

Tablo 8-2 Alarm Uyarilan

Gosterge

Durum

Gozum

I x tasir yk

Motor akimini azaltin

Sogutucu/IGBT sicakhgi yiksek

Ortam sicakhgini veya Motor (ylik) akimini diiguriin

Frenleme direnci asiri yiki

Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz

Sdrict akim limitinde

Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz

Sekil 8-1 Diyagnostik lojik diagrami

; Girig

terminali

Ciki
B @

Oku&Yaz (RW)
Parametre

Sadece oku(RO)
Parametre

Analog girsler Hiz limitleri Rampalar
- Minimum
Analog giris 1 (%) - hiz Hitanma
Maksimum)|
Segilen hiz Yavaslama
» referans (Hz)
l Rampa modu
Analog giris 2 (%) Rampa dncesi l
‘F _,_n_l referans (Hz)
»[[00] DU
Jog
referansi (Hz)
; OHz
H [orie] Rampa sonrasi
i fi H;
Dijital I/0 Jog ; referans (Hz)
segili H
<[]0} Dijital /0 Ardisil Lojik H Motor
S Ca— N D T : frekansi
=[O Kelimesi é‘@r::é?:. Mc'to’\:I k|ontro|u
otor anma
Ters v
&0 ers yon o ‘e
segili Motor anma
hizi
»[E[O—> Fre PR PPN ST Motor anma
en etkin
|T| gerilimi
BS5| Motor gii
'8 Referans faktors Motor
Durma segili o gerilimi
G Degisken
YeslO— (52 1 mement segini
91 Anahtarlama
»[Er[O— G bara [37 ] fckaner
gerilimi Otoayar
Dijital I/O Okuma Kelimesi Pro0 Motor anma
frekansi
Terminal Sayisal deger ‘ Motor kutup
B3 1 sayisi Mz/c(’j;t')z‘
B4 2 Gerilim modu
B5 4 segimi
B6 8 Motor aktif Gerilim
B7 16 akimi kuvvetiendirme
T6/T5 64 __Ak|m
Olciimii
Anahtar

Parametre
ulasgimi

Motor akimi

44
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Sogutma fani kontrolu (sadece B ve C boyutu iiniteler igin )
Fabrika degerleri olarak, sogutucu fan kontrolu surlictideki sogutucu sicakli derecesi ile saglanir.
Sogutucu sicakhigi 60°C’den disuk veya ¢ikis akimi <75% surlci etiket akimi ise, sogutucu fan
duracaktir, Bu degerler asildiginda sogutucu fani minimum 10sn boyunca tim hizla galisacaktir.
Daha ayrintili bilgi igin Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.
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Opsiyonlar

Opsiyon Adi

Fonksiyon

Kopyalama Moddlu

Sirlcu parametrelerini saklamak veya benzer sirliculer
arasinda aktarmak veya gerektiginde tekrar siriiciye
yuklemek igin kullanilan kopyalama modulidur.

Programlama
Moduli

Kullanicinin PLC fonksiyonlarinin kullanabilmesini
saglayan ve suriiciniin 6n kismina takilan moduldur.

Programlama
Moduili koruyucusu

Programlama moduiliiniin korunmasini saglar

SM-I/O Lite* Gergek saatsiz girig/gikis artirim ek modulu

SM-Timer 1/0* Gergek saatli giris/gikis artirrm ek modulu

SM-I/O PELV Ek giris/gikis modulu

SM-1/0 24V 48V asiri gerilim korumali giris/gikis modiili. 2xAnalog
Korumali cikis, 4xDigital giris/cikis, 3xDigital girig, 1xréle ¢ikisi

SM-PROFIBUS-DP*

SM-DeviceNet*

SM-CANopen*

SM-INTERBUS*

SM-Ethernet*

Sahayolu haberlesme moddilleri

SM-Harici tug takimi

Yardim tuslari olan ¢ok dilli LCD ekran gostergeli,
cikarilp takilabilen, IP54 (NEMA 12) tus takimi.

SK-Harici tus takimi

Fonksiyon tuslari olan, eklenenip ¢ikartilabilen IP54
(NEMA 12) LED tus takimi.

Harici eklenebilen filtreler, hassas ekipmanlarin
bulundugu yerlerde surticinin kendi igcinde bulunan

EMC filtresi EMC fltresi ile birlikte galisabilecek sekilde tasarlanmig
cihazlardir.
SK-Dirsegi Kablo sabitleme dirsegi.

NEMA 1 kapagi

Sdrlcuniun Ust ve yan kisimlarini kapatan ve NEMA 1
standartlarina uyumlulugu saglayan kapaktir.

CT comms kablosu

RS232 ile RS485 arasinda yalitiimis gevirici kablodur.
CTSoft veya SyPT Lite programlari ile PC/Laptop
bilgisayar baglantisi kurmak icin kullanilir.

CT USB comms
kablosu

USB ile RS485 arasinda yalitiimis gevirici kablodur.
CTSoft veya SyPT Lite programlari ile PC/Laptop
bilgisayar baglantisi kurmak icin kullanilir.

AC giris sok bobini.

Besleme gerilimi harmoniklerinin azaltiimasini saglar.

46
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Laptop veya PC kullanilarak parametre ylUklenmesini ve
CTSoft -
okunmasini saglayan programdir.
Laptop veya PC kullanilarak surtcunin iginde PLC FREE j)
SyPTLite ! o Scftware
fonksiyonlarini gelistirmeye yarayan programdir.
Gland Kapak Kablolarin kanalini kapatmaya yarayan alt metal kapak.

La|IBIIg MIUSAND

* Sadece B boy ve C boy siiriciller igin gegerlidir.
Opsiyonlar hakkinda detayli bilgiyi www.controltechniques.com adresinden bulabilirsiniz
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9.1 Dékumantasyon
Commander SK Kullanim Kilavuzu ile birlikte, Commander SK i¢in asagidaki belirtilen
diger kullanim kilavuzlari da mevcuttur:
Commander SK Teknik Bilgi Kilavuzu
Bu kilavuz, asagida belirtilen teknik bilgileri igerir:
« Sigorta degerleri « Kirlilik derecesi * Agirliklar
*  Kablo boyutlar «  Titresim limitleri + Kayiplar
»  Frenleme direnci bilgileri « Nem + Deger bilgileri
* IP degerleri * Rakim +  EMC filtre bilgileri
Commander SK lleri Derece Kullanim Kilavuzu
Bu kilavuz sirtcinun tum ileri parametreleri ve seri baglantilari hakkindaki detaylarin
bulundugu bir kitaptir. Strliciiniin ayarlanmasi hakkinda bazi 6rneklerde bulunmaktadir.
Commander SK EMC Kilavuzu
Sirucinin EMC 6zellikleri ile ilgili ayrintili bilgileri igerir.
Opsiyon Modiilii Kullanim Kilavuzu / Montaj Kilavuzu
Bu kilavuz, Commander SK siriiclisiiniin mevcut opsiyonlarinin ayarlanmasida
kullanilan tim bilgileri en genis bigimde kullaniciya sunar.
Yukarida agiklanan bitiin kullanim kilavuzlari, surict ile birlikte verilen CD iginde
bulunur veya www.controltech.com.tr adresinden temin edilebilir.
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Parametre Listesi

Par Tanimlama Fabrika Degerleri 1. Ayar 2. Ayar

EUR USA
1. Seviye parametreleri

01 |Minimum hiz (Hz) 0.0

02 |Maksimum hiz (Hz) 50.0 | 60.0

03 |Hizlanma suresi (s/100 Hz) 5.0

04 |Yavaslama siresi (s/100 Hz) 10.0

05 |Suriciu Konfiglirasyonu ALAV

06 |[Motor akimi (A) Sirlcu etiket akimi

07  [Motor hizi (rpm) 1500 1800

08 [Motor gerilimi degeri (V) 230/400 230/ 460

09 |Motor gli¢ faktorii (cos @) 0.85

10 |Parametre ulasimi L1

2. Seviye parametreleri

11 [Start/Stop lojic segimi 0 [ 4

12 [Fren kontroll etkin diS

12 Kullaniimiyor

15 |Jog referansi (Hz) 1.5

16 | Analog 1 girsi modu (mA) 4-.20

17 | Negatif 6n hiz etkin OFF (0)

18 |Onhiz 1 (Hz) 0

19 [Onhiz2 (Hz) 0

20 [On hiz 3 (Hz) 0

21 |Onhiz 4 (Hz) 0

22 | Yuk gosterge birimi Ld

23 |Hiz gosterge birimi Fr

24 [Kullanici tanimh ¢arpan 1.000

25  [Kullanici givenlik kodu 0

26  |Kullaniimiyor

27 | Enerjilendirme tus takimi referansi 0

28 |Parametre kopyalama no

29 |Fabrika degerlerini ylikleme no

30 [Rampa modu segcme 1

31 Durus modu se¢me 1

32 |Degisken moment segimi OFF (0)

33 |Doénen motoru yakalama 0

34 |B7 terminali modu segimi dig

35 |[Digital ¢gikis modu (terminal B3) n=0

36 | Analog cikis modu (terminal B1) Fr

37 Maksimum anahtarlama frekansi 3

(kHz)

38 |[Otoayar 0

39 |Motor anma frekansi secimi (Hz) 50.0 | 60.0

40 | Motor kutup sayisi Auto

41 Gerilim modu segimi Url

42 |Dusuk frekans gerilim yikseltimi (%) 3.0

43 | Seri haberlesme hizi 19.2

44 | Seri haberlesme adresi 1

45 | Yazilim versiyonu

46 |Fren birakma akimi esik degeri (%) 50

48
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Par Tanimlama Fabrika Degerleri 1. Ayar 2. Ayar o)
EUR USA §
47  |Fren tutma akim esik degeri (%) 10 =
48  |Fren birakma frekansi (Hz) 1.0 g
49 |Fren tutma frekansi (Hz) 2.0 §
50 |Fren birakma 6n gecikmesi (s) 1.0 o
51 Fren birakma sonrasi gecikme (s) 1.0 %
52 [Sahayolu ardesi 0 :
53 |Saha yolu haberlesme hizi 0 e
54 | Sahayolu adresi 0 &
55 |Son hata 0 =z
56 |Pr55’den 6nceki hata 0 %
57 |Pr56’dan onceki hata 0 2
58 |Pr57’den 6nceki hata 0 gg
59 |PLC ladder programi etkin 0 8
60 |PLC ladder programi durumu
61 | Tanimlanabilir parametre 1 § m
62 | Tanimlanabilir parametre 2 T2
63 [ Tanimlanabilir parametre 3 g =
64 | Tanimlanabilir parametre 4 N
65 |Tanimlanabilir parametre 5 4
66 | Tanimlanabilir parametre 6 g)wz
67 | Tanimlanabilir parametre 7 z2
68 | Tanimlanabilir parametre 8 ‘é 3
69 | Tanimlanabilir parametre 9 &
70 |[Tanimlanabilir parametre 10 o
3. Seviye parametreleri 3
71 |Pr 61 tanimlama parametresi 3
72 | Pr 62 tanimlama parametresi §
73 |Pr 63 tanimlama parametresi -
74 | Pr 64 tanimlama parametresi re)
75 |Pr 65 tanimlama parametresi ;‘)
76 | Pr 66 tanimlama parametresi % o
77 |Pr 67 tanimlama parametresi s %
78 |Pr 68 tanimlama parametresi 3
79 |Pr 69 tanimlama parametresi o
80 [Pr 70 tanimlama parametresi g
81 Akim referansi segimi §
82 |Rampa oncesi referansi %
83 [Rampa sonrasireferansi -
84 |DC bus akimi
85 |Motor frekansi o
86 | Motor gerilimi %‘
87 | Motor hizi g
88 | Motor akimi
89 | Motor aktif akimi
90 |Digital giris/gikis okunma kelimesi - E
91 |Referans etkin gbstergesi as
92 | Geri secim gostergesi e %
93 |[Jog se¢im gdstergesi
94 [1. seviye analog girisi c
95 |2. seviye analog girisi =
©
=3
]
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UL Listesi Bilgileri

Table 11-1 Onaylar

C€ CE Onayi Avrupa
C Tick onay! Avusturalya
nu, UL / cUL onayi ABD & Kanada
1.1 Genel UL Bilgileri (Commander SK Boy A, B ve C igin)
11.1.1 Uygunluk
Siricl agagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:
+ Tesisatinda sadece 60/ 75°C (140 / 167°F) 1.sinif bakir kablo kullaniimalidir.
»  Sirlcul galisirken ortam sicakligi 40°C (104°F) tzerinde olmamalidir.
» Terminal sikma momenti 6zellikleri Bolim 4.1 deki” Klemens Sikma Dereceleri”
béliminde gosterilmistir.
*  Sirtcl bagimsiz bir pano iginde konmalidir. Suriict UL “Agiktip” pano degerlerine
sahiptir.
+  Siiriicii UL listesindeki CC sinifi hizli tepkili sigortalar ile korunmalidir. Ornegin
Bussman Limitron KTK serisi, Gould Amp-Trap ATM serisi veya muadili.
11.1.2 AC besleme sartlan
Sirict maksimum 264Vac gerilimde (200V suruculer), 528Vac (400V surdctler) veya
132Vac (110V siriculer) 100kA e kadar simetrik hata akiml sebekelerde kullaniimaya
uygundur.
11.1.3 Motorun asiri yiike karsi korumasi
Sirict motoru asiri yike karsi korur. Asiri yik koruma seviyesi motor tam ylk akiminin
%150 sidir. Motorun asir yike karsi saglikl olarak korunabilmesi igin Pr 06 ya motor
akimi deg@eri dogru olarak girilmelidir. Koruma seviyesi gerektiginde %150 den disik
degerlere ayarlanabilir. Daha ayrintili bilgi icin Commander SK ileri Kullanim Kilavuzu
‘na bakiniz.
11.1.4 Asin hiza karsi koruma
Siricinitn agirt hiza kargl korunmasi vardir. Bununla beraber suriict, bagimsiz yuksek
duyarlikli agiri hiz koruma cihazlari seviyesinde bir koruma saglamaz.
50 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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