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Genel Bilgi

Sirucl baglantilarinin veya galisma parametreleri ayarlarinin yanlis yapiimasi veya suricliniin motora uygun segilmemesi durumunda dogabilecek
sorunlardan Uretici sorumlu degildir.

Bu kullanim kilavuzundaki tim bilgilerin baski tarihinde dogru olduguna inaniimaktadir. Stirekli gelistirme ve iyilestirme politikasinin bir sonucu olarak
uretici, riin 6zelliklerini ve performansini veya kullanim kilavuzunun igerigini bilgi vermeden degistrime hakkini sakli tutar.

Tum haklar sakhdir. Bu kullanim kilavuzu yayincinin yazili izni olmadan herhangi bir nedenle veya bigimde, tamamen veya kismen, kopyalanamaz,
kaydedilemez veya bilgisayar ortaminda saklanamaz.

Siirticiiniin Yazilim Surimii

Bu (riine kullanici arayiizii ve kontrol yaziiminin son siirimi yiiklenmistir. Uriin bagska Commander SK siiriiciilerinin yeraldigi yeni veya mevcut
sistemde kullanilacak ise, diger trtinlerle bu Grlinln yazilimlar arasinda dogabilecek farkhliklara dikkat edilmelidir. Bu farkliliklar Grinin farkh
galismasina neden olabilir. Ayni durum tamir amaci ile Control Techniques Servis Merkezine yollanan urtinlerde de gordlebilir.

Herhangi bir stipheli durumda Control Techniques Siriicii Merkezine basvurunuz.

Cevresel Kosullar

Control Techniques, riinlerinin, olusum ve imalat asamalarinda gevresel etkilesimlerini en aza indirmek igin elinden geleni yapmaktadir. Bu
baglamda, uluslararasi ISO 14001 standardinda sertifikalandiriimig bir Cevre Yénetim Sistemi (CYS) gergevesinde galisiyoruz. CYS ne ek olarak
Cevre Politikamiz ve ilgili bilgileri isteyebilir veya bunlara www.greendrives.com adresinden ulasabilirsiniz.

Control Techniques tarafindan tretilen degisken hizli siricilerin uzun calisma 6mdirleri suresince, enerji tasarrufu ve (Proses/Makine vermliligini
artirarak) hammadde tiiketimini diisiirme gibi potansiyelleri bulunmaktadir. Bu gibi tipik uygulamalarda elde edilen pozitif cevresel sonuglar , Grinin
imalatindaki ve Urtiin 6mri sonundaki yoketme islemi sirasinda olusacak negatif cevresel etkilerin azaltiimasini saglar .

Bununla birlikte, bu trlinler yliksek performansla kullanim émurlerinin sonuna ulastiklarinda, pargalara ayrilip tekrar kullaniimak Gizere kolaylikla baska
parcalara takilarak verimlilik arttirilabilir. Birgok parca birbirine alet kullaniimadan kilitlenerek takilip ¢ikarilabilmektedir, diger parcalar ise normal
tornavida ile takilabilir. Hemen hemen Uriiniin tim pargalar tekrar kullanilmak tizere uygun Uretilmistir.

Uriin kaliteli paketlenmistir ve ambalaj tekrar kullanilabilmektedir. Biiyiik paketler tahta materyalle, kiiglik pargalar tekrar déniisiim yapilabilecek
saglam lifli kartonlarla ambalajlanmistir. Control Techniques’in paketleme politikasi, kolayca dénustirilebilen, gevreyi en az etkileyecek, usuliine
uygun yontemleri ve materyaller kullanmayi amagclamaktadir.

Herhangi bir Griini veya ambalaji tekrar kullanima hazirlarken veya atarken lutfen normal yasami etkilemeyecek sekilde ve yerel kurallara uyarak
davranmaya dikkat ediniz.
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Uyumluluk Acgiklamalari (Boy 2 ve 3)
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Yukarida listelenen degisken hizli AC suricller, asagida siralanan
ulusal, uluslararasi ve harmonize Avrupa standartlarina gére

tasarlanmis ve uretilmistir:

Degisken hizli elektriksel gli¢ surtict sistemleri -

EN 61800-5-1 glvenlik gereksiminleri - elektriksel, isil ve enerji .
Degisken hizl elektriksel gli¢ surlcu sistemleri -
EN 61800-3 Ozel test ydntemlerini kapsayan EMC iriin
standartlari.
Elektromanyetik uyum (EMC). Genel standartlar.
EN 61000-6-2 Endustriyel ortam bagisiklik standartlari.
EN 61000-6-4 Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Genel

standartlar. Endustriyel ortam yayilim standartlari.

Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Limitler, akim
harmonikleri yayilim sinirlari (cihaz giris akimi
<=16A faz basina)

EN 61000-3-2"

Elektromanyetik uyum (EMC). Limitler, anma akimi
<=16A lik cihazlar icin alcak gerilim besleme
sistemlerinde dalgalanma ve fliker sinirlari.

EN 61000-3-3

" Bu tirtinler profesyonel kullanim igindir ve giris gigleri bitin
modellerde 1kW’I agmaktadir. Bu nedenle herhangi bir limit
uygulanamaz.

Bu Urlnler 73/23/EEC Algak Gerilim, 89/336/EEC Elektromanyetik
Uyum (EMC) ve 93/68/EEC CE Markalama Yd6netmeliklerine uygundur.

W. Drury
Executive Vice President, Technology
Newtown

Tarih: 3 Subat 2006

Bu elektronik siiriiciiler, komple makina veya sistem olusturmak
lizere, uygun motor, kontrolor, elektriksel koruma donanimlari ve
diger yardimci malzemelerle birlikte kullanilmak lizere uretilmistir.
Giivenlik ve EMC kurallarina uygunluk, filtrelerle dogru montaj ve
ayarlanma ile saglanir. Siriciiler giivenlik ve EMC kurallarini bilen
yetkili teknik elemanlar tarafindan monte edilmelidir. Makina ve
sistemin ilgili yerel kurallara uyumundan montaj elemani
sorumludur. Bunun igin kullanim kilavuzuna bakiniz. Yarintili bilgi
icin Commander SK Kullanim Klavuzuna bakiniz. Ayrintih EMC
bilgileri ayrica EMC Veri Brosiirlerinde mevcuttur.

www.controltech.com.tr
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Yukarida listelenen degisken hizli AC sirlculer, asadida siralanan
ulusal, uluslararasi ve harmonize Avrupa standartlarina gére

tasarlanmig ve Uretilmistir:

Degisken hizli elektriksel gli¢ slriicu sistemleri -

EN 61800-5-1 guvenlik gereksiminleri - elektriksel, isil ve enerji .

Degisken hizli elektriksel gli¢ slrlicu sistemleri -
Ozel test ydntemlerini kapsayan EMC (iriin
standartlar.

EN 61800-3

Elektromanyetik uyum (EMC). Genel standartlar.

EN 61000-6-2 Endiistriyel ortam bagisiklik standartlari.

Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Genel

EN 61000-6-4 | i ndartlar. Endistriyel ortam yayilim standartlari.

Bu urinler 73/23/EEC Algak Gerilim, 89/336/EEC Elektromanyetik
Uyum (EMC) ve 93/68/EEC CE Markalama Y&netmeliklerine uygundur.

W. Drury
Executive Vice President, Technology
Newtown

Tarih: 6 Ekim 2006

Bu elektronik siiriiciiler, komple makina veya sistem olusturmak
lizere, uygun motor, kontrolor, elektriksel koruma donanimlari ve
diger yardimci malzemelerle birlikte kullaniimak lzere uretilmistir.
Giivenlik ve EMC kurallarina uygunluk, filtrelerle dogru montaj ve
ayarlanma ile saglanir. Suriiciiler giivenlik ve EMC kurallarini bilen
yetkili teknik elemanlar tarafindan monte edilmelidir. Makina ve
sistemin ilgili yerel kurallara uyumundan montaj elemani
sorumludur. Bunun igin kullanim kilavuzuna bakiniz. Yarintili bilgi
icin Commander SK Kullanim Klavuzuna bakiniz. Ayrintih EMC
bilgileri ayrica EMC Veri Brosiirlerinde mevcuttur.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3
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Yukarida listelenen degisken hizli AC surlcdler, asagida siralanan
ulusal, uluslararasi ve harmonize Avrupa standartlarina gére

tasarlanmis ve uretilmistir:

Degisken hizl elektriksel gli¢ surtict sistemleri -

EN 61800-5-1 glivenlik gereksiminleri - elektriksel, 1sil ve enerji

Degisken hizli elektriksel gli¢ surlcu sistemleri -
EN 61800-3 Ozel test ydntemlerini kapsayan EMC iiriin
standartlari.

EN 61000-6-2 Endstriyel ortam bagisiklik standartlar!.

Elektromanyetik uyum (EMC). Genel standartlar.

Bu Urlnler 73/23/EEC Algak Gerilim, 89/336/EEC Elektromanyetik
Uyum (EMC) ve 93/68/EEC CE Markalama Y&netmeliklerine uygundur.

W. Drury
Executive Vice President, Technology
Newtown

Tarih: 3 Subat 2006

Bu elektronik siiriiciiler, komple makina veya sistem olusturmak
lizere, uygun motor, kontrolor, elektriksel koruma donanimlari ve
diger yardimci malzemelerle birlikte kullanilmak lizere uUretilmistir.
Giivenlik ve EMC kurallarina uygunluk, filtrelerle dogru montaj ve
ayarlanma ile saglanir. Siriciiler giivenlik ve EMC kurallarini bilen
yetkili teknik elemanlar tarafindan monte edilmelidir. Makina ve
sistemin ilgili yerel kurallara uyumundan montaj elemani
sorumludur. Bunun igin kullanim kilavuzuna bakiniz. Yarintili bilgi
icin Commander SK Kullanim Klavuzuna bakiniz. Ayrintih EMC
bilgileri ayrica EMC Veri Brosiirlerinde mevcuttur.

Commander SK Kullanim Kilavuzu

www.controltech.com.tr Yayin No: 3



Giivenlik Teknik Veriler Mekanik Elektrik Tus Takimi ve Parametreler Cabuk Devreye Divagnostikler| Opsivonlar Parametre UL Liste
Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma vag psly Listesi Bilgileri

1 Giivenlik Bilgileri
1.1 Uyarilar, Dikkatler ve Notlar

Uyari, bir glivenlik tehlikesini ortadan kaldirmak igin gerekli
bilgileri igerir.

UYARI

Dikkat, uriin veya diger cihazlarin arizalanma riskini
azaltacak bilgiler igerir.

>

DIKKAT

4

oT
Not, Grliniin dogru ¢alismasi igin yardimci bilgiler igerir.

1.2  Elektriksel Guvenlik - Genel Uyari

Sdricude kullanilan gerilimler elektriksel sok ve/veya yanmalara neden
olabilir ve 6ldiirticli olabilir. Siirlicli ve ¢evre elemanlari ile galisma
yapilirken her zaman ¢ok titizlikle hareket edilmelidir.

Kullanim kilavuzunun ilgili yerlerinde 6zel uyarilar yapilmigtir.

1.3 Sistem Tasarimi ve Personel Giivenligi

Sdrlcu, profesyonel amagli komple bir cihaz veya bir sistem igin
distnulmus bir moddldur. Yalnig monte edildiginde glvenlik tehlikesi
olusturabilir. Striicu ylUksek gerilim ve akimlar tasir, yiksek diizeyde
elektrik enerjisi depolar ve yaralanmalara yol agabilecek kontrol
sistemlerinde kullanilir. Elektriksel montaj ve sistem tasarimi sirasinda,
hem normal hem de hatali galigma durumlari g6z 6éniine alinarak,
tehlikeleri ortadan kaldiracak bigimde 6zel dikkat sarfedilmelidir.
Sistemin tasarimi, montaji, devreye alinmasi ve bakimi, gerekli egitimi
almis deneyimli personel tarafindan yapilmalidir. Personel bu giivenlik
bilgilerini ve bu Kullanim Kilavuzunu dikkatle okumalidir.

Personel glivenligi agisindan siiriiciiniin DUR ve BASLA
kumandalari ile diger elektriksel giriglerinin uygun yapilmasi yeterli
olmayabilir. Bunlar, siiriicui ¢ikis uglarindaki veya baska harici
opsiyonlardaki tehlikeli gerilimleri izole etmezler. Elektrik
baglantilarinda gerekli galigmalar yapilmaya baslanmadan 6nce
mutlaka onayli devre kesiciler ile cihaz besleme kaynagindan
yalitiimahidir.

Mekanik guvenligi saglamak igin elektromekanik kilitler ve asiri hiza
karsi koruma gibi ek énlemler gerekebilir. Yalnis calismadan dogacak
tehlikelere karsi surucu, yuksek diizeyde ek koruma énlemleri
alinmadan kritik uygulamalarda kullaniimamalidir.

Bazi kosullar altinda surticti motoru kontrol edemeyebilir. YUk tipi motor
hizini arttiracak yapida ise (6rnegin, vingler) frenleme ve durdurma igin
ek yontemler (6rnegin, mekanik frenler, asiri hiz réleleri vb.)
kullaniimalidir.

1.4  Cevresel Kisitlamalar

Siricinin taginmasi, depolanmasi, montaji ve kullaniimasi igin bu
Kullanim Kilavuzunda verilen talimatlar, 6zel gevre kisitlamalari ile
uyumlu olmahdir. Surtculer fiziksel olarak agiri zorlanmamaldir.

1.5 Erisim

Cihazlara erigsimin mutlaka yetkili kigiler tarafindan yapilmasi
saglanmalidir. Kullanim yerindeki emniyet tedbirlerine uyulmasi
gereklidir.

IP koruma sinifi suriiciiniin montaj sekline baghdir. Daha fazla bilgi igin
Commander SK Teknik Kullanim Kilavuzuna bagvurun.

1.6  Yangindan Koruma

Siricl govdesi yangin korumasi igin tasarlanmamistir. Yangindan
koruma gerekli oldugunda uygun bir panel icine monte edilmelidir.

1.7  Yonetmeliklere Uyum

Montaji yapan kisi ulusal kablolama ydnetmelikleri, kaza énleme
yonetmelikleri ve elektromanyetik uyum (EMC) yonetmelikleri gibi tim
yoénetmeliklere uymakla sorumludur. iletkenlerin kesisme bélgeleri,
sigorta ve diger koruma elemanlarinin segimi ve topraklama baglantilari
cok dikkatli yapiimahdir.

Commander SK EMC Kullanim Kilavuzu, EMS standartlarina uyum igin
gerekli talimatlar igermektedir.

Avrupa Toplulugunda bu Griintn kullanildidi tim makinalar, asagidaki
yonetmeliklere uyumlu olmak zorundadir:

98/37/EC: Makina Guvenligi
89/336/EEC: Elektromanyetik Uyumluluk

1.8 Motor

Motor, Ureticisinin tavsiyeleri dogrultusunda monte edilmelidir. Motor mili
actkta olmamalidir.

Standart sincap kafesli asenkron motorlar tek hizda galisacak bigimde
tasarlanmistir. Strtictiniin yetenegini kullanmak tzere motor maksimum
hizinin Gzerinde galistinlacak ise, énce Ureticisine danisiimalidir.

Dusuk hizlarda galismada sogutma fani yeterince etkin
olamayacagindan motor agiri i1sinabilir. Bunun igin motor termistor
korumali olmasi tavsiye edilir. Gerekirse fanla zorlanmis sogutma
uygulanmalidir.

Siruci icinde ayarlanmis olan motor parametre dederleri motorun
korumasi igin 6nemlidir. Fabrika ayar deg@erleri uygun olmayabilir.
Parametre 06 dan motor nominal akim degerinin dogru olarak girilmesi
onemlidir. Bu deger motorun termik korumasi i¢in kullaniimaktadir.

1.9 Parametreleri Ayarlama

Bazi parametreler siriicinin ¢alismasi Gzerinde ¢ok etkilidir. Kontrol
edilen sisteme etkisi dikkatle incelenmeden bunlar degistiriimemelidir.
Hata veya karistirma sonucu olusacak istenmeyen degisikliklere karsi
onlem alinmalidir.

1.10 Elektrik Baglantilari
1.10.1 Elektriksel Sok Riski

Asagidaki bélgelerde bulunan gerilimler elektrik soklarina ve 6ldirtci
yaralanmalara neden olabilir:

* AC besleme kablolari ve baglantilari

+ DC bara ve dinamik frenleme kablolari ve baglantilari

*  Cikis kablolari ve baglantilari

*  SUrucu icindeki birgok parca ve harici opsiyon uniteleri

Aksi belirtiimedikce kontrol terminalleri tek kademe yalitilmistir ve
dokunulmamalidir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3
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Giivenlik . . Mekanik Elektrik Tus Takimi ve Cabuk Devreye
A Teknik Veriler ) - M Parametreler
Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma

Diyagnostikler

Parametre

Opsiyonlar Listesi

UL Liste
Bilgileri

1.10.2 Yalitim Cihazlan

Cihaz kapaklari agilmadan 6nce veya herhangi bir servis iglemi
oncesinde mutlaka AC besleme giris gerilimi onayl bir devre kesici ile
cihazdan ayrilmalidir..

1.10.3 STOP Fonksiyonu
STOP fonksiyonu sirliciiden, motordan veya herhangi bir opsiyon
unitesinden tehlikeli seviyedeki gerilimleri ayirmaz.

1.10.4 Depolanan Gerilim

Sdriculer, AC besleme gerilimlerinin kesilmesinden sonra bile hayat igin
risk tasiyan gerilimleri depolayan kondansator devrelerine sahiptirler.
Eger surucl daha 6nce enerjilenmigse, Uinitede bir galisma yapabilmek
icin AC besleme gerilimi kesildikten sonra minimum on dakika
beklenmelidir.

Normal olarak kondansatérler dahili direngler Gzerinden desarj edilirler.
Ancak bazi arizi durumlarda s6z konusu kondansatorler desarj
olamazlar veya cikis terminalleri izerinden gelebilecek kagak gerilimler
ile sarjli kalirlar. Eger strtuctnun arizalanmasi nedeniyle géstergesi
aniden karariyorsa kondansatorleri dejarj olmamis olabilir. Bu durumda
Control Techniques veya yetkili bayisine danisiimasi tavsiye olunur.

1.10.5 Fis ve Soket Baglantili Cihazlar

AC besleme gerilimine fig ve soket kullanilarak baglanmis olan
cihazlarin kullaniimasinda 6zel dikkat gosterilmesi gereklidir. Stirlicilerin
AC besleme terminalleri emniyetli izalasyon devreleri olmayan giris
dogrultucu diyotlar Gzerinden dahili kondansatorlere direkt olarak
baghdirlar. Kullanilan figlerin terminallerine soketlerinden ayrildiktan
sonra dokunulacak ise figler otomatik olarak izole edebilen (6rn. kilitteme
réleleri) elemanlar ile birlikte kullaniimahdir.

1.10.6 Toprak Kagagi Akimi

Sdriculer dahili EMC filtre kondansatoérleri baglanmis olarak satilirlar.
Eger surucu dusuk akimli bir toprak kacagi rélesi Gzerinden
besleniyorsa bu kondansatdérler lizerinden topraga akacak olan akimlar
rélelerde kesinti nedeni olabilir. Dahili EMC filtreleri konusunda ve filtre
kondansatorlerinin nasil sékulecedi ile ilgili bilgileri 33. sayfadaki 4.4.2
ayritinda bulabilirsiniz.

1.11  Mekanik Montaj

1.11.1  Siiriicuniin Kaldiriimasi
Boy 4, 5 ve 6 sirUculerin agirliklari agagida belirtiimistir.

Boy 4: 30kg (661bs)

Boy 5: 55kg (1211bs)

Boy 6: 75kg (165Ibs)

Bu modelleri kaldirirken uygun koruma énlemlerini aliniz.

www.controltech.com.tr
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Givenlik . . Mekanik Elektrik Tus Takimi ve CabukDevreye | . . . Parametre UL Liste
Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilari Gosterge Parametreler Alma Diyagnostikler | Opsiyonlar Listesi Bilgileri
2  Teknik Veriler
21  Gug Araligi
Boy 2 den Boy 6 ya kadar Commander SK surticuler iki glic segeneklidir. Gikis Akimi
Asin Yik Limiti -
Siiriicii lizerinde motor nominal akimi ayarlandiginda hangi giig araliiin + Agrr Yiik
segildigi belirlenmis olur. 'V!?kiilfnum Asirt Yk Limiti -
Her iki glic segenegide IEC60034 e gére tasarlanmis olan motorlara zﬁ:ﬁ] ('nominal Normal Yiik
uygundur. Asagidaki grafik motor surekli calisma akimi ve kisa sureli hizin 50%
asir akim kapasitesine bagli olarak Normal Yiiklenme ve Agir Yiklenme tzerinde ) -
kosillari arasindaki farki géstermektedir. Normal Yiik
Maksimum
slrekli akim
Agir Yik
Siiriiclide
R ayarlanan
Agir Yiik - yiksek Normal yiik moner "™

Normal Yiik

Kendinden sogutmali asenkron motorlarin disik asiri yiklenme ihtiyaci
olan uygulamalar igin gegerlidir. (6rn. fanlar, pompalar).

Kendinden sogutmali asenkron motorlarin, sogutma fanlarinin dusuk
hizlardaki kapasitelerinin azalmasi nedeniyle asiri yiklenmeye karsi
gelistirimis koruma sistemlerine ihtiyag duyarlar. Uygun seviyede bir
koruma saglamak igin hiza bagl bir asiri yuk izleme yazilimi
bulunmaktadir. Bu koruma sistemi asagidaki grafikte gosterilmistir.

NOT

Dusik hiz koruma sisteminin baglama esigi degeri 4.25 parametresi ile
ayarlanabilir. Koruma iglemi, 4.25 parametresi fabrika gikis degerinde
ise (=0) motor nominal hizinin %15 altinda ve degistirlir ise (=1) motor
nominal hizinin %50 si altinda baglar.

Ayrintilar igin Commander SK lleri Kullanma Kilavuzu, Menu 4’e
basvurun.

Motor asiri akim korumasi (It.AC hatasi)

Motor asir akim korumasi asagida belirtildigi sekildedir. Bu koruma tipi
kendinden sodutmali sincap kafesli asenkron motorlara uygundur.

-~
Motor akimi

(Pr 4.01)
%100 = motor
nom. akimi Asiri yik korumasi bu bolgede devr/l
100% —L—
70% [/
izin verilen
maks. surekli
akim
Pr4.25=0
————— Pr4.25=1

Motor hlzryijzdesi
%100 = Motor nom. Hizi

15% 50% 100%

asiri yiklenme kapasitesi
| Agir Yiik (Fabrika degeri)
Sabit moment uygulamasi veya yiiksek asiri yik ihtiyaci olan
uygulamalar igin gecerlidir. (6rn. vingler, asansorler).
Termal motor korumasi fabrika ¢ikisi olarak zorlanmis sogutmali
asenkron motorlara gére ayarlanmigtir.
NOT
Eger uygulamada kendinden sogutmali motor kullaniliyorsa motor
nominal hizinin %50 sinden asagi hizlarda calisilirken motor termal
korumasinin Pr 4.25 = 1 yapilarak guglendiriimesi gereklidir.
Ayrintilar icin Commander SK lleri Kullanma Kilavuzu, Menu 4’e
basvurun.

| Motor asiri akim korumasi (It.AC hatasi)

Motor asirn akim korumasi asagida belirtildigi sekildedir. Bu koruma tipi
zorlanmig sogutmali sincap kafesli asenkron motorlara uygundur.

-~
Motor akimi

(Pr 4.01)
%100 = Motor
nom. Akimi Asin yik korumasi bu bélgede dydlr
100% F—~—<—<
70% [~
izin verilen
maks surekli
akim
Pr4.25=0
---- Pr4.25=1
50% 100% Motor hizi

%100 = Motor nom. Hizi

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3
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2.2

Tipik kisa siireli agir1 yuk limitleri

Maksimum asir yik ylzdesi asenkron motor tipine bagh olarak degismektedir. Motor nominal akimi, gii¢ faktorl ve stator kacak enduktansi
degerlerinin birlesimi ile izin verilecek asin yiik degeri belirlenmelidir. Kullanilan motor igin gergek asiri akim degeri Commander SK lleri Kullanma
Kilavuzu, Menu 4 de verilen formdl ile hesaplanabilir.

Tablo 2-1

Boy 2, 3, 4 ve 5 igin tipik asin yiik limitleri

0% yiikten

100% yiikten

Normal Calisma asiri yik (motor
nom akimi = surlci nom akimi)

110% igin 215sn.

110% igin 5sn.

Agir Calisma asiri yuk (motor
nom akimi = surlici nom akimi)

150% icin 60sn.

150% igin 8sn.

Agir Calisma asiri yuk (Tipik 4
kutuplu motor igin)

175% igin 40sn.

175% igin 5sn.

Tablo 2-2 Boy 6 igin tipik asin yiik limitleri

0% yiikten

100% yiikten

Normal Calisma asiri yik (motor
nom akimi = slrict nom akimi)

110% igin 165sn.

110% igin 9sn

Agir Calisma asin yuk (motor

nom akimi = surici nom akimi)

129% igin 97sn.

129% igin 15sn.

Genel olarak stirlci gicu kullanilan motor guictinden yiiksek oldugunda, yukarida gosterildigi gibi tipik 4 kutuplu motora gére ayarlanmis olan fabrika
degerlerinden daha yuksek bir asir yuk kapasitesi elde edilir.

Bazi guigler igin gok diuislik galisma frekanslarinda, asiri yiklenme zaman limitleri digmektedir.

NOT

Ulasilabilecek en yiksek asiri yuk seviyesi hizdan bagimsizdir.

2.3 Teknik Veriler
Sekil 2-1 Model kod agiklamasi
SK| 2|4 |01
— Model numarasi

Sdruci gerilimi:
2 =200 ~ 240V
4 =380 ~ 480V
5=500 ~ 575V
6 =500 ~ 690V
Surlcu boyu
Model: Commander SK

NOT

Kw olarak verilen nominal motor gugleri 220V, 400V, 575V ve 690V a
gore belirtilmistir. Bununla beraber hp olarak belirtilen nominal gugcler
230V, 460V, 575V ve 690V olarak verilmektedir.

Tablo 2-3 Commander SK2, 200V iiniteler, 3 faz, 200 ~ 240VAC *10%, 48 ~ 65Hz

Normal Yiik Adir Yiik Tipik tam | Maksimum| Sigorta |Sigorta degeri [Minimum Aniik
Nominal Nominal . yiiklenme| siirekli degeri (USA) frenleme ]
Model motor | 100%RMS] = or |100%RMS| Maksimum giris | akim giris | (Avrupa) |CC Sinifi <30A| direnci maksiljmum
INumarasij giicii cikig akimi giicii cikis akimi akim akimi* degeri* IEC gG | J Sinifi >30A | degeri gue
kW | hp A kW | hp A A A A A A Q kW
SK2201 | 4.0 | 5.0 15.5 30 | 3.0 12.6 18.9 13.4 18.1 20 20
SK2202 | 55 | 7.5 22 40 | 50 17 255 18.2 226 25 25 18 8.9
SK2203 1 75 | 10 28 55|75 25 375 242 28.3 32 30

* Bu degerler Normal YUk kosullarina gore verilmistir.
Boy2, 3, 4 ve 5 tipik agiri yuk limitleri icin 2-5 nolu tabloya bakiniz.
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Givenlik . . Mekanik Elektrik Tus Takimi ve CabukDevreye | . . . Parametre UL Liste
Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilari Gosterge Parametreler Alma Diyagnostikler | Opsiyonlar Listesi Bilgileri
Tablo 2-4 Commander SK2, 400V iiniteler, 3 faz, 380 ~ 480VAC +10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agir Yiik Tipik tam [ Maksimum| Sigorta | Sigorta degeri [Minimum
Anlik
Nominal Nominal . yiiklenme| siirekli degeri (USA) frenleme .
Model motor |100%RMSY = . or  |100%RMS | Maksimum giris | akim girig | (Avrupa) |CC Sinifi <30A| direnci maksilimum
INumarasij giicii cikis akimi giicii cikis akimi akim akimi* degeri* IEC gG | J Sinifi>30A | degeri guec
kW | hp A kW | hp A A A A A A Q kW
SK2401 | 7.5 | 10 15.3 55 | 10 13 19.5 15.7 17 20 20
SK2402 | 11 15 21 75 | 10 16.5 247 20.2 214 25 25
SK2403 | 15 | 20 29 1 20 25 345 26.6 27.6 32 30 19 3341
SK2404 15 | 20 29 43.5 26.6 27.6 32 30
Tablo 2-5 Commander SK3, 200V (initeler, 3 faz, 200 ~ 240VAC £10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agir Yiik Tipik tam | Maksimum | Sigorta |Sigorta degeri [Minimum Antik
Nominal Nominal . yliiklenme| siirekli degeri (USA) frenleme .
Model | = o [100%RMS] = & . [100%RMS| Maksimum I giric | akim giris | (Avrupa) |CC Sinifi <30A| direnci maksi'jm”m
Numarasi giicii cikis akimi] giicii cikis akimi akim akimi* degeri* IEC gG J Sinifi >30A | degeri gug
kW | hp A kW | hp A A A A A A Q kW
SK3201 | 11 15 42 75 | 10 31 46.5 354 43.1 50 45 5 303
SK3202 | 15 | 20 54 1 15 42 63 46.8 54.3 63 60 |
Tablo 2-6 Commander SK3, 400V iiniteler, 3 faz, 380 ~ 480VAC 10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agir Yiik Tipik tam | Maksimum| Sigorta |Sigorta degeri [Minimum Anlik
Nominal Nominal . yliklenme| siirekli degeri (USA) frenleme .
Model motor | 100%RMS] = ¢ |100%RMS| Maksimum giris | akim girig | (Avrupa) |CC Sinifi <30A| direnci maksiljmum
Numarasi giicii cikig akimi] giicii cikis akimi akim akimr* degeri* IEC gG J Sinifi >30A | degeri gue
kW | hp A kW | hp A A A A A A Q kW
SK3401 [18.5| 25 35 15 | 25 32 48 34.2 36.2 40 40
SK3402 | 22 | 30 43 18.5| 30 40 60 40.2 42.7 50 45 18 35.5
SK3403 | 30 | 40 56 22 | 30 46 69 51.3 535 63 60
Tablo 2-7 Commander SK3, 575V iiniteler, 3 faz, 500 ~ 575VAC +10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agrr Yiik Tipik tam | Maksimum| Sigorta |Sigorta degeri |[Minimum Anlik
Nominal Nominal . yliklenme| siirekli degeri (USA) frenleme .
Model motor |100%RMS] = - |100%RMS| Maksimum giris | akim giris | (Avrupa) |CC Sinifi<30A| direnci maksiljmum
Numarasi giicii cikis akimi) giicii cikis akimi akim akimr® degeri* IEC gG J Sinifi >30A | degeri gug
kW | hp A kW | hp A A A A A A Q kW
SK3501 | 3.0 | 3.0 54 22 ] 20 4.1 6.1 5.0 6.7 8 10
SK3502 | 4.0 | 5.0 6.1 30 | 3.0 54 8.1 6.0 8.2 10 10
SK3503 | 55 | 7.5 8.4 4.0 | 5.0 6.1 9.1 7.8 111 12 15
SK3504 | 7.5 | 10 1 55|75 9.5 14.2 9.9 14.4 16 15 18 50.7
SK3505 | 11 15 16 75 | 10 12 18 13.8 18.1 20 20
SK3506 | 15 | 20 22 1 15 18 27 18.2 222 25 25
SK3507 | 18.5| 25 27 15 | 20 22 33 22.2 26 32 30
Tablo 2-8 Commander SK4, 200V iiniteler, 3 faz, 200 ~ 240VAC +10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam [Maksimum| Sigorta . Minimum
Model | Nominal | 19°% | Nominal | 1%0% | maksi- Jviklenme| sirekii | Sigorta degeri HRC Yariiletken| frenjeme | ANk
RMS RMS iri kim qiris | degeri IEC sinif tip direnci | Maksimum
Numa-| motor motor mum girls | akim girig (USA) irenci i
rasi giicii cikis giicii cikis akam akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gug
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK4201 | 185 | 25 68 15 | 20 56 84 62.1 68.9 100 90 90 160
SK4202 ) 22 | 30 80 185 | 25 68 102 721 78.1 100 100 100 160 5 30.3
SK4203 ] 30 | 40 104 22 | 30 80 120 94.5 99.9 125 125 125 200 '

* Bu degerler Normal Yk kosullarina gore verilmistir.
** Yariiletken sigortalar HRC tip sigorta veya koruma salteri ile beraber

kullaniimahdir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilari Gosterge Parametreler Alma Diyagnostikler| - Opsiyonlar Listesi Bilgileri
Tablo 2-9 Commander SK4, 400V iiniteler, 3 faz, 380 ~ 480VAC +10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
° 9 I, A i i Anlhk
Model | Nominal | 1% | Nominal | 19°% | Maksi- [yiiklenme| siirekii | Sigorta degeri HRC | Yariletken| frenieme ksi
RMS RMS - K oo | degderi IEC sinif tip di ;  |maksimum
Numa-| motor motor mum giris | akim girig (USA) irenci i
rasi giicii cikis giicii cikis akim akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gue
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK4401] 37 | 50 68 30 | 50 60 90 61.2 62.3 80 80 80 160 1 55.3
SK4402) 45 | 60 83 37 | 60 74 111 76.3 79.6 110 110 100 200 '
SK4403) 55 | 75 104 45 | 75 96 144 94.1 97.2 125 125 125 200 9 67.6
Tablo 2-10 Commander SK4, 575V liniteler, 3 faz, 500 ~ 575VAC *10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam | Maksimum Sigorta Minimum
° 9 - P i i Anhk
Model | Nominal 100% Nominal 100% Maksi - [yiklenme| siirekli SIQ?”? degeri HRC Yarlll.etken frenleme ksi
RMS RMS . K - degeri IEC sinif tip di ;| maksimum
Numa-| motor motor mum giris | akim girig (USA) irenci i
rasi giicii cikis giicii cikis akim akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri guc
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK4603f 22 | 30 36 18.5| 25 27 40.5 32.9 35.1 50
SK4604 | 30 | 40 43 22 30 36 54 39 41 63
60 125 13 95
SK4605) 37 | 50 52 30 | 40 43 64.5 46.2 47.9 63
SK4606 | 45 | 60 62 37 | 50 52 78 55.2 56.9 80
Tablo 2-11 Commander SK4, 690V iiniteler, 3 faz, 500 ~ 690VAC *10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
) o . . . i i Anhk
Model | Nominal 100% Nominal 100% Maksi - [yUklenme| siirekli Slg?rt.a degeri HRC Yarul-etken frenleme Ksi
RMS RMS . K o | degeri IEC sinif tip di ; |maksimum
Numa-| motor motor mum giris | akim girig (USA) irenci i
rast iicii cikis iicii cikis akim akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gue
9 akmi | 9 akimi IECgR | "Sc0° [ULsimify| R
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK460118.5| 25 22 15 | 20 19 27 23 26.5 32
SK4602 22 | 30 27 18.5| 25 22 33 26.1 28.8 40
SK4603 | 30 | 40 36 22 30 27 40.5 32.9 35.1 63
60 50 125 13 95
SK4604 | 37 | 50 43 30 | 40 36 54 39 41
SK4605] 45 | 60 52 37 | 50 43 64.5 46.2 47.9 63
SK4606 55 | 75 62 45 | 60 52 78 55.2 56.9 80
Tablo 2-12 Commander SK5, 400V uniteler, 3 faz, 380 ~ 480VAC *10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
. . Tipik tam |Maksimum| Sigorta . Minimum Anlik
Model | Nominal 100% Nominal 100% Maksi - Jyiiklenme| siirekli Slg?rt.a degeri HRC Yarul-etken frenleme Ksi
RMS RMS . K o | degeri IEC sinif tip di ;. |maksimum
Numa-| motor motor mum giris | akim girig (USA) irenci i
rasi glicii cikis glicii cikis akim akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gug
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK5401f 75 | 100 138 55 | 100 124 186 126 131 200 175 160 200 7 86.9
SK5402 | 90 | 125 168 75 | 125 156 234 152 156 250 225 200 250 '
Tablo 2-13 Commander SK5, 575V liniteler, 3 faz, 500 ~ 575VAC +10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
) o, . . . i i Anhk
Model | Nominal 100% Nominal 100% Maksi - [yUklenme| srekli Slg?rt? degeri HRC Yarlll'etken frenleme Ksi
RMS RMS i K i | degeri IEC sinif tip di ; |maksimum
Numa-| motor motor mum giris | akim girig (USA) irenci i
rasi dicii cikis iicii cikis akim akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri guc
9 akimi 9 akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kw
SK5601] 55 | 75 84 45 | 60 63 93 75.5 82.6 90
125 100 160 10 1254
SK5602 ) 75 | 100 99 55 | 75 85 126 89.1 94.8 125

*Budegerler Normal Yik kosullarina gore verilmistir.

** HRC sigorta veya koruma salteri ile beraber yari iletken sigorta
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Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilari Gosterge Parametreler Alma Diyagnostikler | Opsiyonlar Listesi Bilgileri
Tablo 2-14 Commander SK5, 690V liniteler, 3 faz, 500 ~ 690VAC *10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
9 9 - P i i Anlik
Model | Nominal | 1% | Nominal | 19°% | Maksi- [yiiklenme| siirekii | Sigorta degeri HRC |Yaniletken| frenieme Ksi
RMS RMS - K e | degeri IEC sinif tip di ;. |maksimum
Numa-| motor motor mum girig | akim girig (USA) irenci i
rasi gicii cikis giicii cikis akim akimr* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gue
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK5601f 75 | 100 84 55 | 75 63 93 75.5 82.6 90
125 100 160 10 125.4
SK5602| 90 | 125 99 75 | 100 85 126 89.1 94.8 125
Tablo 2-15 Commander SK6, 400V iiniteler, 3 faz, 380 ~ 480VAC £10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yiik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
o, o . - . i i Anhk
Model | Nominal 100% Nominal 100% Maksi - [yiklenme| siirekli SIQ?”? degeri HRC Yarlllletken frenleme ksi
RMS RMS - ki - degeri IEC sinif tip di ; |maksimum
Numa-| motor motor mum girig | akim girig (USA) irenci giic
rasi giicii gikis giicii gikis alim | akmi* | degeriv |(Avrupa)) 96 IEC siif | gegeri
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK6401f 110 | 150 | 205 90 | 150 180 231 206 215 250 250 250 315 5 191.7
SK6402 | 132 | 200 236 110 | 150 210 270 247 258 315 300 300 350 ’
Tablo 2-16 Commander SK6, 575V iiniteler, 3 faz, 500 ~ 575VAC £10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yiik Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
) 9 I, P i i Anlk
Model | Nominal | 1% | Nominal | 19°% | Maksi- [yiiklenme| siirekii | Sigorta degeri HRC |Yaniletken| frenieme Ksi
RMS RMS iri akim giris | degderi IEC sinif tip direnci |Maksimum
Numa-| motor motor mum girig Im girig (USA) ! L i
rasi giicii cikis giicii cikis akim akimi* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gue
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK6601f 90 | 125 125 75 | 100 100 128 128 139 150
160 175 315
SK6602| 110 | 150 | 144 90 | 125 125 160 144 155 160
Tablo 2-17 Commander SK6, 690V liniteler, 3 faz, 500 ~ 690VAC +10%, 48 ~ 65Hz
Normal Yik Agir Yak Sigorta ops. 1 Sigorta ops. 2**
Tipik tam |Maksimum Sigorta Minimum
0, 0, . N . i i Anhk
Model | Nominal | 19°% | Nominal | 1%°% | mMaksi- [viklenme| siirekii | Sigorta degeri HRC Yariiletken) frenieme maksimum
RMS RMS - k i degeri IEC sinif tip di ; imu
Numa-| motor motor mum giris | akim girig (USA) irenci i
rasi giicii cikis giicii cikis akim akimr* degeri* (Avrupa) Ferraz gG IEC sinif degeri gue
akimi akimi IEC gR HSJ UL sinif J aR
kW | hp A kW | hp A A A A A A A A Q kW
SK6601 | 110 | 150 | 125 90 | 125 100 128 128 139 150
160 175 315
SK6602| 132 | 175 | 144 110 | 150 125 160 144 155 160

* Bu degerler Normal YUk kosullarina gore verilmistir.
** HRC sigorta veya koruma salteri ile beraber yari iletken sigorta

Boy 6 suruculerin agiri yik limitleri icin 2-2 nolu tabloya bakin.
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Guvenlik

Teknik Veriler Mekanik Elektrik Tusg Takimi ve Parametreler
Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma

2.4  Siricu ile birlikte verilen aksesuarlar
Asagida belirtilen aksesuarlar sirtci ile birlikte verilen kutunun igindedir:
Sekil 2-2 Boy 2 siiriicii ile verilen aksesuarlar

Panel digi
Montaj contasi
Besleme ve motor //
Konnektdri “ “

{
@ @\ DC terminali
) Kablo topraklama Kapak pargasi
Topraklama kelepgesi Kopriisi
@ \/:‘(; g

Ferit halka IP54 parcgasi

\ CAUTION
g Risk of Electric Shock
- Power down unit 10minutes

Panel digi o i
montaj dirsegi efore removing cover

/
4 }J V
>~ Topraklama Yiizey montaji

Dirsegi Parcalari UL uyar etiketi

Sekil 2-3 Boy 3 siiriicii ile verilen aksesuarlar

Panel disi

montaj contasi

Topraklama
kelepgesi

Ferit
halka

CAUTION
Risk of Electric Shock
Power down unit 10minutes

T_Opl'a‘iﬂama . before removing cover
dirsegi Yiizey montaji —
pargalari Uluyari etiketi
14 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Sekil 2-4 Boy 4 siiriicii ile verilen aksesuarlar

Panel disi
montaj contasi

Montaj
pargalari

CAUTION
Risk of Electric Shock
Power down unit 10minutes
before removing cover

Topraklama UL uyar etiketi

dirsegi

Sekil 2-5 Boy 5 siiriicii ile verilen aksesuarlar

&
&

Montaj
pargalari

Panel disi

montaj contasi

Yizey
montaiji
destek pargasi

CAUTION
Risk of Electric Shock
Power down unit 10minutes
before removing cover

Topraklama UL uyari etiketi

dirsegi
Sekil 2-6 Boy 6 siiriicii ile verilen aksesuarlar
Montaj
parcalari
Panel digi
4 montaj contasi
Fan besleme

konnektori

Yizey
montaji
destek parcasi

CAUTION
Risk of Electric Shock
Power down unit 10minutes
before removing cover

Topraklama UL uyari etiketi

dirsegi

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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3  Mekanik Montaj

VAR kirleticilere uygundur.

Sdriculere yetkil ve bilgili kisilerin disinda erisilmesi ve kirletici etkilerden korunmasi amaciyla bir panel igerisine monte edilecek sekilde
tasarlanmistir. Stirticuler IEC 60664-1 e gore 2. sinif kirleticilerin bulundugu ortamlarda calisabilirler. Bunun anlami kuru ve iletken olmayan

3.1 Terminal kapaginin agilmasi

Terminal kapagini agmak igin vidayi sokin ve terminal kapagini sekildeki gibi gikarin. Terminal kapagdi tekrar yerine takildiginda, terminal kapaklarinin
vidalari maksimum 0.8Nm (0.6 Ib ft) ile diger kapak vidalari ise maksimum 1Nm (0.7 Ib ft) ile sikilmahdir .

Sekil 3-1 Kontrol terminali kapaginin ¢ikariimasi

Sekil 3-2 §oy2 guc terminali kapaginin gikariimasi

Sekil 3-3 Eoy 3 giic terminali kapaginin ¢ikariimasi

16
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Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma vag psly Listesi Bilgileri

Sekil 3-5 Koruyucunun ¢ikartiimasi ve DC terminal kapaginin kiriimasi

Butiin
boylarda &

Yanlizca
Boy 3

Koruma parcgasini sert bir ylizey tzerine yerlestirdikten sonra sekilde géruldigu gibi bir gekic vasitasi ile kirin. Gerekli bitin delikler agilana kadar
kirmaya devam edin. Bitun pargalar kirildikdan sonra keskin uglari gikarin.

Sekil 3-6 Terminal kapagi deliklerinin agilmasi
™

DC terminal kapagdi delik parcalarini bir kargaburun ile tutarak sekildeki gibi gevirerek gikarin. Gerekli bitiin delikler agilana kadar kirmaya devam
edin. Butun pargalar kirildikdan sonra keskin uglari ¢ikarin. Surlcu Ust tarafinda izolasyon saglamak igin aksesuar kutusundan ¢ikan terminal kapagi
rekorlarini (Sayfa 14 Sekil 2-2 ve Sekil 2-3) kullanin.

3.2 Montaj metodlar
Commander SK surlculer uygun baglanti pargalar kullanilarak panel ici veya disariya dogru monte edilebilirler.
Asagidaki sekillerde surtcu boyutlari ve montaj plakasi igin delik dlguleri her iki montaj metodu igin verilmistir.

Eger striict agir yik seviyelerinde uzun st'JreIerc>
kullaniliyorsa siricu aliminyum sogutucusu 70 C (158 F)
a ulasabilir. Sogutucu ile insan temasi engellenmelidir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 17
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3.21 Yiizey montaji
Sekil 3-7 Boy 2 siliriiciilerin yiizey montaji
219mm
155mm (8.622in)
_ (6.102in)
4.173+0.039in
Y = A < 6.5mm
— fl (0.256in)
= y
= fi
A | % )
[]ooooo@ 1 | (%)4(;,%"5‘.m)
\\ . in
\S§
\%
@) 368mm %
(14.488in) % 71.6mm 337.5+1.0mm
= 14.630in (13.287+0.039in)
% ( )
=
O=|<CHFS 21mm (0.827in) p
& 6.5mm
(0.256in)
Sekil 3-8 Boy 3 siiriiciilerin yiizey montaji
250mm (9.843in) 260mm (10.236in)
106+1.0mm
P = = (4.173+0.039in) gﬁz-gg‘i:;
FEl ¢ |
@ 009 | %
S 97mm 47mm
y 0% % (3.819in) (1.850in)
© \E
\%
o 368mm %
(14.488in) — 361mm 327+1.0mm
% (14.213in) (12.874+0.039in)
%%
\%
& —
@ I
N S I
@ AHFS 21mm (0.827in) Ul 5
26.5mm
(0.256in)
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Sekil 3-9 Boy 4 siiriiciilerin yiizey montaji
310mm (12.205in) L 298mm (11.732in) 258.6:0.5mm
b 7 h (10.181+0.020in)
Ul (U]
e 25.7+0.5mm
(1.012+0.020in)
4
& 5 4
@I |
000, H \
0cce 510mm %) | |546.8mm
(20.079in) % (21.528in)
=~
=
—
\
=\ —
@ | &
i %
(1 1TV v
N nl 18.4mm (0.724in)
Sekil 3-10 Boy 5 siiriiciilerin yiizey montaji
. : 258.6+0.5mm
< 310mm (12.205in) N < 298mm (11.732in) N (10.1810.020in)
(9] [9] K3
@ 4 S
g g 25.7+0.5mm
Viy (1.012+0.020in)
4
(@)
—r |
O © =
———
.’;\, 820mm 857.3mm
\ ® (32.283in) I (33.752in)
> /223
© -
o b
000009 H ==
0
=
\§S —)
=
=~ 3 ==
) | &=
. == |
Q Al 18.4mm (0.72in)
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ekil 3-11 Boy 6 siiriiciilerin yiizey montaiji
y yuzey )
258.6 £0.5mm
310mm (12.205in) 298mm (11.732in) (10.181 +0.020in) @8.5mm
< > (0.335in)
18] 18] 18.9mm (0.744in) f
Ay 4
A ) [t 25.7 £0.5mm
ffoesenssesn (1.012 +0.020in)
& Exsianta
@) s i
N y
Me
A
—~ N
{® J— j=r
NV 9 [ —
1131mm — 1168.8mm 1150.8 £0.5mm
(44.528in) I (46.016in) (45.307 £0.020in)
{ —
Fa\
(&)
y
18.9mm (0.744in)
&8.5mm
(0.335in)
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Guvenlik Teknik Veriler Mekanik Elektrik
Bilgileri Montaj Baglantilari
3.2.2 Panel disina dogru montaj

Sdricu panel digina dogru monte edildiginde terminal kapadi montaj deliklerine ulasilabilmesi icin ¢ikarilmaglidir. Sturtici monte edildikten sonra
kapak yerine takilabilir.
Sekil 3-12  Boy 2 siiriiciiniin panel digina dogru montaji

A

155mm (6.102in)

\ 4

219mm (8.622in)

<

139mm (5.472in)

80mm

(3.150in)

<

> <

70+0.3mm
<! (2.756+0.012in)

35.0+0.15mm—
(1.378+0.006in) P

<>

/ (0.256in)

26.5mm

64.6+0.5mm
(2.543+0.020in)

A

148+0.5mm
(5.827:0.020in)

v

A

(2.382+0.020in)

391mm 368.0+1.0mm
3164?2”8%' (15.394in) (14.488+0.039in)
(14.488in) 219132‘3'2 294:0.5mm
(11.535in) (11.575+0.020in)
v o . |
v ) A4
9.3+0.5mm 3
(0.366+0.020in) | @6.5mm
<« >  (0.256in)
101.5+0.5mm
(3.996+0.020in)
Sekil 3-13 Boy 3 siiriiciiniin panel disina dogru montaji
€ 260mm (10.236in) > 135.5+0.5mm
250mm(9.843in) _140mm (5.512in) _[120mm (4.724in) (5.339+0.020in)
< >t > 60.5£0.5mm —
(2.382+0.020in) | &~ p| | 26.5mm
== ‘ b la (0.256in)
% 56+0.5mm
p— % (2.205:0.020in)
— A A
—— 236+0.5mm
%ﬁ (9.291+0.020in)
368mm %
(14.468m %& 283mm 287+0.5
= (11.142in) £0.omm
% (11.299+0.020in)
ijx
8+0.3mm
_l vy (0315:0.012in) | v
a} ? ?\QG.Smm
60.5£0.5mm (0.256in)

135.5£0.5mm
(5.339+0.020in)

193+0.5mm
(7.598+0.020in)

NOT

Kontrol terminal kapagi montaj deliklerine ulasilabilmesi igcin Commander SK Boy 2 ve Boy 3 suruiclide gikartiimalidir.
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Sekil 3-14 Boy 4 siiriiciiniin panel digina dogru montaji

298mm (11.732in)

< »
98mm
P 310mm (12.205in) - 200mm (7.874in) Ll (3.858in) R 258.6+0.5mm
26.65+0.5mm (10.1810.020in) F 98.5mm
1.049+0.020in) < —’/j ~(0.335in)
M - M ] A 7j \\‘I i ¥ 2
B | & 4 /
] R6.5mm
& 286.0+0.5 (0.256im)
\ .0£0.5mm
K’S\ B (11.260+0.020in)
B -—
@I —
Uooooo© 540.3
510mm 558mm 484mm 487.0+0.5mm +0.5mm
(20.079in) | (21.969in), (19.055in) (19.173+0.020in) (21.272
+0.020in)
S ‘S—f;fé
CPa.
A R6.5mm
o (0.256in)
.
—T T — v / A

3 —
n T ]
A
. £ 14.2+0.5mm <—WL
0.559+0.020in) 258.6+0.5mm 28.5mm
e M 6:0.

(0.335in)
(10.18120.020in)

Commander SK Boy 4 ve 5 panel disina dogru monte edildiginde topraklama baglanti pargasi yukari dogru katlanmalidir. Bu islem topraklama
pargasi igin uygun bir topraklama noktasi saglamak igin gereklidir. Daha detayli bilgi icin bolim 4.4.1 sayfa 32 ye bakiniz.
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Sekil 3-15 Boy 5 siiriiciiniin panel digina dogru montaji
" 298mm (11.732in) R
310mm (12.205in) ) 98mm 258.6:+0.5mm
< P 200mm (7.874in) || _ (3.858in) (10.181+0.020inm) (%832;‘::‘;
Y . 4 i
= &7 — /I
A | l 26.7+0.5mm /
———— (1.051+0.020in), R6.5mm
N (0.256in)
(o) 286.0+0.5mm
© ~ (11.260-+0.020in)
L]
&/ -
852.6
© 820mm |868mm L | 794.5mm 797.5+0.5mm +0.5mm
S © (32.283in)[(34.173in) [~ | (31.280in) (31.398+0.020in) (33.567
+0.020in)
G |
@
000000®
—
), I =
A Ll ] R6.5mm
o= (0.256in)
o
S % — v
T T 14.2+0.5mm
R v (0.559+0.020in) ,'\‘
258.6+0.5mm 28.5mm
(10.1810.020in) (0.335in)

Commander SK Boy 4 ve 5 panel disina dogru monte edildiginde topraklama baglanti pargasi yukari dogru katlanmalidir. Bu islem topraklama
pargasi i¢in uygun bir topraklama noktasi saglamak igin gereklidir. Daha detayli bilgi icin bélim 4.4.1 sayfa 32 ye bakiniz.
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Sekil 3-16 Boy 6 siiriiciiniin panel digina dogru montaji
P 298mm (11.732in) N
98mm 258.6+0.5mm 28.5mm
310mm (12.205in) | _ 200mm (7.874in) (3.858in) (10.181+0.020in) (0.335in)
- A =
% A
A 5 3 27.1+0.5mm 4 ya
I (1.067£0.020in) R6.5mm
& (0.256in)
(@) s
© 286.0+0.5mm
J (11.260+0.020in) o
> | —
= p—
- { ) = — |
1161.2
1131mm 1179.3mm | 1105.6mm 1107.8£0.5mm +0.5mm
(44.528in) (46.429in) ] (43.528in) (43.614+0.020in) (45.717
+0.020in)
R6.5mm
(0.256in)
A h 4
13.7+0.5mm
(0.5390.020in) v
258.6£0.5mm ©8.5mm
(10.1810.020in) (0-33‘5'”)

NOT

Eger panel disina dogru montaj ile IP54 ve/veya NEMA 12 koruma sinifi elde edilmek isteniyorsa boy 2 sirlcliler igin IP54 pargasi yerlestiriimeli, boy
2, 3, 4 surucilerde ise sogutucu fani IP54 tip fan ile degistiriimelidir. Ek olarak surtcu ile beraber verilen conta, surucl ile arka plaka arasinda gok iyi
bir izalasyon saglamak igin montaj sirasinda yerlestirilmelidir. Detayli bilgi igin bolim 3.4 sayfa 25 deki IP koruma degerleri bélimiine bakiniz.

24
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3.3 Montaj parcalar

3.3.1 Boy 4, 5 ve 6 Commander SK siiriiciilerde montaj pargalarinin baglanmasi

Commander SK boy 4,5 ve 6 surlcller igin ylizey ve pano disina dogru montaj pargalari aynidir.
Montaj dirseklerinde kisa ve uzun bélumler vardir.
Sekil 3-17 Boy 4, 5 ve 6 montaj dirsekleri

Kisa bolim

Uzun bolim

Montaj dirsekleri uzun bélim surict igine veya suriicl tarafina, kisa tarafi ise montaj plakasina baglanacak sekilde dogru olarak takilmahdir. Sekil 3-
18 montaj dirseklerinin, ylizey montaji veya panel digina dogru montaj bicimlerindeki baglanti seklini géstermektedir.
Sekil 3-18 Boy 4, 5 ve 6 igin montaj dirseklerinin baglanmasi

Uzun bolim

Kisa bolim

Commander SK boy 5 ve 6 ylizey montaj baglantisi igin ek olarak iki adet Gst montaj dirsegine ihtiyag duymaktadir. Bu iki montaj dirsegi Sekil 3-19 da
gOsterildigi gibi siricinun Ust kismina baglanmalidir.
Sekil 3-19 Boy 5 ve 6 siiriiciilerin yiizey montaji i¢in kullanilan iist montaj dirseklerinin yerlesimi

\T

Sdrlcl govdesine baglanti icin vidalarin maksimum sikma momenti 10Nm (7.4 Ib ft) dir.
3.4 IP Degerleri (“Ingress Protection”)
3.41 Commander SK boy 2, 3 ve 4

Commander SK boy 2, 3 ve 4 suruculer IP20 kirlenme sinifi 2 (yanlizca kuru ve iletken olmayan kirleticiler) ve/veya NEMA 1 e gére tasarlanmigtir.
Bununla berabe suricller IP54 ve/veya NEMA 12 sinifi koruma elde etmek Uzere arka sogutucu blogu panel disina monte edilecek sekilde de
kullanilabilirleri (boy 2 surtcller igin gli¢ azaltilmasi gereklidir).

Bu tip montaj surlcu 6n tarafinin IP54 ve/veya NEMA 12 panel igerisine diger elektromekanik komponentler ile beraber ve sogutucu blogu dis
ortamda olacak sekilde yerlestirilebilir. Bdylece sirliciiniin en fazla isi yayan bolimu, panel icindeki sicakliyi azaltmak lizere dis ortamda tutulmus
olur. Bu iglem igin suriicu ile beraber verilen contanin sogutucu ve montaj yiizeyi arasinda kullaniimasiyla uygun bir yalitim yapilmis olur.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 25
Yayin No: 3 www.controltech.com.tr



Conta
Yahtimi

Guvenlik . . Mekanik Elektrik Tus Takimi ve Cabuk Devreye | . . . Parametre UL Liste
Bilgileri Teknik Veriler Baglantilar Gésterge Parametreler Alma Diyagnostikler| Opsiyonlar Listesi Bilgileri
Sekil 3-20 P54 ve/lveya NEMA 12 sinifi montaj 6rnegi
IP54 ve/veya NEMA 12
panel
P20
ve/veya -
NEMA1 I
IP54 pargasi
— ve |P54
fan yerlestiriimis
sirdict

Commander SK boy 2 siirlicilerin arka boélimiinde yiiksek IP yalitimi elde etmek igin sogutucu havalandirma kismini sayfa 27, Sekil 3-21 de
gOsterildigi gibi IP54 koruma parcgasi ile yalitmak gereklidir.
Kirli ortamlarda ¢alisan fanlarin dmurlerinin uzatilmasi igin, IP54 veya IP55 koruma sinifli fanlar ile degistirimesi zorunludur.

Eger kirli/tozlu ortamlarda standart fan kullanilirsa, fan 6mri azalmaktadir. Bu durumda periodik olarak fan ve sogutucu blogunun temizlenmesi

Tablo 3-1 Fan panrga kodlari
Boy IP54 fan parca kodu IP55 fan parca kodu
2 3251-4824-00 3251-3824-00
3 3251-1224-00
4 3251-7824-00
onerilir.
3.4.2 Commander SK boy 5 ve 6

Commander SK boy 5 ve 6 sirlcller pano digina dogru montaj seklinde IP54 ve/veya NEMA 12 koruma sinifina uygundur.

Tablo 3-2 Kullanilan ortam igin 6neriler

Ortam

IP54

Pargasi Fan

Oneriler

Temiz

Yok Standart

Kuru ve tozlu
(Iletken degil)

Var Standart

Periyodik temizleme
gereklidir. Fan émri
azalabilir.

Periyodik temizleme

Kuru ve tozlu Var Standart/ ereklidir. Fan émru
(iletken) P54 g air.

azalabilir.
IP54 tam uyum Var IP54 Periyodik temizleme

onerilir.

343

Panel digina dogru montaj i¢in kayip gi¢ degerleri

IP54 ve/veya NEMA 12 panel tasarlandiginda, 6n tarafta bulunan surucu elektronik devresinin kayiplari dikkate alinmalidir.
Tablo 3-3 Panel disina dogru montajda kayiplar

Boy

Gii¢ kayiplan (W)

75

100

204

347

| G| B WIN

<480

26
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Sekil 3-21 Commander SK boy 2 siiriiciide IP54 pargasinin takiimasi

Plastik tirnaga sekilde
gosterilen yonde basin (1),
kilide gosterilen yonde
basin (2), ve menteseli
kapag sekildeki gibi acin(3).

IP54 pargasini aksesuar
kutusundan alin (4),
IP54 parcasini sogutucu
(izerindeki havalandirma
deligine yerlestirin (5).

Menteseli kapagdi kapatin (6)
dogru yerlestiginden emin
olun ve pozisyonunda
kiiltleyin.

IP 54 pargasini ¢cikarmak igin (1) (2) ve (3) nolu adimlari sirasiyla yapin, (5) ve (4) nolu adimlari ters olarak yapin ve (6) nolu adimi tekrarlayin.

IP54/55 fan IP54 pargasi ile beraber ayni zamanda kullanilabilir. Mevcut fanin besleme kablosu konnektérl gug devresi (PCB) lizerinden

sokulmelidir. Daha sonra mevcut fan siyah yuva tirnaklarindan alinip ¢ikarilabilir. Yeni fanin yerlestirme islemi tamamlandiginda IP5X fanin gl¢
baglanti kablosu, sogutucu blogunun ustiinde bulunan delikten arkaya dogru gegirilir ve uygun bir yalitim saglamak amaciyla fan ile beraber verilen
conta kullanilarak deligin tam olarak kapanmasi saglanir. Fan yerlestirildiginde kanatciklarin serbest sekilde déndugiinden ve lizerinde isaret edilen

yoénde hava akimi sagladigindan emin olunmasi gerekir.
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3.5 Elektrik terminalleri
Sekil 3-22  Giig ve topraklama terminallerinin yerleri
+DC Besleme / +DC Besleme /
Frenleme Frenleme
Pozi Pozi T20 Pozi Pozi
|69 Pz2 |EB Pz2 Torx |EB Pz3 EBPz2
Gosterge Dahili Dahili
Smart / Logic - EMC EMC
Stick yuvasi = — filtresi filtresi
o)
©
[ 4|
Serl Kontrol terminalleri
haberlesme ES
baglantisi -
O'\ﬁ;ya)lg <«——— Opsiyon Modiili
konnektdri \ yuvasl
[t
A @F
/B
arrpte [ 2 §O = E LI
Pozi AC besleme /
&b Pz 2 motor
baglantilari
Gg terminalleri AC besleme /
motor
baglantilari M10 nut
17mm AF
Toprak Toerak
baglantis baglantis| ° 5 —
besleme _h%’ rl(@)ak
Torx © ue
Dahili - Ctiket
EMC filtre
DC 4R o
besleme S
M10 nut
17mm AF
/ ZO%S N\
®
AC |
besleme E
O Power A8 T S
Danill [ &g eticet
EMC filtre
54 ©
besleme N O
M10 nut
&7
T20 L o) g
Torx )\ i 4 ©)
Dahili
EMC filtre o
= ©
besleme o
B
m,
o 0
9
0)
@
u 4 W
Motor —P\ Motor =P uuouvw
baglantilar baglantilari 4 I me 1O Ly
q ¢ «
® O

=
M10 nut
17mm AF

AC cikig/
Frenleme direnci

M10 nut
17mm AF
AC cikig/
Frenleme direnci

Sogutma fani
besleme baglantisi

AC cikig/
Frenleme direnci

28

www.controltech.com.tr

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3



GBl:I\gI;?II;IrI:( Teknik Veriler Ba%?aakr:tr::;rl Tugl_’:z?;;ve Parametreler Cabuz:?n ee:/reye Diyagnostikler| Opsiyonlar Pelq_rii?;n:}re lélﬁgl_.::tr?
3.5.1 Terminal boyutlari ve sikma momenti degerleri
Yangin tehlikesinden kacinmak ve UL liste kurallarina uyum
saglamak igin guc ve topraklama terminallerinde belirtilen
sikma momentlerine kesinlikle uymak gereklidir. Asagidaki
tablodaki degerlere bakiniz.
Tablo 3-4 Siiriicii kontrol ve réle kontagi teminalleri bilgileri
Model Baglant: tipi
Tama Yayli terminaller
Tablo 3-5 Siiriicii gii¢ terminalleri bilgileri
Boy | AC terminalleri DC ve frenler.ne Topr‘?\klame.l
terminalleri terminalleri
Sokevtll terminal Terrr.unal blogu (M5 M5 civata 4.0Nm
2 blogu 1.5Nm vidali) 1.5Nm 2.9 1b ft)
(1.1 b ft) (1.1 1b ft) ’
3 Terminal blogu (M6 vidali) 2.5Nm 6.0Nm
(1.8 Ib ft) (4.4 b ft)
4 .
M10 civata M10 civata 12Nm
5 15Nm 8.81b ft)
6 (11.1 Ib ft) ’
Sikma momenti toleranslari +10%
Commander SK Kullanim Kilavuzu 29
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Elektrik Baglantilari

Commander SK Boy?2 igin opsiyonel dahili frenleme direnci mevcuttur.
Detayl bilgi icin Commander SK Teknik Veriler Kilavuzuna bakin.

4.1 Gug. baglantllarl Sekil 4-2 Boy 3gii¢ baglantilari
. . DC Baglantilar
411 AC ve DC gii¢ baglantilan (DC ve frenleme)
Sekil 4-1 Boy 2 gii¢ baglantilan ’7
DC Baglantilar
(DC ve frenleme) Termik
asinakim
ki )
deran D il
} direnai
a;ﬁm:(m rene EMC kovndansatérij
E@#’Sﬁ. D Opsiyonel baglantisi
frenleme
direnci EMC kondansatoér
baglantisi b b b e, o,
DC1 | DC2 | BR +DC =+
SRR ) &) DC1=- L J
DC2 =+ Dahili
DC1  DC2 | BR +DC =+ EMC filtresi
DC1=- L J
DC2 =+ Dahilil
EMC filtresi
AC Baglantilar
£L
AC Baglantilar L1 = L3 | PE = u v w
SNSRI R SIS
PE L1 L2 L3 U \"/ W =+ ‘ | ‘
Opsiyonel RFI
® DI B I BID B ® e
I \ [ [
Osiyonel RFI Opsiyon_el_
filtre sok bobini
[
Opsiyonel [] [} []
sok bobini Fuses
s 111 BV R = |-
o Motor
/ ‘>j PR pp—
: L1 L2 - — =
Motor Opsiyonel toprak
Sebeke Besleme baglantisi
L Beslemesi Toprag
— L1 L2 L3 =
Opsiyonel toprak
Besleme Sebeke baglantis
Topragi Beslemesi
NOT
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Sekil 4-3 Boy 4, 5 ve 6 gli¢ baglantilar

*Toprak bag

Besleme
topragi

L]

Giris baglantilan

Sebeke

Beslemsi

L1

L2 L3

Opsiyonel
sok bobini

O

PE

RFI filtre

psiyonel

L1

(©)

S
olio

+DC

3
-DC

Dabhili
EMC filtre

AN

®

Lt

(=)

@@y

e
©

** Sogutucu
Bolum 4.2.2

lantilari i.igin Boélim 4.1.2 ye bakin.

fan beslemesi konusunda daha fazla bilgi i¢in Sayfa 32
.ye bakin.

Frenleme direnci asin yiik koruma parametreleri
ayarlan

Asagidaki bilgilerin yanlis olarak kullaniimasi
direncin arizalanmasina neden olabilir.
Commander SK yaziliminda frenleme direncinin asiri yik
korumasina iligkin bir fonksiyon bulunur. Boy 2
Commander SK cihazlarinda bu fonksiyon fabrika ¢ikisi
olarak aktif edilmis ve sogutucu montajli frenleme direnci
buyuklugune goére ayarlanmistir. Asagida bu ayarlar
verilmigtir.

200V
suriici

400V

Parametre -
siiriici

Tam gugcte
frenleme zamani
Tam gugte
frenleme peryodu

Pr10.30 0.09 0.02

Pr10.31 2.0

Frenleme direnci asiri yiik koruma fonksiyonu ile ilgili daha
detayli bilgi icin Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna
bakiniz.

Eger sogutucu montajli frenleme direnci ortalama gli¢
degerinin yarisi ve Ust glgle kullanilacak ise slricl
sogutma faninin her zaman tam hizda ¢alismasini
saglamak lzere 6.45 parametresi “On” yapiimalidir.

te)

T

o
@W

N [=]

Cikis baglantilan

4

w

()

Motor

@)

Yanlizca Boy 6:
Sogutucu

fani besleme
baglantilar **

Frenleme direnci: Yiiksek sicaklik ve asir yiik
korumasi

Frenleme direngleri ylksek sicakliklara ulasabilir. Frenleme
direnglerini arizaya neden olmayacak sekilde yerlestirin.
Yuksek sicakliklarda calismaya uygun kablo kullanmaniz
tavsiye olunur.

Fren kontrol mantiginda olusabilecek hatalara kargi
frenleme direnglerinin asir yuk koruma devreleri ile
korunmasi esastir. Frenleme direnglerinin suricu iginde
koruma fonksiyonlari olsa da, surticiiniin besleme gerilimini
kesebilecek sekilde asagidaki semada verildigi sekilde
koruma yapilmalidir.

Sekil 4-4 Tipik frenleme direnci koruma devresi

L1

-

L2

@ L1

Opsiyonel
RFI Filtre

1
A,

L3

@ L2

-

@ L3

BR

Termik
asiriakim
koruma
elemani

—L— Opsiyonel toprak

baglan

tisi

Opsiyonel
frenleme
direnci

Besleme gerilimi
kontaktori

o
LJ

Stop
_]—-J.

Start /
Reset

Sdricu

Termik
Koruma
Cihazi

@ +DC
1@ BR

Frenleme
Direnci

Veriler Kilavi

Frenleme konusunda daha detayl bilgi icin Commander SK Teknik

uzuna bakin.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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4.2 Toprak baglantilari

Boy 2 Commander SK surlculerde, besleme ve motor topraklama
baglantilar sirlcinin Ust tarafinda bulunan topraklama kopris
kullanilarak yapilir.

Sekil 4-5 Boy 2 siiriiciilerin topraklama baglantisi

Boy 3 Commander SK siirliciilerde, besleme ve motor topraklama
baglantilari, AC besleme ve motor ¢ikis terminalleri arasindaki sogutucu
blogu ile tam temasi saglayan civata ve somunlar kullanilarak yapilir.

Sekil 4-6 Boy 3 siiriiciilerin topraklama baglantisi

M6 civata

%

—
(A
C ]

i

Boy 4, 5 ve 6 Commander SK suructlerde besleme motor topraklama
baglantilar strGcinln Ust tarafindaki (Besleme) ve alt tarafindaki
(Motor) M10 boyutlarindaki somunlar vasitasiyla yapilir

Sekil 4-7 Boy 4, 5 ve 6 siiriiciilerin topraklama baglantisi

Besleme
topragi

Motor
topragdi

Besleme ve motor topraklama baglantilari strtict iginde asagida verilen
kesitlere sahip bakir iletkenler vasitasiyla yapiimistir.

boy 4: 19.2mm2 (0.03in2, veya 6 AWG den biraz bilyiik)

boy 5: 60mm2 (0.09in2, veya 1 AWG den biraz biiyik)

boy 6: 75mm?2 (O.12in2, veya 2/0 AWG den biraz blyuk)

Bu baglantilar, agagidaki kosullar altinda motor devreleri igin yeterli
topraklamanin saglanmasi (espotansiyel baglant) icin yeterlidir.

Standart Sartlar

Besleme fazi iletkenlerinin kesitlerinin asagidaki
degerleri asmamasi durumunda.

boy 4: 38.4mm?
boy 5: 120mm?
boy 6: 150mm?

IEC 60204-1 &
EN 60204-1

Besleme devresi koruma degerinin:
boy 4: 200A

boy 5: 600A

boy 6: 1000A

NFPA 79

asmadigi durumlarda.

Eger gerekli sartlar saglanamiyorsa, ek bir topraklama baglantisi motor
devresi topraklamasi ve besleme topraklamasi arasinda yapilmalidir.
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4.3 Sogutucu fani

4.3.1 Sogutucu fani galismasi

Commander SK sirliciler sogutucu tizerindeki dahili fan ile sogutulurlar.
Fan yuvasi yoénlendirici plaka formundadir ve havayi sogutucu Uzerine
dogru kananlize eder. Bu sekilde, montaj metodundan bagimsiz olarak
(yuzey veya pano digina dogru montaj) ek bir plaka kullanimini
gerektirmeden sogutma saglanir.

Sogutma havasinin serbest dolagimini saglamak icin surlculer
arasindaki minimum montaj araliklarina dikkat ediniz.

Boy 2 Commander SK siruculerde gift hizli, boy 3 den 6 ya kadar
suriculerde ise degisken hizli fan bulunur. Suriicu, sogutucu Uzerindeki
sicaklik ve surtict termal modeline bagh olarak fanin hangi hizda
galisacagina karar verir. Boy 3 den 6 ya kadar Commander SK
surtcllerde ayrica kondansator blogunun sogutulmasi igin sabit hizl bir
fan bulunur.

Boy 2 den 5 e kadar Commander SK siriiculerdeki sogutucu fani dahili
olarak beslenmektedir. Boy 6 slrlcllerde ise sogutucu fanini beslemek
icin harici bir 24Vdc gu¢ kaynagi gereklidir.

4.3.2 Sogutucu fan beslemesi

Boy 6 suriiculer sogutucu fani igin harici 24Vdc beslemeye ihtiyag duyar.
Sogutucu fani besleme baglantisi motor ¢ikigi terminallerinden W fazi
yaninda bulunan klemensin Ust tarafindaki konnektor ile yapilr.
Sogutucu fani besleme konnektérinin yeri igin Sekil 4-8 e bakiniz.

Sekil 4-8 Boy 6 siiriiciide sogutucu fani konnektoriiniin yeri

Sogutucu fan beslemesi icin guic degerleri su sekildedir:

Nominal gerilim: 24\V/dc
Minimum gerilim: 23.5vdc
Maksimum gerilim: 27Vdc

Cekilen akim: 3.3A
Tavsiye edilen gui¢ kaynagi: 24V, 100W, 4.5A

Tavsiye edilen sigorta: 4A hizl tip (20A23 den disuk I2t)

Sdrlcl uygun bir agir akim ve kisadevre koruma elemani

Uzerinden beslenmelidir. Bu sartlarin saglanamamasi

durumunda yangin tehlikesi olusabilir. Sigorta degerleri igin
sayfa 10 bolum 2.3 Teknik Veriler bolimune bakiniz.

Suruci, herhangi bir ariza durumunda olusacak akimi
tasiyabilecek kapasitedeki uygun bir iletken ile
topraklanmalidir. Toprak kagagi akimi ile ilgili olarak Bolim

4.4 Toprak Kagagi bolumindeki ikaz bilgilerine bakiniz.

4.4 Toprak Kagagi

Sdriculer dahili EMC filtreleri ile beraber verilirler. Toprak kagagi akim
degeri, surici icine yerlestirilen EMC filtresinin 6zelliklerine bagh olarak
degisir. Dahili EMC filtresi ile ilgili Sayfa 34 Bolim 4.5.2 de bu filtrenin
gerektiginde sokulebilmesi icin bilgiler yer almaktadir.

Dahili EMC filtresi ile birlikte
10pA DC (10MW dahili séntleme direnci, DC kagak akimin
6lculdigu noktada kullaniimalidir)
28mA AC, 400V, 59Hz (Besleme gerilimi ve frekansla orantili).

NOT

Yukarida belirtilen kagak akim degerleri dahili EMC filtresi ile baraber
olarak dlgulen surlcl kagak akimlari olup motor ve motor kablosunun
kagak akimlari bu degerlere dahil degildir.

Dahili EMC filtresi ¢ikariimig durumda
<1mA

NOT

Her iki durumda da topraga baglantili dahili agiri gerilim koruma cihazlari
surlcu icinde bulunmaktadir. Normal sartlar altinda bu elemanlar ihmal
edilecek degerde akim akitirlar.

Dahili EMC filtresi ile beraber siriicinin kagak akim degeri

oldukga yuksektir.Bu durumda sabitlenmis kalici bir toprak

baglantisi yapiimalidir veya bagdlanti koptugunda emniyetigin
uygun 6lgimler surekli olarak yapilimalidir.

Sekil 4-9 Boy 6 siiriicii sogutucu fan besleme baglantilari

24V sogutucu fani beslemesi

ov
Kullaniimiyor
dHgaa
6564 6362 61 60 A Ust terminal baglantilari

55 54 @1 53 @ 52 v Alt terminal baglantilari
lalalElsplz

i Sogutucu fanina

4.5 EMC (Elektromanyetik uyum)

451 Topraklama donanimlari

Boy 2 ve 3 Commander SK surtcllerle ile birlikte bir topraklama koprisi
ve topraklama kelepgesi verilir. Bu pargalar baglanti kablolarinin
sabitlenmesi i¢in veya EMC uyumunu saglamak icin kullanilabilir.
Saglanan bu donanimlar, kablo bagi olmadan da kablo ekranlarinin
direkt olarak topraklanmasini saglayan uygun bir metod dur. Kablo
ekranlari giplak olarak topraklama képrileri Gzerine metal kelepgeler
(suricu ile beraber verilmez) veya kablo baglari ile sikica baglanmalidir.

Not: Her durumda kablo ekrani, kelepgelerden sonra da devam
ettirilerek surlict Uzerinde topraklama igin belirlenmis terminale de
belirlenmis sinyal igin baglanti detayina uyum igin irtibatianmalidir.

*Phoenix DIN raya montaj icin SK14 kablo kelepgasi uygundur (dis
capinin maksimum14mm ye kadar olan kablolar igin).

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3
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Sekil 410 Kablo kelepgesinin takiimasi

Kullanicinin istegine bagli sekilde surtici OV unun topraga
irtibatlanmasini saglamak tzere ¢abuk ¢ikarilabilen bir kablo soketi
topraklama koprisu Gzerine yerlestirilmistir.

Boy 2 Commander SK siirlicude, topraklama képrust
surucunin gug topraklama terminali vasitasiyla
sabitlenmistir. Besleme toprak baglantisinin, topraklama
koprusu gikarilip takildikdan sonra saglandigindan emin

olunmalidir. Slriicl toprak baglantisi yapiimadiginda
surlculer arizalanabilir.

Boy 4 veya 5 Commander SK panel digina dogru baglanti ile montaj
yapildiginda topraklama korisu baglantisi yukari dogru kivrilmalidir.
Duizgin topraklama baglantisi saglanmasi igin képrinun bir vida

vasitasilyla montaj plakasina baglanmasi veya baglanti kulaginin altina

kivirmak gereklidir. Bu Sekil 4-11 de gosterildigi gibi topraklama
képrisunin baglantisi igin iyi bir topraklama noktasi saglar.

Sekil 4-11 Yiizey montajinda topraklama koépriisiiniin yeri
(orj. baglanti)

Sekil 4-12 Panel disina dogru montajda yukari dogru kivrilmig
topraklama koprisiiniin yeri

Toprakalma—<C "

kdprusu baglanti

Montaj
kulagi

4.5.2 Dahili EMC filtre

Dahil EMC filtresinin gikarmak igin 6zel bir sebebi yoksa yerinde
birakilmasi tavsiye olunur.

Boy 3, 4, 5 ve 6 Commander SK surlculer topraklamasi

olmayan (IT) beslemelerinde kullanilacaksa dahili EMC

filtresi, ek bir toprak kagagi korumasi kullaniimasi haricinde

mutlaka sékulmelidir. Boy 3 suriculerde ise harici EMC filtre
| UYARI |

kullanildiginda dahili filtre s6kulmelidir.

Filtreyi cikarma talimatlari icin Sekil 4-13 e bakiniz.
Sekil 4-13 Boy 2 ve 3 siiriiciilerde dahili EMC filtrenin ¢ikariimasi
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(1) ve (2) nolu sekildeki gibi vidayi gevsetin ve ¢ikarin.

(3) nolu sekilde gosterildigi gibi filtreyi gikarin ve vidalari yerine takip
sikistirn (4).

Sekil 4-14 Boy 4, 5 ve 6 da dahili EMC filtrenin ¢ikariimasi

Vidalari gevsetin (1).EMC filtreyi gosterilen yonde ¢ekerek cikartin.

Dahili EMC filtre sebeke hattindan radyo frekansindaki yayihmlari
azaltir. Bu filtre ile motor kablosu boyunun kisa oldugu durumlarda,
ikincil bélgeler icin gecerli olan EN61800-3 nolu standartlara uyum
saglanir. Uzun motor kablosu boylari igin ise dahili filtre, yayilim
seviyelerini, srlicu igin belirtilen limit uzunluklardaki ekranh kablolar ile
beraber kullanildiginda 6nemli 6lglide azaltmaya yardimci olur. Bu
durumda radyo frekansindan etkilenmeyen endistriyel cihazlarin
yakininda kullaniimaya uygundur. Filtrelerin kullaniimasi bitin
uygulamalar i¢in tavsiye edilir ve sadece yukarida verilen bilgiler altinda
cikariimasi gerektiginde ve toprak kagagr akimi akimi olarak 28maA in
kabul edilmedigi yerlerde ¢ikariimahdir.

4.5.3 Toprak kagag devre kesicilerinin (ELCB) ve /
artik akim cihazlari (RCD) nin kullanimi
Genel olarak Ug¢ tip ELCB / RCD bulunmaktadir:
Tip AC - AC hata akimlarini saptar
Tip A- AC ve titresimli DC akim hatalarini saptar. (DC akimin her
peryodda en az bir defa sifir oldugu durumlar)
Tip B - AC, titresimli DC and dizglin DC akim hatalari
* Tip AC surtctler ile birlikte kullanilamaz
» Tip A tek faz beslemeli suruciler ile kullanilabilir
* Tip B Ug faz beslemeli strlciler ile birlikte kullaniimahdir

4.54 Diger EMC 6nlemleri
Eger EMC yayilimi igin daha fazla énlem alinmasi istenirse asagida
belirtilen konulara dikkat edilmesi gereklidir:

» EN 61800-3 de belirtilen birinci cevrede galisma kosullarina uyum.

*  Genel yayillim standartlarina uyum

* Yakin gevrede calisan ve elektriksel olarak duyarl ekipmanlara
azami dikkat

Bu durumda yapilmasi vereken seyler:

*  Opsiyonel harici EMC filtresi kullanmak

*  Ekran iletkeni topraga irtibatlanmis ekranli motor kablosu kullanmak

*  Ekran iletkeni topraga irtibatlanmis ekranli kontrol kablosu kullanmak

EMC ile ilgili butln bilgiler Commander SK EMC Kullanim Kilavuzunda

verilmigtir.
Commander SK striictlerle kullanilabilecek her boyutta harici EMC
filtreleri mevuttur.

4.6

Kontrol terminalleri G/C Baglantilari

kontrol devreleri kurulurken ve AC besleme gerilimi
baglanirken, insanlarin temasindan dogacak istenmeyen
olaylarin 6nlenmesi amaciyla devrelerin en az bir seviye
yalitim (ilave yaltim) edildiginden emin olunmalidir.

Siruclide bulunan kontrol devreleri, gli¢c devrelerinden
& sedece basit yalitim (bir seviyeli yayilim) ile yahtilmigtir.Harici

Kontrol devreleri, Korunmali Ekstra Distik Gerilim (SELV) ile

siniflandiriimis baska devreler ile baglanmak istenir ise (6rn.

bir kisisel bilgisayar ile), ek olarak kullanilacak yalitim
bariyeri de SELV siniflandiriimalarina uyum saglamalidir.

suricusu igine bir Opsiyon Modiil yerlestirmek igin stiriicinun
koruyucu kapagi ¢ikartiimalidir. Bkz. Sayfa 28, Sekil 3-22. Bu
koru?/na kapaglgkullanlcmln PCB tipi ke>:1ar kor?nekt('jrl'jne
direk olarak temasi engelleyerek koruma saglar. Bu kapak
kaldirildiginda ve Opsiyon Modulu eklendiginde bu modil
kenar konnektoriine direk olarak temasi engeller. Eger
Go6zim Modulu gikarilirise PCB kenar konnektori agikta
kalir. Bu durumda kullanici, PCB kenar konnektoriine direkt

Yukarida belirtilen uyarilara PCB tipi kenar konnektorli
& Opsiyon Modiilleri iginde gegerlidir. Commander SK

temasi engellemek igin ek tedbirler almalidir..

Analog giris 1 (A1), gerilim veya akim

NOT
Terminal baglantilar (Sdirticii konfiglirasyonu) ve detaylar igin Sayfa 38
deki Pr 05 e bakiniz.

NOT
Dijital giris sadece pozitif mantikta ¢alisir.

NOTE

Analog girisler tek kutupludur. Cift kutuplu girigler i¢in gerekli bilgileri
Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’ndan bulabilirsiniz.

Lkl OV genel |

Gerilim veya akim girigi 0 ~ +10 V/ mA parametre secimli olarak

4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4,

Parametre sirasi VolT

Sirasi ile otomatik olarak Pr 01 'den
Minimum hiz | Pr 02 Maksimum hiz
arasinda degisir.

Kontrol araligi

Giris empedansi 200 ohm (akim)/ 100 Kohm (gerilim)

Kararllik 0.1%

0-20:Akim referansi 0 - 2 mA (20 mA tam skala)

20-0:Akimi referansi 20 - 0 mA (0 mA tam skala)

4-20:Akimi referansi 4 - 20 mA akim kesintisi (cL) korumali (20 mA tam
skala)

20-4:Akimi referansi 20 - 4 mA akim kesintisi (cL) korumali (4 mA tam
skala)

4-20:Akimi referansi 4 - 20 mA akim kesintisi (cL) korumasiz (20 mA
tam skala)

20-4:Akimi ref eransi 20 - 4 mA akim kesintisi (cL) korumasiz (4 mA tam
skala)

Volt :0 - 10 V girigler igin.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3
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NOT
+10 V referens cikisi +24 V ¢ikigi ve tim dijital gikiglarin toplam akim kapasitesi 100 mA ’ dir.
Maksimum c¢ikis akimi |5 mA

Analog giris 2 (A2), gerilim veya dijital giris

Gerilim veya Dijital giris 0~+10V:0~+24V

Sirasi ile otomatik olarak Pr 01 'den
Minimum hiz | Pr 02 Maksimum hiz
arasinda degisir.

Kontrol araligi (giris gerilim
olarak)

=% Dijital Giris - Etkin/Yenile*/**

=12 Dijital Giris - lleri Cahg **

=138 Dijital Girig- Geri Galig**

Y@l Dijital Giris - Local/Remote hiz referansi segimi (A1/A2)

Lojik tipi Sadece pozitif lojik

Kararlilik 0.1%

Gerilim seviyesi 0~+24V

Normal esik gerilimi +10V

Giris empedansi 100 Kohm (gerilim): 6k8 (dijital giris)

Normal esik gerilimi (dijital

giris igin) +10 V (sadece pozitif lojik icin)

T5
Durum rolesi - Siiriicii saglikli (Normal olarak agik)

240Vac

Gerilim degeri 30Vdc

2Aac 240V

4Adc 30V direng yuku (UL uygunlugu 2A
35Vdc).

0.3Adc 30V enduktif yik (L/R=40ms)

Akim degeri

Minimum kontak degerleri 12V 100mA

Kontak izolasyonu 1.5kVac (asin gerilim kategorisi I1)

ACIK

AC besleme suriicuden ayrildiginda
Sirucl hata verdiginde - AC besleme
uygulamali durumlar

KAPALI

Surlcu “baslamaya hazir” yada
“calistyor” durumunda iken AC besleme
uygulamali durumu( hata vermemisken)

Fonksiyon

Durum rélesi uygun sigorta veya asiri akim koruma devreleri
ile birlikte kullaniimalidir.

EAnalog gerilim ¢ikigi - Motor hizi

Cikis gerilimi 0~+10V

0V, 0 Hz/rpm ¢ikigI temsil eder
+10 V ,Pr 02 Maksimum set hizi
degerini temsil eder.

Kontrol araligi

Maksimum c¢ikis akimi 5mA
Kararlilik 0.1%
+24 V cikis
Maksimum ¢ikisg akimi 100 mA
Dijital ¢ikig - Sifir Hiz
Gerilim seviyesi 0~+24V

Maksimum c¢ikis akimi +24 'V da 50 mA (Akim kaynagi)

Eger Etkin terminali acik ise, surticinin gikislari pasif olur ve motor
durmak icin bosta kalir. Etkinlestirme terminali kapatilinca surlcu tekrar
etkinlestirme igin 1.0 s bekler.

*Belirli slirlici hatalarina gore, agilma ve kapanma terminalleri suriictiyt
reset eder. E@er ileri galis veya geri galis terminalleri kapatilir ise, sirict
direk olarak caligir.

**Surucl hatasi olusur ise stop/reset tusu ile hata tipine gore hata
silinebilir veya enable /reset girisi ile hata silinir ise ileri/geri ¢calis
komutlari ile strtict ¢alistirimaya baslanabilir. Bu sayede surticu
sadece stop/reset tusuna basilmasi ile galistirlmamasi garantilenmis
olur.

Etkinlestirme, ileri calis terminalleri bir hata komutundan sonra kenar
tetiklemeli duruma dénusurler. Bakiniz * ve **.

Eger ileri calis ve geri ¢alis terminalleri ayni anda kapali ise suricu, Pr
30 ve Pr 31’de anilan rampa ve durus modlari kontroliinde stop
edecektir.
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S ekil 5-2

5 Tus Takimi ve Gosterge 2
Tus takimi ve ekran asagidaki islemler igin kullanilir: DURUM MODU
* Striiciinn galisma durumunu gésterme e m Veya m <
* Ariza ve hata durumunu gdsterme
» Parametre degerlerini okuma ve degistirme Basin ve

Siiriicivi 2sn tutun Basin

yu durduma, baglatma ve tekrar kurma 26n Basin ve
Sekil 5-1 Tusg takimi ve gosterge basili ve birakin
. tutun birakin

5.1 Programlama Tuslari
MOD @ tusu gostergenin galisma modunu degistirmek i¢in kullanihr.

ARTIRMA@ ve @ AZALTMA tuslari parametrelerin segimi ve
degerlerinin degistiriimesi icin kullanilir. Ayrica tus takimi modunda
motor hizinin artirilmasi ve azaltiimasina yararlar.

5.2 Kontrol tuglar

Calis @ tusu, Panelden Kontrol modunda surlcuyu baslatmak icin
kullanihr..

DUR/SIL O tusu surlcu tus takimi kontrol modunda iken surucuyu
durdurur ve arizalar siler. Ayrica suruci terminal modundayken
arizalan silmek igin kullanilir.

NOT

USA fabrika ayarlarinda, @ DUR/SIL tusu etkin olacaktir.

NOT

Parametre degerlerini daha hizli olarak degistirmek mimkuindur. Bunun
icin Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu Bolim 4 e bakiniz.

5.3 Parametre se¢cme ve degistirme

NOT
Bu islemler sirlctiye ilk defa eneriji verildigi andan itibaren ve heniiz hig
bir terminalin bagh olmadigi, hi¢bir parametrenin degistiriimedigi ve
glvenlik kodunun girilmedigi varsayimina dayanarak verilmistir.

4dak. Sonra
geri déner

PARAMETRE iZLEME MODU

Izleme parametresi segimi

Basn@ Veya

Parametre yanip séner

Basin l

Parametre Basin
ve kaydedildi ve
birakin ay birakin

PARAMETRE DEGISTIRME MODU

Parametre degerini degistirin

Basn@ Veya @

Parametre yanip séner

Sirici durum modunda iken, MOD @ tusuna 2 saniye basili
tutularak, gostergede, hiz degerini veya yuk degerinin
goruntulenmesini saglayabilirsiniz

MOD @ tusunu basilip gekildiginde , gésterge durum modundan
parametre izleme moduna geger. Parametre izleme modunda, sol
taraftaki gosterge parametre numarasini géstererek yanip sénmeye
baslar ve sag taraftaki gosterge ise secilmis olan parametrenin degerini
gOsterir.

MOD @ tusuna basilip gekildiginde, gésterge parametre izleme
durumundan, parametre degistirme durumuna gegecektir. Parametre
degistirme modunda, sag taraftaki géstergede parametre degeri yanip
sOnecek, sol taraftaki gostergedede ise parametre numarasi olacaktir.
Tekrar MOD @ tusuna basilarak parametre diizeltme modundan,
parametre izleme durumuna doénulir. Eger MOD @ tusuna tekrar bir
sefer basilir ise , durum moduna dénaldr, ancak eger MOD @ tusuna
basilmadan 6nce, yukari @ veya asag| @ tuslarina basilarak

parametre degerleri degistiriimis ise MOD @ tusuna basiimasi
gOstergeyi tekrar parametre dlizeltme durumuna getirir. Bu durum
kullanicinin rahatlikla parametre gorintuile ve dizeltme modlar
arasinda gegis yapmasini saglar.

Durum modu

Sol .
Gésterge Durum Explanation
Surucu Sirucl baglamak Uzere etkin ve hazir.Cikis
hazir koprusu aktif degildir.
- Sdricu etkinligi kaldiriimis veya durusa
Stirtcl ectigi icin cikis kdpriisii aktif degil ve bir
etkin degil |39

hatay! silerken engelleme var.

Siriclhata [ Sirtcu bir hata sinyali almis. Hata kodu

verdi gostergenin sag tarafinda verilir.

DC gerilim Motora DC frenleme gerilimi uygulanmakta.
frenleme

Sebeke Yok Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna

bakiniz

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3
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Sdricu ¢ikis frekansi (Hz)

Motor hizi (d/dak)

Kullanici tanimh makina hizi

Yiik Gosterimi

Hafiza

Goztergesi Agiklama

Motor anma yukunun orani cinsinden ¢ikis yukua (%)

Faz basina suricu ¢ikig akimi (A)

5.4 Parametreleri saklama
Parametre dizeltme modundan Parametre izleme moduna gecis amaci

ile MOD @ tusuna basildiginda parametreler otomatik olarak saklanir.

5.5 Parametrelere ulagsma

Pr 10 ile kontrol edilen ve parametrelere erismek igin 3 seviyeli kilit
vardir. Tablo 5/1 de gosterildigi gibi hangi parametrelere ulasilabilecegi
belirlenir.

Kullanici tanimh kilit sifresi parametresi Pr 25 parametrelere erisme

tipinin sadece izleme(RO) veya izleme/degistirme(RW) olacagini belirler.

Tablo 5-1

Parametre erisimi (F‘r 10) Ulasilabilir parametreler
L1 Pro1denPr10a
L2 Pr01denPr60a
L3 Pro1denPr95e

5.6 Gilivenlik kodlari

Glvenlik kodu ayarlandidinda bitlin parametrelere sadece izleme
modunda ulagilabilir.

Sifirdan farkli olmak kaydi ile Pr 25’e atanan bir sayi, suricunin
glvenlik kodudur ve glvenlik kodu kitlendikten sonra Pr 10 Loc olarak

belirlenir. MOD @ tusu basildiginda, Pr 10 otomatik olarak Loc dan
L1 olur ve Pr 25 ’de otomatik olarak glvenlik kodunu gizli tutmak igin
0’a degisir.

Pr 10 ilgili parametreleri izleyebilmek igin L2 veya L3 olarak
degistirilebilir.

5.6.1 Giivenlik kodunu girme

*  Pr10’uL2ye ayarlayin.

* Pr25’e arzu edilen giivenlik kodunu yazin, érnegin: 5

* Pr10 Loc olarak kilitlenir.

+ MOD @ tusuna basin

*  Pr10 simdi L1 olacak ve Pr 25 'de 0 a degisecektir.

*  Guvenlik kodu sirtclye kilitlenmigtir.

* Pr 25 e glivenlik kodu ayarlandiktan sonra, surlcu enerjisi kesilse
bile guvenlik kodu etkinligini surdurur.

Guvenlik . . Mekanik Elektrik Tus Takimi CabukDevreye | . . ) Parametre UL Liste
Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilar: Parametreler Alma Diyagnostikler| Opsiyonlar Listesi Bilgileri
Hiz gosterimi 5.6.2 Giivenlik kodunu ¢6zme
Hafiza + Duzeltmek icin bir parametre segilir.
Gost . Aciklama ¢ P ¢
ostergesi - MOD @) tusuna basin, gbstergenin sag tarafinda 'CODE' yazisi

yanip soner.

*  Yukar @ tusuna basarak glvenlik koduna giris kismina gelin.
Ekranin sol tarafinda 'CQO' ibaresi yanip sénecektir.

* Dogru guvenlik kodunu girin.

+ MOD @ tusuna basin.

« Eger dogru guvenlik kodu girildiyse, ekranin sag tarafi yanip
sOnecek ve istenilen ayar yapilabilecektir.
Eger dogru guvenlik kodu girilmemis ise, ekranin sol tarafinda
parametre numarasi yanip sénecektir. Bu durumda yukaridaki
islemlerin tekrar yapilmasi gerekir.

5.6.3 Giivenlik kodunu tekrar kilitleme

Glvenlik kodu bir parametre degisikligini gergeklestirmek igin
¢ozulmusse kodu tekrar kilitlemek icin asagidaki islemler yapilir:
*  Pr10’uLoc’a getirin.

+ MOD @ tusuna basin.

5.6.4 Giivenlik kodunu 0 (sifir)’lama - Giivenlik yok
* Pr10’ulL2 yapin

*«  Pr25egelin.

+  Guvenligi yukarida belirtildigi gibi ¢ozun.

« Pr25’i 0 agetirin.

+ MOD @ tusuna basin.

NOT

Guvenlik kodu unutulmus veya kaybedilmis ise, lutfen yerel surlcu
merkezi veya saticiniz ile irtibat kurunuz.

5.7 Siiriciiyu fabrika degerlerine ayarlama
* Pr10°’u L2 ye getirin.
*  Pr29’uEUR yapinve @ MOD tusuna basin. 50Hz fabrika

degerleri yuklenecektir.
veya

*  Pr29’uUSA yapinve @ MOD tusuna basin. 60Hz fabrika
degerleri yuklenecektir.
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Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma

Glvenlik Teknik Veriler Mekanik Elektrik Tus Takimi ve (;abuk Devreye Diyagnostikler| Opsiyonlar Pelq_rii?;n:}re léll_lgl_I::t:

6 Parametreler

Parametre gruplari ve uygun alt kimeleri asagida siralanmistir:

Seviye 1
Pr 01 - Pr 10 a: Basit surlcu ayarlama parametreleri
Seviye 2
Pr11 -Pr12: Sdrlci kullanim ayarlama parametreleri
Pr15-Pr21: Referans parametreleri
Pr22-Pr29: Gosterge ve tug takimi sekillendirme parametreleri
Pr30 - Pr33: Sistem sekillendirme parametreleri
Pr 34 - Pr36: Kullanici I/O sekillendirme parametreleri
Pr 37 - Pr42: Motor sekillendirme parametreleri (standart olmayan yiklemeler)
Pr43 - Pr44: Seri baglanti sekillendirme parametreleri
Pr 45: Sirucl yazihm versiyon parametresi
Pr46 - Pr51: Mekanik fren sekillendirme parametreleri
Pr52 - Pr54: Sahayolu sekillendirme parametreleri
Pr 55 - Pr58: Siricl hata kayit parametreleri
Pr59 - Pr60: PLC Ladder programlama konfiglirasyonu
Pr61 - Pr70: Tanimlanabilir kullanici parametre kismi
Seviye 3
Pr71-Pr80: Tanimlanabilir kullanici ayar parametreleri
Pr 81 -Pr95: Sdirlcu diyagonistik parametreleri

Bu parametreler, surticiiniin kullanilacak uygulamaya uygun sekilde ayarlanmasi igin gereken degisikliklerin yapilabilmesi igin kullanilabilir.
6.1 Parametre tanimlar - Seviye 1

I No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

Minimum hiz 0~Pr02Hz 0.0 RW

Motorun her iki ydnde de dénecegdi minimum hizi ayarlamak igin kullanilir. (OV referans veya minimum akim referansi Pr 01’e karsi duser.)

No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Maksimum hiz 0~ 1500 Hz EUR: 50.0, USA60.0 | RW

<E

Motor her iki yénde de dénecedi maksimum hizi ayarlamak icin kullanilir.

Pr 02 eger Pr 01,’den kucik bir dedere ayarlanir ise Pr 01 otomatik olarak Pr 02 nin degerini alir. (+10V referansi veya maksimum akim referansi Pr
02'ye karsi duser).

NOT

Surucinin ¢ikis referansi, kayma kompanzasyonu ve akim sinirlarina bagli olarak, Pr02 ile tanimlanan deger lzerine gikabilir.

No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Hizlanma degeri 5.0

. 0~ 3200.0 sn/100 Hz RW
Yavaglama degeri 10.0

Motorun her iki yénu igin hizlanma ve yavaglama degerini ayarlamak igin kullanilir. Birimi saniye/100 Hz'dir.

NOT
Eger standart rampa modlarindan biri segilirse (bakiniz Pr 30 Sayfa 27), yik eylemsizliginin programlanan yavaslama zamanina goére buyik oldugu
durumlarda surucl asin gerilim hatasina (OU) yol agmamasi igin yavaslama siresini uzatabilir.

No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
ALAV, AV.Pr, Al.Pr, Pr,
Siricl Kofiglirasyonu PAd, E.Pot, Torq, Pid, Eur:AlLAV, US:PAd RW
HUAC

Pr 05 i set etmek otomatik olarak surticlyl konfiglre eder.
NOT

Pr 05 te iken MOD @ tusu ile degistirme modundan c¢ikilir. StrGictiniin terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi icin, siiriciiniin durmus olmasi,

pasif durumda veya hata vermis olmasi gerekir. Suriicu galigir vaziyette iken, MOD @ tusu ile parametre degistirme modundan ¢ikilirsa Pr 05 eski
degerine geri doner.

NOT
Pr 05 degeri degistirildiginde bagli bulunan bitin parametreler fabrika degerlerine doner.

Asagidaki tim ayarlamalar sonunda,durum rélesi, strticiiniin saglikh bilgisine ayarlanir:

:ls OK < Ar|za)/

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Konﬁgﬁrasyon Tanimlama
ALAV Gerilim ve akim referansi
AV.Pr Gerilim referansi ve 3 6n hiz
AlLPr Akim referansi ve 3 6n hiz
Pr 46n hiz
PAd Tus takimi kotrolu
E.Pot Elektronik motorize potasiyometre kontrolu
Tor Moment kontrolu galismasi
Pid PID kontrol galismasi
HUAC Fan ve pompa kontrol galismasi
Sekil 6-1 Pr 05 = ALAV Sekil 6-2 Pr 05 = AV.Pr
Eur Eur
O|t1] ov |1 ov
Uzak hiz Uzak (akim) hiz 10k Lokal (gerilim) hiz
D|T2 referansi girisi (A1) (2kmin) D|T2 referansi girisi (A1)
|:||T3 +10V referens ¢ikisi |:||T3 +10V referans ¢ikig!
10k Lokal (gerilim) hiz .
(2kmin) L™ eferans: girisi (A2) | 74] Referans segimi
-\ Analog ¢ikis —\* Analog cikis
\Vj L[ (motor hizi) \V/ D|B1 (motor hizi)
oy Ole2| +24v cikis oav Ols2] +24vcikis
P Dijital ¢ikis -l - Dijital ¢ikis
—I_‘ D|83 (sifir hiz)) L‘ DlBS (sifir hiz)
ov Siiriicii etkinlestirme/sifilama oV Siiriicii etkin/sifilama
Olle4] (Usa stop(iere) O[B4 (sa: urtere))
ileri calig lleri galis
Oles (USA: Start) Oles (USA:Start)
Geri calig Geri galis
Ofes (USA: Jog) C[ss (USA: Jog)
Lokal (A2)/Uzak (A1) -
M5y R referansi secimi [J|B7| Referans secimi
Terminal B7 agik: Lokal gerilim hiz referansi (A2) T4 B7 Referans secimi
Terminal B7 kapali: Uzaktan akim hiz referansi (A1) 0 1 Bnhiz2
segili 7 0 Bnhiz 3
1 1 On hiz4
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Sekil 6-3 Pr 05 = AlLPr Sekil 6-4 Pr05=Pr
EUR EUR
O|t1| ov Ol1] ov
Uzak hiz Uzak (akim) hiz
DlTZ referansi girisi (A1) |:||T2 Kullaniimiyor
|:||T3 +10V referans cikis! |:||T3 +10V referans gikisi
| 74| Referans segimi [J]|74] Referans secimi
—\+ Analog cikis —\+ Analog cikis
\V/ Ojst (motor hizi) \V/ ] LY (motor hizi)
24V |:||BZ +24V c¢ikis 124V DlBZ +24V cikis
P Dijital cikis Dijital ¢ikis
-|: D|B3 (sifir hiz) —|_: D|B3 (sifir hiz)
ov Sirict etkin/sifilama ov Sirici etkin/sifirlama
Ols4 (USA: Stop(ters)) Ols4 (USA: Stop (ters))
lleri calis lleri calis
Ols| (s stary Ofss (USA: Start)
Geri galis Geri galig
Olss (USA: Jog) Ols (USA: Jog)
|:|IB7 Referans segimi [J|B7] Referans secimi
T4 B7 Referans segimi T4 B7 Referans segimi
0 0 A1 0 0 onhiz1
0 1 6nhiz 2 0 1 6nhiz 2
1 0 6nhiz3 1 0 6nhiz 3
1 1 6nhiz4 1 1 6nhiz 4
Sekil 6-5 Pr 05 = PAd Sekil 6-6 Pr 05 = E.Pot
EUR EUR
O] ov Ol1] ov
|:||T2 Kullaniimiyor |:||T2 Kullaniimiyor
|:||T3 +10V referans ¢ikis! |:||T3 +10V referans cikisi
T
| T14| Kullaniimiyor | 74| Azaltma
—\+ Analog ¢ikis N\t Analog ¢ikis
Q// D|B1 (motor hizi) \\_/j ] Y (motor hizi)
24V Ols2| +24v ks .y Ofe2| +24v eikis
-I & Dijital gikis - Dijital ¢ikis
L‘ |:||BS (sifir hiz) -|: D|83 (sifir huz)
ov T, ov Siriict etkin/sifilama
|:||B4 Siiriicti etkin/sifirlama |:||B4 (USA: Stop(ters))
S lleri calis
O[Bs| ieri/Geri Ofes| (Jsi-stary
Geri calis
|:||BS Kullaniimiyor |:||86 (USA: Jog)
T
O|s7| Kullaniimiyor |:|I87 Arttirma

Pr 05 PAd’e set edildiginde ileri/geri anahtar uygulamasi icin Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’ na bakiniz.
Pr 05 E.Pot’a set edildiginde, asagidaki parametreleri uygulama igin kullanabilirsiniz:
*  Pr 61: Motorlu pot rampa degeri (s/100%)
* Pr 62: Motorlu pot tekyén segimi (0 = ikiyon , 1 = tekydn )
*  Pr63: Motorize pot modu: 0 = baslangigta sifir, 1 = baslangigta son deger,
2 = baslangicta sifir ve sadece strlcu galigirken,
3 = baglangigta son deger ve sadece surlcu galisirken degistirilebilir.

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Sekil 6-7 Pr 05 = tor Sekil 6-8 Pr 05 = Pid
EUR EUR
Ol 71| ov Q1] ov
Uzak hiz Uzak (akim) h 4-20mA PID .
|:||T2 rezf:ra$11||$2i§i|?A1) |:||T2 PID geribesleme girisi
|:||T3 +10V referans ¢ikisl |:||T3 +10V referans gikis
10k Moment referansi 0-10V PID —
(2kmin) |74 girisi (A2) [J| 74| PID referans girisi
—/ T\ + Analog ¢ikis —\+ Analog ¢ikis
\V/ L] Bt (motor hizr) Q// Ojst (motor hizi)
20y Ofs2| +24v cikis 20y |:||52 +24V cikis
P Dijital gikis P Dijital ¢cikis
h I:”BS (sifir hiz) -|_‘ D|83 (sifir hiz)
ov Surict etkin/sifirlma ov Sirict etkin/sifilama
] X (USA: Stop (ters)) Ofs4 (USA: Stop (ters))
lleri calis ileri calis
Olss (USA: Start) Olss (USA: Start)
Geri calis Geri calis
Olss (USA: Jog) Ofss (USA: Jog)
0fs7 mﬁ?fiééfiﬂi’m' Ol7| PD etkin
Moment kontrol modu secildiginde ve surticu yuksuz bir
motora baglandiginda, motor hizi aniden yiikselebilir.
(Pr 02 +20%)
Pr 05 PID’ye set edildiginde, asagidaki parametreleri uygulama igin kullanabilirsiniz:
* Pr61: PID orantisal kazang
+ Pr62: PID entegral kazang
* Pr63: PID geribesleme tersine donus
* Pr64: PID yuksek limit (%)
* Pr65: PID digUk limit (%)
* Pr66: PID gikis (%)
Sekil 6-9 PID lojik gizelgesi
Sdrici
referansi
PID referansi % P kazanci I Hz
> > > 66 frekansa
| kazancli A cevrim
Ters islem PID Gst
[et Timt
. o ; PID alt
PID geribeslemen. i Iimit
> m—.\L
A

PID etkin

»B7IO >

O
-

&/

A\ 4
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Glvenlik Teknik Veriler Mekanik Elektrik Tus Takimi ve Parametreler Cabuk Devreye Divagnostikler| Obsivonlar Parametre UL Liste
Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma vag psly Listesi Bilgileri
Sekil 6-10 Pr 05 = HUAC terminal baglantisi
EUR
Oft1] ov
Uzak hiz Uzak (akim) hiz
DITZ referansi girisi (A1)
|:|I T3| +10V referans cikigi
| 14| Kullaniimiyor
—/ <\ + Analog cikis
\V/ Cjs1 (motor hizi)
o4y OlB2] +24v cikis
< Dijital ¢gikis
< DI B3 (sifir hiz)
ov E__1 _ Sdricu etkin/sifilama
O[B4] (UsA: stop (ters))
fe) | -
—_— lleri cahis
Otomatik Oles (USA: Start)
cgas . |O__| DIBG Geri calis E: El segiminde
(USA: Jog) kapanacak
El/Kapali/Oto O: Otomatik segiminde
secim anahtari [J|B7] Kullaniimiyor kapanacak
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
[ 0 ~ Surtict akim degeri e
Motor akim degeri A 9 Sirtcl degeri RW

Motor anma akimi degerini girin (Motor Uzerindeki plakada yazildir).

Sirucl anma akimi degeri, striictinin ¢ikigindan alinabilecek 100% etkin akimdir. Bu deger daha az segilebilir ancak surticiiniin akim degerinden
daha blyiik olamaz.

Pr 06 Motor anma akimi parametresi, agiri yuklenme
durumunda herhangi bir yangin riskini azaltmak icin dogru

olarak ayarlanmalidir.

No I-=onksiyon Arahik Fabrika degeri Tip
Motor hiz degeri 0~9999 rpm EUR: 1500, USA: 1800 RW

Motorun yikteki anma hizini girin (motor tzerindeki plakada yazihdir).

Anma hizi degeri motorun kaymasini hesaplamak amaci ile kullanilr.

NOT

Pr 07 'nin sifir yapilmasi kayma kompanzasyonunu kaldirir. Kayma kompanzasyonu Commander SK yiksek ataletli yiklerle kullanildiginda
kaldiriimalidir. Orn. Fan

NOT

Motorun tam yikteki hizi 9999rpm’ den buyuk ise, Pr 07’yi sifir 0 yapiniz. Bu parametre 9999'dan buyuk yapilamayacagi icin kayma kompanzasyonu
gegersiz kalacaktir.

No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
. o EUR: 230/ 400
Motor gerilim degeri 0~240,0~480V USA: 230 / 460 RW

Motorun anma gerilimini girin (motorun Gzerindeki plakada yazilidir).
Bu, motorun nominal frekansina uygun bir gerilimdir.

NOT

Egder motor standart 50 Hz - 60 Hz 'den farkli ise, sayfa 34, Pr 39'daki degerlere gore ayarlama yapiniz.

o I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor gig faktorl 0~1 0.85 RW

<E

Motorun anma gug¢ faktori cos j degerini giriniz. (motorun tzerindeki plakada yazilidir).

NOT
Giig faktorl degeri, atomatik ayar islemi sonunda degisir. Sayfa 34 deki Pr38 e bakiniz..
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No I-=onksiyon Aralik Fabrka degerleri Tip
Parametreye erigim L1, L2, L3, Loc L1 RW

L1: Seviye 1 erisimi - sadece ilk 10 parametreye erigilebilir

L2: Seviye 2 erisimi- 01 den 60’a kadar tim parametrelere erisilebilir

L3: Seviye 3 erisimi- 01 den 95’e kadar olan tim parametrelere erisilebilir.

Loc: Sirlcuyl glvenlik kodu ile kilitlemek igin kullanilir. Daha ayrintili bilgi icin  Sayfa39 bolim 5.6 daki Giivenlik Kodlari kismina bakiniz.

6.2 Parametre tanimlari - Seviye 2

No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Calis/Dur Lojik segimi 0~6 EUR: 0, USA: 4 RW
Pr11 Terminal B4 Terminal B5 Terminal B6 Kilitleme
0 |Etkin lleri Calig Geri Calig Hayir
1 |/Dur (Ters) lleri Calig Geri Calig Evet
2 |Etkin Calig leri / Geri Hayir
3 |/Dur (Ters) Calis lleri / Geri Evet
4 |/Dur (Ters) Calis Jog Evet
Kullanici —_ .
5 programlayabilir lleri Calis Geri Calis Hayir
6 Kullanici Kullanici Kullanici Kullanici
programlayabilr programlayabilir programlayabilir programlayabilir
NOT

Pr 11 degisikligi MOD @ tusu ile parametre degistirme modundan ¢ikilirken aktif olur. Striictiniin terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi icin,

suriicuini durmus olmasi, pasif durumda veya hata vermis olmasi gerekir. Suriict galigir vaziyette iken, MOD @ tusu ile parametre degistirme
modunden gikilirsa Pr 11 eski de@erine geri doner.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren kontrolG etkin diS, rEL, d IO, USEr diS RW

diS: Mekanik fren yazilimi pasif.
rEL: Mekanik fren yazihmi etkin. Fren T5 & T6 rolesi ile kontrol edilir. B3
terminalindeki dijital ¢cikis otomatik olarak surucu saglikh olarak programlanir.
d 10: Mekanik fren yazilimi etkin. Fren kontrolli, B3 terminalindeki dijital ¢ikis ile saglanir. T5 ve T6 terminallerindeki réle ¢ikisi otomatik olarak surtici
saglikli olarak programlanir.
USEr: Mekanik fren yazilimi etkin. Fren kontrolu kullanici tarafindan programlanir. Réle ve dijital ¢ikislar programlanmamistir. Kullanici fren
kontrolunu réle ve dijital ¢cikisa programlamalidir. Cikis programlanmadigi taktirde, fren kontrolu igin sinyal elde edilebilir. (Commander SK
lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz)

NOT
Pr 12 degisikligi MOD @ tusu ile parametre degistirme modundan ¢ikilirken aktif olur. Suriictinuin terminal fonksiyonlarinin degistirilebilmesi icin,

suriicunl durmus olmasi, pasif durumda veya hata vermis olmasi gerekir. Surticu ¢aligir vaziyette iken, MOD @ tusu ile parametre degistirme
modundan ¢ikilirsa Pr 12 eski degerine geri doner.

Pr 46 dan Pr 51 e kadar sayfa 50 de gorulebilir.

Emniyet sorunu nedeni ile bazi uygulamalarda (Or: ving ve
asansor) fren kontrol ayarlarina buylk dikkat gosterilmelidir.
Herhangi bir stuipheli durumda bilgi ve tavsiye igin litfen

M7 Surlictyd aldiginiz yere bagvurunuz.

No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullaniimiyor
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Jog referansi 0~400.0HHz 1.5 RW
Jog hizini tanimlar
No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
- 0-20, 20-0, 4-20, 20-4,
Analog giris 1 modu 4-20, 20-4. VoLt 4-.20 RW
T2 terminalindeki girigi tanimlar
44 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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0-20: Akim referansi 0 ~ 20 mA (20 mA tam skala)

20-0: Akim referansi 20 ~ 0 mA (0 mA tam

skala)

Tus Taklml ve [P Cabuk Devreye
Gosterge Alma

Diyagnostikler

Opsiyonlar

Parametre
Listesi

UL Liste
Bilgileri

4-20: Akim referansi 4 ~ 20 mA akim kesintisi (cL) korumali (20 mA tam skala)
20-4: Akim referansi 20 ~ 4 mA akim kesintisi (cL) korumali (4 mA tam skala)
4-.20: Akim referansi 4 ~ 20 mA akim kesintisi (cL) korumasiz (20 mA tam skala)
20-.4: Akim referansi 20 ~ 4 mA akim kesintisi (cL) korumasiz (4 mA tam skala)

VoLt: 0~10V giris

NOT

4 - 20 veya 20 - 4 mA modlar segildiginde akim referansi 3 mA dan kiiglk olursa suriict hata verecektir. Strtici akimi referansi agik devre (cL)
hatasi veriyorsa 1. analog referans kullanilamaz.

NOT

Her iki analog giris (A1 ve A2) gerilim girisine gére ayarlanmis ise ve potasiyometreler surtculerin +10 V kaynagindan (terminal T3) besleme alacak
ise direnc degerleri 4Kohm ’dan buyuk olmalidir.

No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Negatif 6n hizlar etkin OFF (0) veya On (1) OFF (0) RW
OFF:  Motor déniis yénii ileri ve Geri déniis terminallerinden kontrol edilir.
On: Motor dénls yoni 6n hiz dederi ile kontrol edilir (ileri don terminalini kullaniniz).
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
(M On hiz 1
AN On hiz 2 i1500sz_
20 [OLETE ( qu. hiz degeri Pr 02 0.0 RW
nniz lle sinirlanmig)
YAl On hiz 4
Tanimlanmig 6n hizlar 1 den 4’e kadar.
No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Yuk gosterimi Ld, A Ld RW
Ld: Motorun % cinsinden aktif akim degeri
A: Suricinin gikis akimi - Amper olarak
No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Hiz gosterimi Fr, SP, Cd Fr RW
Fr: Sirucl Hz cinsinden gikig frekansi
SP Motorun d/dak cinsinden hizi
Cd: Kullanicinin tanimladigi makina hizi (Pr 24’e bakiniz).
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullanici garpani 0~ 9.999 1.000 RW
Kullanici makina hizi igin tanimladidi birime gegmek lzere motor hizi (d/dak) ¢arpani.
No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullanici guvenlik kodu 0~ 999 0 RW
Guvenlik kodu ayar parametresi. Bkz. Sayfa39, 5.6 ayritindaki Giivenlik Kodlari..
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Kullaniimaz
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
En?rjl!endlgmde panel referansi 0, LASt, PrS1 0 RW
degeri
0: Panel referansi sifir
LASt: Referans enerji kesildigindeki son degere esit
PrS1: Referans 1. 6n hiza esit

Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilari Gosterge Alma Diyagnostikler| - Opsiyonlar Listesi Bilgileri
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Parametre kopyalama nO, rEAd, Prog, boot hayir RW

no: kopyalama yok

rEAd: Suruclye, Kopyalama Modulu (SmartStick) icinde bulunan parametreler aktarihr.

Prog: Sirici bellegindeki parametreler Kopyalama Moduiliine (SmartStick) aktarilir.

boot: Kopyalama Modulu (SmartStick) sadece oku durumuna gelir. Kopyalama modiilindeki parametreler, surtctye her enerji verildiginde

suricuye kopyalanir.

NOT

Parametre boot olarak ayarlanmadan 6nce gegerli siricii parametreleri Kopyalama Moduline Prog modu ile kaydedilmelidir. Aksi taktirde suricu
enerji verildiginde C.Acc hatasi verir.

Parametre aktarimi, Pr 28 rEAd, Prog veya boot olarak ayarlandiktan sonra MODE @‘/ tusuna basilarak parametre ayarlama modundan ¢ikilmasiyla
gerceklesir.

NOT

Eger Kopyalama modli suriclye takilimadan kopyalama iglemi yapilirsa, striicii C.Acc hatasi vererek ariza durumuna geger.

NOT

Smart Stick, degisik glicteki slrlculer arasinda parametre kopyalalamak igin kullanilabilir. Surticlye 6zgln bazi parametreler Smart stick iginde
bulunmakla beraber kopyalanacak sirticliye bu parametreler aktariimaz.

Farkli glgteki surtcuye kopyalanmis parametreler yuklenmeye calisildiginda, sirici C.rtg hatasi verecektir.

Sirucinin 6zgiin parametreleri: Pr 06 Motor akim degeri, Pr 08 motor gerilimi, Pr 09 motor gli¢ faktdri ve Pr 37 motor maksimum anahtarlama
frekansi dir.

NOT

Kopyalama/Programlama modiiliine Prog ile yazma yapilmadan énce Kopyalama/Programlama moddll enerji verilmeden 6nce surticlye takiimis
olmasi gerekir. Aksi taktirde Prog komutu sirasinda sirlci C.dAt hatasi vererek arizaya geger.

NOT

En iyi motor performansini saglamak igin, parametre kopyalama isleminden sonra otoayar islemi yapiimalidir.

Aralhk

Fabrika degerleri

Tip

nO, Eur, USA

no

RW

No Fonksiyon
Fabrika degerlerini ylkleme

no: Fabrika degerleri yiklenmemis.
Eur: 50 Hz deki fabrika degerleri yikli
USA: 60 Hz deki fabrika degerleri yikli

Fabrika degerleri yuklenmesi, Pr 29’ da Eur veya USA iken, @ MOD tusuna basilarak parametre ayarlama modudan c¢iktiktan sonra gergeklesir.

Fabrika degerleri yuklendiginde, gésterge Pr 01’ e dénecek ve Pr10’ da L1 degerini alacaktir..

NOT

Fabrika degerlerini yiuklemek igin, striclinin durmus, pasif durumda veya hata vermis olmasi gerekir. Eger fabrika degeleri surucu ¢alsirken
yuklenmis ise, strlicinin gostergesinde “FAIL” hata sinyali iki sefer yanip s6necek ve gosterge “no” ya dénecektir.

Aralhk

Fabrika degerleri

Tip

No I-=onksiyon
Rampa modu segimi

0~3

1

RW

0: Hizl rampa segimi

1:  Normal motor gerilimi ile standart rampa secilir
2: Yuksek motor gerilimi ile standart rampa segilir
3: Hizli rampa ile ylksek motor gerilimi segilir

Hizli rampa ile dogrusal yavaglama degeridir. Normal olarak frenleme direnci kullanildiginda segilir.

Normal olarak frenleme direnci kullaniimayan durumlarda, Standart Rampa DC bara yiksek gerilim hatalarinin olusmasini engeller.

Eger yuksek motor gerilimi segilmis ise, yuk eylemsizligine bagli olarak yavaslama daha hizli olur ancak motor isisinin artmasina neden olabilir.

Aralhk

Fabrika degerleri

Tip

No Eonksiyon
Durma modu segimi

0-~4

1

RW

Serbest durus
Rampali durug

RoNM=2O

: Zaman ayarli DC frenleme

1 saniye sureli DC frenlemeyle rampali durus
Dusuk hizi algilayarak DC frenlemeli durus

Commander SK ileri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Range

Defaults

Type

No Function
Dynamic V to f select

OFF or On

OFF

RW

OFF:Gerilim / frekans orani sabit (sabit momentli - standart yikler)
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On: Yuk akimina bagl degisken gerilim/frekans orani (degisken momentli yikler - fan/pompa) . Bu kontrol tipi yuksek motor verimi saglar.

No Function ﬁange Defaults Type
Catch a spinning motor select Oto3 0 RW
0: Etkin degil

1: Negatif ve pozitif frekanslar algilanir

2: Sadece pozitif frekanslar algilanir

3: Sadece negatif frekanslar algilanir

Eger motor sabit gerilim kuvvetlendirme modunda ise (pr 41= Fd veya SrE) ve motor hiz yakalama ektin ise, motorun stator direncini 6lgmek igin
oncelikle (bkz. sayfa 30 Pr 38 ) otoayar islemi yapilmalidir. Eger baslangigta stator direnci 6lglilemediyse, sirlci motor hizini yakalanmaya galistigi
sirada OV ve OI.AC hatalar verebilir.

No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Terminal B7 mod segimi dig, th, Fr, Fr.hr dig RW
dig: Dijital giris

th:  Motor termistor girisi, baglantisi asagidaki diyagramda goésterilmisgtir.
Fr:  Frekans girisi. Commander SK lleri kullanim Kilavuzuna bakiniz.
Fr.hr:  Yiksek ¢6zimli frekans girisi. Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Sekil 6-11

OfT1] ov

1]

Motor termistor
L|B7 girisi

Hata direnci: 3 kW
Silinme direnci :1 k8

NOT
Eger Pr 34 th’ye ayarlanir ve terminal B7 motor termistoru icin kullanilirsa, Pr 05 ile ayarlanan B7 terminali kofigirasyonu gecersiz olur.

NOT
Giris modu th olarak ayarlandiginda mode tusuna dort defa basiniz. Bu durumda Analog referans 2 siirlici hiz referansi olarak kullaniimayacaktir.

No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
n=0, At.SP, Lo.SP,
Dijital Cikis kontrolu (terminal B3) | hEAL, Act, ALAr, |.Lt, n=0 RW
At.Ld, USEr

n=0: Sifir hizda

At.SP: Ayarlanan Hizda

Lo.SP: Minimum hizda

hEAL: Sirici normal

Act:  SirlcU aktif

ALAr: Genel surici alarmi

I.Lt: Akim limiti aktif

At.Ld: 100% yukla

USEr: Kullanici programlayabilir

NOT
Bu parametre Pr 12’nin ayarlanmasi ile otomatik olarak degisir. Pr 12 bu parametreyi otomatik olarak kontrol etmeye ayarlandiginda, bu parametre
bir daha degistiriiemez.

NOT
Bu parametre degisikligi @ MODE tusuna basilarak parametre degistirme modundan ¢ikilirken etkin olur.

Commander SK ileri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.

o I-=onsiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Analog ¢ikis kontroll (terminal B1) Fr, Ld, A, Por, USEr Fr RW

Motorun hizi ile orantili gerilim
Motor yiku ile orantili gerilim
Cikis akimi ile orantil gerilim
1 Cikis glctu ile orantili gerilim
USEr: Kullanici programlayabilir

v
o
=

NOT

Bu parametre degisikligi @ MODE tusuna basilarak parametre degistirme modundan ¢ikilirken etkin olur.
Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.
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No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Maksimum anahtarlama frekansi 3, 6,12, 18 kHz 3 RW
3: 3kHz
6: 6kHz
12: 12kHz
Boy Gerilim 3kHz | 6kHz | 12kHz
2 Hepsi + + +
SK320X + + +
SK3401 & . N .
3 SK3402 ' ' '
SP3403 + + +
SP350X + +
4 Hepsi + +
5 Hepsi + +
6 Hepsi + +
Deger degisimi bilgileri icin Commander SK Teknik Bilgiler Kilavuzuna bakiniz.
No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Otoayar 0~2 0 RW
0: Otoayar yok
1: Statik otoayar (motor dururken kendini ayarlama)
2: Dinamik otoayar (motor dénerken kendini ayarlama)
Dinamik otoayar segildiginde, slriici motoru Pr 02'de
belirtilen maksimum hizin %/3 (ine kadar gikaracaktir
Statik otoayar yapilacagi zaman motor mutlaka durdurulmalidir.
Dinamik otoayar yapilacagi zaman motor mutlaka durdurulmali ve yiksiz olmalidir.
No Fonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor anma frekansi 0.0 ~ 1500.0 Hz EUR: 50.0, USA: 60.0 | RW
Motor anma frekansini giriniz (motor tzerindeki plakada yazildir).
Motora uygulanacak gerilim/frekans 6zegrisini tanimlar.
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Motor kutup sayisi Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW
Auto: Pr 07 ve Pr 39 parametreleri ile motorun kutup sayisi otomatik olarak hesaplanir.
2P: 2 kutuplu motor igin ayarlama yapar
4P: 4 kutuplu motor igin ayarlama yapar
6P: 6 kutuplu motor igin ayarlama yapar
8P: 8 kutuplu motor i¢in ayarlama yapar
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Gerilim modu segimi 0~5 Url RW
Ur S: Siricunin her calismasinda ve durmasinda stator direncini lger.
Ur: Higbir 6lcim yapilmaz
Fd: Sabit gerilim kuvvetlendirme
Ur A:  Siricu ilk defa kullanildiginda 6lgtilmus olan stator direnci degeri ile calisma
Url:  Her enerji verildiginde 6lgulecek olan stator direnci degeri ile ¢alisma
SrE:  Karesel yuk karakteristigi

Tidm Ur modlarinda, surtcu agik ¢gevrim vektor kontrollu olarak gahstirir.

NOT

Suricinin fabrika degerleri Ur | modundadir. Bunun anlami, stirtict her enerji verildiginde ve etkin oldugunda statik otoayar yapar. Eger striict etkin

ve enerji verildigi durumlarda, yikler sabit degil ise, baska bir mod secilmesi gerekir. Bu durumda bagka bir mod secilmez ise motorun disuk
performansta galismasina, OI.AC, It.AC veya OV hatalarini vermesine sebep olur.

48
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No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Dusuk frekans gerilim kuvvetlendirmesi 0.0 ~50.0 % 3.0 RW
Pr 41°de Fd veya SrE segildiginde gerilim kuvvetlendirme seviyesi ayarlanir.
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Seri haberlesme hiz degeri 2.4,4.8,9.6,19.2, 384 19.2 RW
2.4: 2400 baud
4.8: 4800 baud
9.6: 9600 baud
19.2: 19200 baud
38.4: 38400 baud
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Seri haberlesme adresleri 0~ 247 1 RW
Sdrlclnin seri haberlegsmesi igin gegerli olan tekil adresini belirtir.
No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Yazilim strimi 1.00 ~ 99.99 RO
Sdricinin iginde bulunan yazilim stirimund tanimlar.
Pr 46 dan Pr 51°e kadar olan parametreler, Pr 12 motor frenleme moduna ayarlandiginda kullanilabilir.
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren birakmak igin akim esigi 50
. Al 0~ 200 % RW
Freni uygulamak igin akim esigi 10
Frenin uygulanmasi veya birakmasi igin gerekli motor akiminin % esik degeri.
Eger frekans degeri > Pr 48 ve akim degeri > Pr 46 ise fren birakma islemi baslar.
Eger frekans degeri < Pr 47 ise fren aninda devreye girer.
No I-=onksiyon aralik Fabrika degerleri Tip
LM Frenleme birakma frekansi 1.0
0.0 ~20.0Hz RW
.Ml Frenleme uygulama frekansi 2.0
Fren birakma ve fren uygulama frekanslarini tanimlar.
Eger akim degeri > Pr 46 ve frakans degeri > Pr 48 ise, fren birakma iglemi baslar.
Eger akim degeri < Pr 49 ise ve suriici durma komutu almis ise, fren aninda devreye girer.
No Eonksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren birakma gecikmesi 0.0~25.0sn 1.0 RW
Frekans ve yuk kosullari uygun oldugu andan itibaren fren birakma anina kadar gegen zamani tanimlar. Rampa bu durumda sabit kalir.
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Fren birakma sonrasi gecikme 0.0~25.0sn 1.0 RW
Fren biraktiktan sonra rampay: etkinlestirme arasindaki gecikmeyi tanimlar.
Commander SK Kullanim Kilavuzu 49
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Sekil 6-12 Fren fonksiyon diyagrami

Motor
Akimi
Al ——* Drive
- active
Fren birakma
akim esigi 4
Fren birakma
Frerll uygullz-gma oncesi gecikme
akim esigi
| 50 |
Rampa
Cikis tutma
Frekansi
> & R L _+_|_|
N p—+ Latch
In  Out
—— — L
— Reset
Fren birakma ese Fren
frekansi |:5:|1 birakma
-“ Y Fren birakma Kullanici
sonrasi gecikme programli
| 12 |
Fren uygulama \ Fren
frekansi W kontrolu
| 49 I > >+ etkin
Referans
uygulandi
J. B
Sekil 6-13 Fren calisma zamanlamasi
Pr48: Fren Pr49: Fren
Cikis frekansi birakma frekansi uygulama frekansi
Pr46: Fren birakma
Cikis akimi akim esigi # \
Fren birakma
Rampa tutma
>l
Pr50: Fren Pr51: Fren
birakma éncesi  birakma sonrasi
gecikme gecikme
Siiriicliye sahayolu Go6ziim Modiilii eklendiginde Pr 52’den Pr 54’e kadar parametreler belirir.
No l-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
Sahayolu haberlesme adresi 0~255 0 RW
Fonksiyon Fabrika degerleri i
X Sahayolu haberlesme hiz degeri 0
Fonksiyon Arahik Fabrika degerleri Tip
LYl Sahayolu haberlesme diyagonistik -128 ~ +127 0 RW
Daha fazla bilgi i¢in Sahayolu Opsiyon Moduli kullanim kilavuzuna bakiniz.
50 Commander SK Kullanim Kilavuzu
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Bilgileri Montaj Baglantilari Gosterge Alma Listesi Bilgileri
No l-=onksiyon Aralik Fabriak degerleri Tip
En son hata
Pr 55 den 6nceki hata
~ - 0 RO
Pr 56 den 6nceki hata
Pr 57 ’den 6nceki hata
Sdrlclnin en son 4 hatasini gosterir.
No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
PLC Ladder programi etkin 0~2 0 RW

Kullanici programi etkin fonksiyonu kullanici programinin galistinimasini ve durdurulmasini saglar.

0: Kullanici programini durdurur.

1: Kullanici programini ¢alistirir (LogicStick aparati takili degilken sirticti hata verir). Herhangi bir parametreye limit disi degerin yazilmasi halinde
deger, o parametre icin gecerli olan maksimum/minimum limitli degerde kalr.

2: Kullanici programini galigtirir. (LogicStick aparati takili degilken siriici hata verir).
Herhangi bir parametreye limit disi degerin yazilmasi halinde siiriici hata verir.
PLC Ladder programi igin Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

I No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip

PLC Ladder programi durumu -128 ~ +127 RO

Kullanici programinin durumunu belirten parametredir.

-n: n nolu satir galisirken kullanici programi hata vererek durmus oldugunu goésterir. Gostergede bulunan hata satiri numarasi negatif olarak
gOsterilir.

0: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programi yok

1: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programi var fakat durdurulmus

2: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programi var ve galigiyor

3

Logic Stick takilmamis

No I-=onksiyon Aralik | Fabrika degeri | Tip

Tanimlanabilir parametreler kaynak olarak

Pr 61 den Pr 70’e ve Pr 71’ den Pr 80 'e kadar olan parametreler, ileri dizeydeki parametrelere ulasmak ve ayarlamak igin kullanilir.

Ornegin: Pr 1.29 (Atlama frekansi 1) ayarlanmak istenir ise Pr 71 'den Pr 80 e olan parametrelerden birine 1.29 degeri giriniz. Pr 1.29 'un degeri
benzer olarak Pr 61 den Pr 70.e kadar olan parametrelerden birinde gorilir. Eger Pr 71 1.29'a set edilir ise, Pr 61, Pr 1.29 'da girilmis olan degeri
gOsterir..

NOT
Bazi parametreler sadece, siriicli etkin degil iken, durmusken veya hata vermis iken DUR/SIL @ tusuna 1 sn sure ile basih tutularak aktif edilebilir.
Parametreler ile ilgili daha detayh bilgi icin Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

6.3  Parametre tanimlari - Seviye 3

No I-=onksiyon Aralik Fabrika degerleri Tip
71
[I:W Pr 61 ~ Pr 70 tanimlama 0~ Pr21.50 RW
80

Pr 71 den Pr 80 e ulasilmak istenen ileri parametre degerleri girilir.
Bu parametrelerdeki degerler Pr 61'de Pr 70°’de gériiliir. Daha ayrintili bilgi icin Commander SK ileri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 5_1
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6.4 Diyagnostik parametreleri

Asagida belirtilen sadece okunabilen parametreler (RO) sirlcunin hatalarini izlemek icin kullanilir. Sayfa 57 Sekil 8 -1’de Diyagonistik mantik

diyagraminda ayrintilari bulabilirsiniz.

Fonksiyon Aralik Tip
Segcilmis olan frekans referansi +Pr 02 Hz RO
Rampa oncesi referans +Pr 02 Hz RO
Rampa sonrasi referans +Pr 02 Hz RO
DC bara gerilimi 0 ~ Surucu maksimum DC gerilimi RO
Motor frakansi +Pr 02 Hz RO
Motor gerilimi 0 ~ Surucu etiket gerilimi(V) RO
Motor hizi +9999 rpm RO
Motor akimi + Surlcu maksimum akimi(A) RO
Motor aktif akim + Suriclt maksimum akimi(A) RO
Dijital G/C kelimesi 0~95 RO
Referans etkin gostergesi OFF (0) ~ On (1) RO
Geri calisma OFF (0) ~On (1) RO
Jog galisma OFF (0) ~On (1) RO
Analog girisi 1 Seviyesi 0~100 % RO
Analog girisi 2 Seviyesi 0~100 % RO
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Cabuk Devreye Alma

Bu talimat yeni kutusundan ¢ikariimis ve parametreleri fabrika degerlerine ayarl suriculer icin gecerlidir.

Avrupa fabrika ayarlari igin bolim 7.1 Terminal Kontrolu na bakiniz. Amerika fabrika ayarlari igin bolim 7.2 Tustakimi Kontrolu bélimiine bakiniz.

7.1 Terminal kontrolu
Sekil 7-1  Gerekli olan minimum kontrol terminali baglantilan
EUR USA
O[t1] ov O[T1] ov
Uzak (akim) hiz Uzak (akim) hiz
O[72| referans: girisi (A1) D72 referans girisi (A1)
|:||T3 +10V referans ¢ikisi |:||T3 +10V referans ¢ikisi
10k Hiz referansi 10k Hiz referansi
(2kmin) D|T4 (gerilim) girisi (A2) (2kmin) D|T4 (gerilim) girisi (A2)
Hiz referansi Hiz referansi
N . Analog gkt N . Analog giki
potansiyometresi |:||B1 (motorgr?mf potansiyometresi |:||B1 (moto?k?m)s
|:|||32 +24V cikis |:|||32 +24V cikis
Dijital ¢ikis Dijital gikis
D|B3 (sifir hiz) D|B3 (sifir hiz)
|:||B4 Suriicl etkin/sifirlama T |:||B4 &Stop (ters)
T
O[Bs) ileri cans Oss| start
|:||BG Geri galig |:||BG Jog
Lokal (A2)/Uzak (A1) Lokal (A2)/Uzak (A1)
0lfs7 hiz referansi secimi O|s7 hiz referansi segimi

B7 Terminali agik: Lokal hiz referansi (A2) segili (Gerilim)

Isler

Aciklama

Enerji verilmeden 6nce

Emin olunuz:

+ Terminal B4 agik ve suricl etkin sinyali verilmiyor

+ B5/B6 terminalleri agik ve surtict gahs sinyali verilmiyor
»  Surticti motora bagl

*  Sirici-motor baglantilar D veya Y olarak dogru

» Suricuye dogru besleme gerilimi verilmis.

Siriuclye eneriji verildiginde

Emin olunuz:

+  Sirict [Hg

Il gostermelidir.

Minimum ve Maksimum hizi
girin

Giriniz:
*  Minimum hiz deg@eri Pr 01 (Hz)
*  Maksimum hiz degeri Pr 02 (Hz)

Hizlandirma ve yavasglama
rampa degerlerini giriniz

Giriniz:
* Hizlandirma rampa degeri Pr 03 (s/100 Hz)
*  Yavaslama rampa degeri Pr 04 (s/100 Hz)

e

=]

Motor bilgi plakasi
deyatlarini girme

Giriniz:

*  Motor akim degeri giriniz Pr 06 (A)

*  Motor hiz de@erini giriniz Pr 07 (d/dak)

*  Motor gerilim degerini giriniz Pr 08 (V)

*  Motor gug faktora giriniz Pr 09

» Eger motor 50 / 60 Hz standartlarinda degil ise, Pr 39'u uygun ayarlayiniz

-Otoayarlamaya hazir

Etkinlestirme ve Sirlciyu
Calistirma

Kapali:
+  Etkin ve lleri Calis veya Geri Calis sinyalleri

Otoayarlama

Commander SK motora bagl iken otomatik ayar iglemini yapacaktir.

Motor otoayar islemini tamamladiginda durmus olmahdir.

Sdrlcu her enerji verildiginde ¢calismadan 6nce statik otoayar iglemini yapar. Uygulama sirasinda
bir problem olursa, Pr 41 'e uygun deger girilmesi gerekir.

Otoayar tamamlama

Otoayar bittiginde gostergede [ HH gorilir.

Caligmaya hazir

Calis

Sdrlcl motoru caligtirmaya hazirdir.

Hizin artinlmasi ve azaltiimasi

Motorun hiz potansiyometresini gevirerek hizin artirnimasini veya azaltiimasini saglayiniz.

Durdurma

Motoru rampa kontrollu olarak durdurmak igin ileri ve geri don terminallerini agmak yeterlidir.
Eger etkin terminali motor galisirken acilirsa motor serbest olarak duracaktir.

Commander SK Kullani
Yayin No: 3
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7.2  Tustakimi kontrolu

Sekil 7-2 Kontrol terminali igin gerekli olan minimum terminal baglantilari

(] g

0|2

O[3

Ot

|B1

O[s2

Olss

O[B4

Olss

Oss

O|s7

ov

Kullanilmiyor

+10V referans cikisi

Kullanilmiyor

Analog ¢ikis
(motor hizi)

+24V cikis

Dijital ¢ikis
(sifir hiz)

Sirlict etkin/sifirlamal
lleri/Geri

Kullanilmiyor

Kullanilmiyor

NOT

ileri/Geri tusunu tanimlamak igin, Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Tus Takimive Cabuk Devreye | .
Baglantilar: Gésterge Parametreler Diyagnostikler

Parametre UL Liste

Opsiyonlar Listesi Bilgileri

Isler

Betay

Enerji verilmeden 6nce

Emin olunuz:

* Terminal B4 acik ve surlci etkin sinyali vermiyo
»  Slriici motora bagh

*  Slrtci-motor baglantilari D veya Y olarak dogru
+  Surtclye dogru beseleme gerilimi verilmis.

Siriclye enerji verildiginde

Emin olunuz:

. sirici |8 [HH gostermelidir.

Minimum ve maksimum hizi
girin

Giriniz:
Hizlandirma degeri Pr 03 (s/100 Hz)
* Yavaslatma degeri Pr 04 (s/100 Hz)

Hizlandirma ve yavaslatma
rampa degerlerini giriniz

Giriniz:
* Hizlandirma degeri Pr 03 (s/100 Hz)
+ yavaslatma degeri Pr 04 (s/100 Hz)

FPros FProd

Tustakimi kontroli segme

Giriniz:
Pr05°’e PAd giriniz

Motor bilgi plakasi
deyatlarini girme

Giriniz:

*  Motor akim degeri giriniz Pr 06 (A)

*  Motor hiz de@erini giriniz Pr 07 (d/dak)
*  Motor gerilim degerini giriniz Pr 08 (V)
*  Motor gii¢ faktéra giriniz Pr 09

» Eger motor 50 / 60 Hz standartlarinda degil ise, Pr 39°'u uygun ayarlayiniz

-Otoayarlamaya hazir

Etkinlestirme ve Suriciyu
Calisitirma

Kapali:
+  Etkin sinyali

* RUN @ tusuna basiniz

Otoayarlama

Commander SK motora baglh iken otomatik ayar iglemini yapacaktir.

Motor otoayar islemini tamamladiginda durmus olmalidir.

Surici her enerji verildiginde galismadan 6nce statik otoayar islemini yapar. Uygulama sirasinda

bir problem olursa, Pr 41 ’e uygun deger girilmesi gerekir.

Otoayar tamamlama

Otoayaralama bittiginde gostergede : [ [HH goriilir.

Calismaya hazir

Calis

Surici motoru galistirmaya hazirdir.

Hizi ylkseltmek ve azaltmak

@ UP hizi artinr
@ DOWN hizi azaltir

Durdurmak

@ STOP/RESET motoru durdurur.

NOT

ileri/Geri tusunu tanimlamak igin, Commander SK lleri Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

www.controltech.com.tr

Commander SK Kullanim Kilavuzu
Yayin No: 3




Glvenlik . . Mekanik Elektrik Tustakimi ve Cabuk Devreye "8 . . Parametre UL Liste
Bilgileri Teknik Veriler Montaj Baglantilari Gosterge Parametreler Alma Diyagnostikler Jelgiy Listesi Bilgileri

8 Diyagnostikler

Cihazinizi tamir etmeye kalkmayiniz. Hatali siiriiciinin
tamiri igin saticiniza basvurunuz.

Hata Kodu Durum Olasi nedenler

Giris AC gerilimi disuk

Ara devreden besleniyorsa bu kaynagin DC gerilimi disuk

Yavasglama zamani makinanin eylemsizligine gére kiglk segilmis motor mekanik
yuk tarafindan surtltyor.

Rampa zaman yetersiz

Sdricu ¢ikisinda faz-faz veya faz-toprak arasi kisa devre

Sdrlcunun motora gore otoayar yapmasi gerekiyor

Motor veya baglantilari degismis, siiricliniin motora gore otoayar yapmasi gerekiyor
Frenleme direncinde agsiri akim

Frenleme direng degeri ¢ok kiglk

DC bara gerilimi disuk

DC bara gerilimi yuksek

(o] W. X3l Ani AC asiri akim hatasi

Frenleme direncinde ani asiri akim

Asiri hiz Motor asir hizda (tipik nedeni, mekanik yiikiin motoru déndirmesi)
Otoayar hatasi Otoayar tamamlanmadan 6nce galig sinyali kesiliyor
Frenleme direncinde 1%t hatasi Frenleme direncinde asin gii¢
Asiri mekanik yuk
Asiri yiik 1%t hatasi Sirtcl ¢ikisinda faz-faz veya faz-toprak arasi kisadevre
Sdricunun motora gore tekrar otoayar yapmasi gerekiyor
Termal model asiri sicaklik hatasi IGBT Uizerinde asir sicaklik olusturabilecek durum tesbiti
Sogutucu Uzerinde asiri sicaklk Sogutucu sicakhigr maksimum degderden daha fazla
Motor termistori hatasi Motorda asiri iIsinma
+24V veya dijital ¢ikis asin yuku +24 V kaynak agsiri yukli veya kisadevre
Termal model asiri 1si Motor termal modeli hesaplanan asiri i1si1 hatasi
Dogrultucu glic moddlu hatasi Dogrultucu glic modalu agiri 1s1 hatasi
Analog giris1 akim kaybi 4 - 20 mA veya 20 - 4mA modunda giris akimi 3 mA den disuk
Seri haberlesme hatasi Sdricu ile ana kontrolér arasinda seri iletisim hatasi

Muhtemel parametre degerlerinin kaybolmasi ( fabrika degerlerine ayarla( Sayfa 27,
Pr 29'da bulabilirsiniz))

Sdrictyl besleyen giris fazlarindan biri yok ( 200 / 400 V g fazli Gniteler igin,
digerleri icin gegerli degildir).

Motor surticlye gére kicuk

Olglim sirasinda motor kablosu bagl degil

SmartStick bellek hatasi Kot baglanti veya SmartStick belleginde hata

SmartStick bos Okunan SmartStick yeni veya bos

SmartStick okuma/yazma hatasi K&t baglanti veya SmartStick arizali

SmartStick-Surlict degerleri farkli Programlanmis SmartStick farkli 6zellikte strlci tarafindan okunuyor

Akim referansi girisi asir yuku Girig akimi 25 mA den blyuk

Siiriicli dahili donanim hatasi (Ayrintili bilgi icinn Commander SK lleri Kullanim
Kilavuzu’na bakiniz)

* 0.Ld1 hatasi Etkin/Silme terminallerinden kaldirilamaz. Dur/Sil @
tusunu kullaniniz.
**  Bu hatalar olugtuktan sonra 10 sn. sire ile kaldirilamaz.

EEPROM hatasi

Faz yok veya fazlar dengesiz

Stator direnci 6lgim hatasi

D¢ &Il Donanim hatasi

Meydana gelebilecek siiriicii hatalari icin Commande SK lleri Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.
Tablo 8-1 DC bara gerilimleri

Sﬁrijcijvge'rilim UV hatasi UV Silme* Frenleme seviyesi OV hatasi**
degeri
200V 175 215 390 415
400V 330 425 780 830
575V 435 590 930 990
690V 435 590 1120 1190

NOT
* Bu degerler surtcunun beslenebilecegi minimum DC gerilim degerleridir.
** Slriict OV hatasi DC gerilim seviyesi OV esik degerini gegtiginde olusur.

Commander SK Kullanim Kilavuzu 5_5
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Tablo 8-2 Alarm uyarilarn/Gosterge ikazlari

Gosterge Durum Co6zuim
I x t asir yik Motor akimini azaltin
Sogutucu/IGBT sicakhgr yuksek Ortam sicakligini veya Motor (yuk) akimini disurin
Frenleme direnci agin yiku Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz
Sarucit akim limitinde Commander SK lleri Kullanim Kilavuzu’na bakiniz

NOT
Alarm ikazlan sirlci gostergesinde gortldiginde herhangi bir 6nlem alinmaz ise sirlicii korumaya gider.

Sekil 8-1 Diyagnostik lojik diagrami

Hiz limitleri Rampalar

Analog girigler Minimum
(o Jo™ Hizlanma

Analog giris 1 (%) Maksi
Secilen h.g simum Yavaslama
» E referans (Hz)
l Rampa modu

R X : Rampa dncesi l
) J— —p referans (Hz)
Jog

referansi (Hz)
Rampa sonrasi
Dijital /0 Jog referans (Hz

_ segili
16|00 Dijital 1/0 Ardisil Lojik Motor
¢ Okuma | | 93 MSeeeeee- : frekansi
Kelimesi : Motor kontrolu
4 Proo Iosjfirges(t‘(l)rﬁl Motor anma °
< E Ters ylgn akimi
secili Motor anma
: hizi
} P! Fren etiin [ 92 Dreeeessmsssssssessseenccoaoes : Motor anma
IT' gerilimi
>m—> > H Motor gl
.E Referans : faktt')ri]g ¢ Motor
Durma segili o gerilimi
- > > Degisken
4CE] i moment segimi
"""""""" Anahtarlama
»[e7[OF— q DG bara frekansi
gerilimi Otoayar
Dijital I/0O Okuma Kelimesi Pr90 Motor anma
= frekansi
Terminal Sayisal deger 0 Motor kutup
B3 1 sayis M(%%;E')Z'
B4 2 Gerilim modu
B5 4 segimi
B6 8 Motor aktif Gerilim
B7 16 akimi kuvvetlendirme
T6/T5 64 _Akim
Olgiimii T
89
Anahtar
»[B4 Girig XX Oku&Yaz (RW) Parametre
.E terminali - Parametre ulagimi
88
[0 Cikis Sadece oku(RO)
terminali Parametre
Motor akimi
Sogutma fani kontrolu
Commander SK Boy 2 sirlculerde sogutma fani gift hizli, diger boy
suricllerde ise hiz kontrollu dur. Suriici sogutucu tzerindeki sicakliga
ve sistemin termal modelinden elde ettidi sicaklik degerine gore fanin
hangi hizda ¢alisacagina karar verir. Commander SK Boy 6
surticllerdeki degisken hizl fan harici +24Vdc gli¢ kaynagina ihtiyag
duyar.
Sayfa 33 Bolim 4.3 deki Sogutucu fani bolimiine bakiniz.
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9 Parametre Listesi
[ Par Tanimlama Fabrika Begerleri 1. Ayar 2. Ayar
EUR | USA

1. Seviye parametreleri

01 Minimum hiz (Hz) 0.0

02 Maksimum hiz (Hz) 50.0 | 60.0

03 Hizlanma stresi (s/100 Hz) 5.0

04 Yavaglama suresi (s/100 Hz) 10.0

05 Siricl Konfigurasyonu ALAV

06 Motor akimi (A) Siruci etiket akimi

07 Motor hizi (rpm) 1500 1800

08 Motor gerilimi degeri (V) 230/ 400 230/ 460

09 Motor gli¢ faktori (cos 9) 0.85

10 Parametre ulagimi L1
2. Seviye parametreleri

11 Start/Stop lojic segimi 0 4

12 Fren kontroli etkin diS

12 Kullaniimiyor

15 Jog referansi (Hz) 1.5

16 Analog 1 girisi modu (mA) 4-.20

17 Negatif 6n hiz etkin OFF (0)

18 On hiz 1 (Hz) 0

19 On hiz 2 (Hz) 0

20 On hiz 3 (Hz) 0

21 On hiz 4 (Hz) 0

22 Yk gosterge birimi Ld

23 Hiz gdsterge birimi Fr

24 Kullanici tanimh ¢arpan 1.000

25 Kullanici guvenlik kodu 0

26 Kullaniimiyor

27 Enerjilendirme tus takimi referansi 0

28 Parametre kopyalama no

29 Fabrika degerlerini ylikleme no

30 Rampa modu segme 1

31 Durus modu segme 1

32 Degisken moment segimi OFF (0)

33 Doénen motoru yakalama 0

34 B7 terminali modu segimi dig

35 Digital ¢ikis modu (terminal B3) n=0

36 Analog ¢ikis modu (terminal B1) Fr

37 Maksimum anahtarlama frekansi (kHz) 3

38 Otoayar 0

39 Motor anma frekansi segimi (Hz) 50.0 60.0

40 Motor kutup sayisi Auto

41 Gerilim modu segimi Url

42 Dusuk frekans gerilim yikseltimi (%) 3.0

43 Seri haberlesme hizi 19.2

44 Seri haberlesme adresi 1

45 Yazilim versiyonu

46 Fren birakma akimi esik degeri (%) 50

47 Fren tutma akim esik degeri (%) 10

48 Fren birakma frekansi (Hz) 1.0

49 Fren tutma frekansi (Hz) 2.0

50 Fren birakma 6n gecikmesi (s) 1.0

51 Fren birakma sonrasi gecikme (s) 1.0

52 Sahayolu ardesi 0

53 Saha yolu haberlesme hizi 0

54 Sahayolu adresi 0
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[~ Par Tanimlama Fabrika Begerleri 1. Ayar 2. Ayar
EUR | USA
55 Son hata 0
56 Pr 55’den onceki hata 0
57 Pr 56’dan 6nceki hata 0
58 Pr 57°’den 6nceki hata 0
59 PLC ladder programi etkin 0
60 PLC ladder programi durumu
61 Tanimlanabilir parametre 1
62 Tanimlanabilir parametre 2
63 Tanimlanabilir parametre 3
64 Tanimlanabilir parametre 4
65 Tanimlanabilir parametre 5
66 Tanimlanabilir parametre 6
67 Tanimlanabilir parametre 7
68 Tanimlanabilir parametre 8
69 Tanimlanabilir parametre 9
70 Tanimlanabilir parametre 10

3. Seviye parametreleri

71 Pr 61 tanimlama parametresi
72 Pr 62 tanimlama parametresi
73 Pr 63 tanimlama parametresi
74 Pr 64 tanimlama parametresi
75 Pr 65 tanimlama parametresi
76 Pr 66 tanimlama parametresi
77 Pr 67 tanimlama parametresi
78 Pr 68 tanimlama parametresi
79 Pr 69 tanimlama parametresi
80 Pr 70 tanimlama parametresi
81 Akim referansi segimi

82 Rampa 6éncesi referansi

83 Rampa sonrasi referansi

84 DC bus akimi

85 Motor frekansi

86 Motor gerilimi

87 Motor hizi

88 Motor akimi

89 Motor aktif akimi

90 Digital girig/gikis okunma kelimesi
91 Referans etkin gostergesi

92 Geri segim gostergesi

93 Jog secim gdstergesi

94 1. seviye analog girigi

95 2. seviye analog girigi
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10  Opsiyonlar

5psiyon Adi I-=onksiyon Resim

Kopyalama Modulu

Sirucl parametrelerini saklamak veya benzer siriiciler arasinda aktarmak veya gerektiginde tekrar
suricuye yuklemek igin kullanilan kopyalama moduludr.

Programlama Modulu

Kullanicinin PLC fonksiyonlarinin kullanabilmesini sadlayan ve suriiciniin 6n kismina takilan moduldr.

SM-1/O Lite* Gergek saatsiz girig/cikis artinm ek modulu

SM-Timer I/O* Gergek saatli giris/cikis artinm ek modulu

SM-I/0 120V IEC 1131-2 uyumlu 120Vac. 6 x dijital girig, 2 x role ¢ikish giris/gikis srtirm ek modulu
SM-I/O PELV Ek giris/gikis modulu

SM-I/O 24V Korumali

48V asin gerilim korumal giris/gikis moduli. 2xAnalog ¢ikis, 4xDigital giris/cikis, 3xDigital giris,
1xréle ¢ikigi

SM-PROFIBUS-DP*

SM-DeviceNet*

SM-CANopen*

SM-INTERBUS*

SM-Ethernet*

Sahayolu haberlesme moddilleri

SM-Harici tug takimi

Yardim tusglar olan ¢ok dilli LCD ekran gdstergeli, ¢ikarilp takilabilen, IP54 (NEMA 12) tus takimi.

SK-Harici tug takimi

Fonksiyon tuslari olan, takilip ¢ikartilabilen IP54 (NEMA 12) LED tus takimi.

EMC filtresi

Harici eklenebilen filtreler, hassas ekipmanlarin bulundugu yerlerde siriicinin kendi iginde bulunan
EMC fltresi ile birlikte galisabilecek sekilde tasarlanmis cihazlardir.

CT comms kablosu

RS232 ile RS485 arasinda yalitiimis gevirici kablodur.
Laptop bilgisayar baglantisi kurmak igin kullanihr.

CTSoft veya SyPT Lite programlari ile PC/

AC giris sok bobini.

Besleme gerilimi harmoniklerinin azaltiimasini saglar.

CTSoft

Laptop veya PC kullanilarak parametre yliklenmesini ve okunmasini saglayan programdir.

SyPTLite

Laptop veya PC kullanilarak suriciiniin iginde PLC fonksiyonlarini gelistirmeye yarayan programdir.

FREE
SCftware”

Frenleme direnci

Commander SK Boy 2 icin opsiyonel dahili frenleme direnci (Detayl bilgi icin Commander SK Teknik
Veriler kilavuzuna bakiniz).

N

Opsiyonlar hakkinda detayli bilgiyi www.controltechniques.com adresinden bulabilirsiniz.
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11 UL Liste Bilgileri

Control Techniques UL dosya numarasi E171230 dir. UL listelerine
uyumluluk onaylari UL websitesi www.ul.com dan bulunabilir.

11.1  Genel UL bilgileri

Uygunluk
Sirucl asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

«  Slrtclt UL50 de belirtilen tip 1 veya daha iyi koruma sinifli bir
panoya yerlestirimelidir.

» Surucu gahgtiginda ortam sicakhgr 40°C (104°F) 1 asmamalidir.

* Terminal sikkma moment degerleri sayfa 20 bdlum 3.5.1 Terminal
boyutlari ve stkma momenti degerleri baglidi altinda verilmistir.

» Eger surlcu kontrol bélumdi harici bir besleme kaynagina
baglanacak ise (+24V), besleme kaynagdi UL Sinif 2 tip besleme
kaynagi olmaldir.

Motor asiri yiike kargi korumasi

Suricl motoru agsiri ylike karsi korur. Asiri yik koruma seviyesi motor
tam ylk akiminin %150 sidir. Motorun agir yuke karsi saglikli olarak
korunabilmesi i¢in Pr 0.46(veya Pr 5.07) ya motor akimi degeri dogru
olarak girilmelidir. Koruma seviyesi gerektiginde %150 den dusuk
degerlere ayarlanabilir. Strlcu ayrica motor sicaklik korumasi da
yapmaktadir. Daha ayrintili bilgi icin Commander SK lleri Kullanim
Kilavuzu iginde Pr 4.15, Pr 4.19 ve Pr 4.25 parametrelerine bakiniz.

Asin hiza karsi koruma

Surucinin asin hiza kargi korunmasi vardir. Bununla beraber siiriicu,
bagimsiz yuksek duyarlikli agiri hiz koruma cihazlari seviyesinde bir
koruma saglamaz.

11.2  Guce baglh UL bilgileri

Uygunluk
Sirucl agsagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

Sigortalar

Boy 2 ve 3

* AC besleme boélimiinde kullanilacak UL listesinde bulunan hizli
tepkili sigortalar (30 A e kadar CC sinifi ve 30A uzeri J sinifi)dir, 6rn.
Bussman Limitron KTK serisi, Gould Amp-Trap ATM serisi veya
muadili. Sricu sigorta yerine termik/manyetik koruma salteri
kullanildiginda UL gereksinimlerini karsilamaz.

Sigortalar ile ilgili olarak sayfa 10 bolim 2.3 deki Teknik Veriler kismina

bakiniz.

Boy 4,5ve 6

* AC besleme boélimiinde kullanilacak UL listesinde bulunan hizl
sigortalar Ferraz HSJ (Yuksek hizli J sinifi) dir.Suricu sigorta yerine
termik/manyetik koruma salteri veya baska tip sigorta kullanildiginda
UL gereksinimlerini kargilamaz.

Sigortalar ile ilgili olarak sayfa 10 bolim 2.3 deki Teknik Veriler kismina

bakiniz.

Saha kablolan

Boy 2,3 ve 4

* Montaj sirasinda Sinif 1 60/75°C (140/167°F) bakir kablolar
kullaniimalidir.

Boy 5 ve 6
* Montaj sirasinda Sinif 1 75°C (167°F) bakir kablolar kullaniimalidir.

Saha baglanti konnektorleri

Boy 4,5 ve 6

» Sahada gui¢ devrelerinin baglanmasinda UL listesinde bulunan
kablo konnektérleri kullaniimalidir. érn. Isco TA serisi

1.3 AC besleme ozellikleri

Commander SK surlculer, 264Vac rms maksimum (200V suriculerde),
528Vac rms maksimum (400V sduricilerde) veya 600Vac rms
maksimum (575V ve 690V sirucilerde) icin 100,000A rms simetrik kisa
devre akimina sahip sebekelerde kullaniimaya uygundur.

1.4  Maksimum sirekli ¢ikis akimi

Tablo 11-1, Tablo 11-2, Tablo 11-3 ve Tablo 11-4 de Surtici modellerine
g6re maksimum ¢ikis akimi deg@erleri listelenmistir.(Detayh bilgi igin
Commander SK Teknik Veriler kitabina bakiniz).

Tablo 11-1 Maksimum siirekli ¢ikis akimi (200V siuriiciiler)
Model MSCA (A) Model MSCA (A)
SK2201 15.5 SK4201 68
SK2202 22 SK4202 80
SK2203 28 SK4203 104
SK3201 42
SK3202 54

Tablo 11-2 Maksimum siirekli ¢ikig akimi (400V siiriiciiler)

Model MSGA (A) Model MSCA (A)
SK2401 15.3 SK4401 68
SK2402 21 SK4402 83
SK2403 29 SK4403 104
SK2404 29 SK5401 138
SK3401 35 SK5402 168
SK3402 43 SK6401 202
SK3403 56 SK6402 236

Tablo 11-3 Maksimum siirekli ¢ikis akimi (575V siriiciiler)

Model MSGA (A) Model MSGA (A)
SK3501 5.4 SK3505 16
SK3502 6.1 SK3506 22
SK3503 8.3 SK3507 27
SK3504 1

Tablo 11-4 Maksimum siirekli ¢ikig akimi (690V siiriiciiler)

Model MSCA (A) Model MSCA (A)
SK4601 22 SK5601 84
SK4602 27 SK5602 99
SK4603 36 SK6601 125
SK4604 43 SK6602 144
SK4605 52
SK4606 62

1.5 Emniyet etiketi

UL gereksinmesine gore konnektorler ve montaj dirsekleriyle beraber
verilen emniyet etiketi, strtictinin monte edildigi pano igerisine bakim
personeli tarafindan kolayca goériinebilecek sekilde sabit bir bolime
yapistiriimalidir.

Etiket “DIKKAT kapagi agmadan énce eneriji kesilmez ve 10 dakika
beklenmez ise Elektrik Soku riski bulumaktadir’ (CAUTION Risk of
Electric Shock Power down unit 10 minutes before removing cover)
ikazini agikga belirtmektedir.

11.6 UL listesindeki aksesuarlar

+  SM-I/O Lite *  SM-DeviceNet

*  SM-I/O Timer +  SM-INTERBUS

+ SM-I/O 120V *+  SM-CANopen

+ SM-l/O PELV + SM-Keypad Remote
+  SM-I/O 24V Protected + SM-Keypad Plus

+ SM-PROFIBUS-DP
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